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M12x1

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo U,

ondulacién residual

€COoNsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

-4s 1.300 mm

120 - 1.000 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

< 2 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/WK/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

100 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°
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