' microsonic

Sensores ultrasénicos

Multiples facilidades para la utilizacion industrial

SENSORES

Extracto de nuestro catalogo online:

sensores ultrasonicos pico+

Fecha: 2011-07-13

microsonic gmbh, hauert 16, d-44227 dortmund, teléfono: +49 231/975151-0, telefax: +49 231/975151-51, e-mail: info@microsonic.de



pico+ el "pequefio” que

posee: 4 alcances, 3
sefiales de salida, 3
versiones de carcasa y
1 interfaz 10-Link.

Caracteristicas principales

» Variante con cabeza acodada 90° ::: para situaciones particulares de instalacion
> ;12 como soporte del nuevo estandar industrial

* Sincronizacion automatica y funcionamiento multiplex ::: para el funcionamiento simultaneo de hasta diez sensores en el espacio mas

reducido

Aspectos basicos

» 1salidade conmutacion Push-Pull con conmutacion pnp o npn ::: para todos los dispositivos de control
» Salida analégica 4-20 mA o 0-10 V ::: para mediciones analégicas de distancia

*» 4 rangos de trabajo con un rango de medicion de 20 mm a 1,3 m ::: adecuados para cada uso

¥ Teach-in de microsonic por medio del Pin 5 ::: para una puesta en servicio sencilla y tnica

» Resolucién de 0,069-0,10 mm ::: para una maxima precision

» Compensacién de latemperatura ::: para mediciones precisas a pesar de las variaciones de temperatura
» Tension de trabajo 10-30 V ::: para usar en diferentes redes de tension

*» LinkControl ::: para ajustar los sensores en la PC
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Déscripcion

Los sensores ultrasdnicos pico+
son una serie compacta con casquillo roscado M18 y carcasa de s6lo 41 mm de longitud. Junto con la variante de
direccion axial de radiacién hay disponible también una variante de carcasa con cabeza acodada 90° y direccion radial

de radiacion.

Con cuatro rangos de trabajo de 20 mm a 1,3 my tres diferentes niveles de salida, esta familia de sensores cubre un

amplio espectro de aplicaciones.

Los sensores con nivel de salida Push-Pull pueden funcionar en el modo SIO e 10-Link. Los sensores con salida
analdgica pueden conseguirse opcionalmente con salida de corriente de 4-20 mA o salida de tension de 0-10 V.

En el modo SIO, los sensores se ajustan con ayuda del procedimiento Teach-in de microsonic a través del Pin 5.

Para la familia de sensores pico+

hay disponibles 2 niveles de salida y 4 rangos de trabajo:

| 1 salida de conmutacion Push-Full con
\ tecnologia de conmutacion pnp ¥ npn

1 zalida analagica 4-20 mA o 0-10W

Los sensores con salida de conmutacién funcionan de tres modos:
* punto de conmutacion simple

* barrera ultrasénica de dos vias

* servicio de ventana

Teach-in de un punto de conmutacion simple

* Ubicar el objeto a ser detectado (1) a la distancia deseada
* Aplicar +UB por unos 5 segundos al Pin 5

* A continuacion, volver a aplicar +UB por aproximadamente 1 segundo al Pin 5

= |
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Teach-in de un punto de conmutacién

Teach-in de una barrera ultrasénica de dos vias

con un reflector firmemente montado
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* Aplicar +UB por unos 5 segundos al Pin 5

* A continuacién, volver a aplicar +UB por aproximadamente 10 segundos al Pin 5

—

Teach-in de una barrera ultrasénica de dos vias

Para ajustar una ventana

Ubicar el objeto sobre el limite de ventana préximo al sensor (1)

¥

* Aplicar +UB por unos 5 segundos al Pin 5

* Luego, desplazar el objeto hacia el limite de ventana lejano al sensor (2)
>

A continuacion, volver a aplicar +UB por aproximadamente 1 segundo al Pin 5

Teach-in de una curva caracteristica analégica o una ventana con dos puntos de conmutacion

El contacto de apertural/cierre

y la curva de caracteristica ascendente/descendente también pueden ajustarse a través del pin 5.

Un LED verde y uno amarillo

indican el estado de la salida y permiten usar el Teach-in de microsonic.

LinkControl
permite opcionalmente una amplia parametrizacion de los sensores pico+. Por medio de los adaptadores LinkControl
LCA-2, disponibles como accesorios, los sensores pico+ se conectan con la PC.

Sensor conectado por medio de LCA-2 para su programacion a través de la PC

La sincronizacion

permite usar simultaneamente varios sensores pico+ en una aplicacion. Para evitar que los sensores interactien
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mutuamente, pueden sincronizarse entre si. Para ello, deben conectarse eléctricamente entre si todos los sensores

por medio del Pin 5.

TEREN

Sincronizacion por medio del Pin 5

Si se tienen que sincronizar mas de 10 sensores, puede hacérselo con el SyncBox1, disponible como accesorio.

Si operan varios sensores en un master IO-Link, el master se hace cargo de la tarea de sincronizacion (el Pin 5 no

puede ser conectado en el modo 10-Link).

Celda de sensor sincronizada en la produccion de botellas de vidrio
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iAtencion al trafico de datos!

IO-Link: El nuevo estandar debajo del nivel de bus de campo

Con lainterfaz 10-Link en los sensores pico+ se han creado las condiciones para realizar una comunicacion fluida a
través de todos los niveles de la arquitectura del sistema hasta llegar al sensor. Con ello las maquinas e instalaciones
pueden operar con mayor productividad. |O-Link puede simplificar enormemente la puesta en servicio y el

mantenimiento de una maquina o instalacion.

IO-Link en detalle
Al conectarlo, el pico+ siempre se encuentra en el modo SIO (modo I/O estandar) y se comporta como un detector de
proximidad ultrasénico normal con una etapa de salida Push-Pull.

Un control compatible con 10-Link puede cambiar el pico+ al modo de comunicacién o al modo 10-Link con la sefial
denominada Wake-up. Ahora el control puede intercambiar los datos del proceso y de servicio con pico+.

Un Master IO-Link puede equipar una o varias entradas y salidas. En cada E/S se conecta siempre sélo un equipo 10-
Link. La conexion de los sensores y actuadores se realiza a través de un cable estandar de tres hilos. Ese cable, no

blindado, puede tener una longitud maxima de 20 m.

Gracias a la total compatibilidad con el modo SIO (modo IO estandar) también es posible un funcionamiento mixto: en
un master puede operar algunos sensores y actuadores en el modo 10-Link y otros en el modo SIO.

La comunicacion continua permite la transmision de los datos del proceso y de servicio entre los

sensores/actuadores y el control.

Planta embotelladora equipada con 10-Link

Un sistema |O-Link esta formado de dispositivos IO-Link (sensores, actuadores o combinaciones de ambos), un cable
estandar de 3 hilos para sensores/actuadores y un Master |O-Link.

Q IO-Link

Mas informacién sobre 10-Link en www.io-link.com
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Las ventajas de IO-Link:

* Enelmodo IO tiene lugar una transmision ciclica al master de los datos de distancia medidos; por lo tanto el modo
10-Link puede sustituir a una salida analdgica con costes minimos.

* Tras un fallo del sensor el control puede cargar automaticamente todos los ajustes en el nuevo sensor.

* Menos costes de planificacién mediante la integracién estandarizada de equipos en el control a través de archivos
descriptivos IODD independientes del fabricante

* Puestaen servicio mas rapida gracias al mantenimiento centralizado de datos y parametros en el control

* Mayor disponibilidad de los equipos gracias a una maxima transparencia y diagnostico de la instalacion completa,
hasta el dispositivo

El nivel de salida Push-Pull permite cambiar del modo SIO al modo 10-Link

Ejemplo de la arquitectura del sistema

Nombre del producto pico+
Tasa de baudios COM 2 (38.400 Bd)

Formato de datos del 16 bits, R, UNI16

proceso

Contenido de datos del Bit 0: Q1 estado de conmutacion; Bit 1-15: valor de distancia con una resolucién de 0,1 mm

proceso

Parametros ISDU Punto de conmutacién 1, punto de retroceso de conmutacién 1, punto de conmutacién 2, punto de retroceso de
conmutacion 2, supresién de primer plano,
respuesta de conmutacién (cierre/apertura), filtro, grosor del filtro, retardo de activacién, supresion de

perturbacion sonora,

Comandos del sistema  Activacién/Desactivacion de Teach-in a través de Pin 5
aprendizaje de punto de conmutacion, aprendizaje de punto de conmutacién + 8 %, aprendizaje de barrera

ultrasdénica, carga de configuracion de fabrica

Datos generales especificos de 10-Link
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pico+25/F

carcasa
24 width A/F 4
LEDs —, -
il
s 0 ||

25.5

40.5

1 x Push-Pull

rango de trabajo
disefio

modo de operacion

caracteristicas principales
especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

COoNsumo propio

modo de conexion
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M 18x1

zona de deteccion

e

s
#

e

o™ 0,
.
10:[‘" ‘t'!r
- 350 mm
30 - 250 mm
cilindrico M18

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

10-Link

tiempo de recorrido del eco

320 kHz

30 mm

250 mm

350 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+25/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacion (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

3mm
25 Hz
32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

159

cabeza acodada 90°

pico+25/WK/F

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si

si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

10-Link

| T[]




pico+25/WKI/F

carcasa

4-—-
s
o
o1
LEDs—"
24 width AF—_
5 if &
= i =
25.5
40.5
56.5

1 x Push-Pull

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacion residual

CONsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

A

e
b

e

o™

= 350 mm

30 - 250 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

90°-Winkelkopf
10-Link

tiempo de recorrido del eco

320 kHz

30 mm

250 mm

350 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+25/WKI/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacién
operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales

documentacion (descarga)

pin assignment

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

3mm
25 Hz
32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

209

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

90°-Winkelkopf
10-Link
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pico+35/F

carcasa zona de detecci6n
24 width A/F 4
LEDs —, =

— —

ST 10 %

— — -

= 0 || =,

25.5
40.5
1 x Push-Pull - 600 mm
rango de trabajo 65 - 350 mm
disefio cilindrico M18
modo de operacion conmutador de aproximacién/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

caracteristicas principales 10-Link
especifico ultrasénico
procedimiento de medida tiempo de recorrido del eco
frecuencia ultrasénica 400 kHz
zona ciega 65 mm
rango de trabajo 350 mm
limite de exploracion 600 mm
angulo de abertura del haz acustico véase zona de deteccion en el grafico
resolucién/frecuencia de exploracion 0,069 mm
reproductibilidad +0,15%
precision + 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)
datos eléctricos
tension de trabajo Ug 10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
ondulacién residual +10 %
COoNsumo propio <40 mA
modo de conexion enchufe M12 de 5 clavijas
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pico+35/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacion (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

5mm

8 Hz

64 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

159

cabeza acodada 90°

pico+35/WK/F

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si

si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

10-Link

| T[]




pico+35/WKI/F

carcasa

=

LEDs—
24 width A/F—

M 12x1
M 18x1

1 x Push-Pull

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

CONsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

- 600 mm

65 - 350 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

90°-Winkelkopf
10-Link

tiempo de recorrido del eco

400 kHz

65 mm

350 mm

600 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+35/WKI/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacién
operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales

documentacion (descarga)

pin assignment

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

5mm

8 Hz

64 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

209

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

90°-Winkelkopf
10-Link
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pico+100/F

carcasa
24 width A/F 4
LEDs —, -
il
s 0 ||

25.5

40.5

1 x Push-Pull

rango de trabajo
disefio

modo de operacién

caracteristicas principales
especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

COoNsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

M 18x1

zona de deteccion

of
3 L s
I11.,u:f 'y ta,

P
e ‘n
oF ",

. 1.300 mm

120 - 1.000 mm
cilindrico M18

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

10-Link

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacion (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

20 mm

6 Hz

80 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

159

cabeza acodada 90°

pico+100/WK/F

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si

si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

10-Link

| T[]




pico+100/WK/F

carcasa

3.4

LEDs—"
24 width A/F

‘B

M 12x1

1 x Push-Pull

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

CONsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

Wi

i A
0d ot 3 iy,
[ - "'7‘1_
P
. ) ” [-'\.
- 1.300 mm
120 - 1.000 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

90°-Winkelkopf
10-Link

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/WK/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa
material

transductor ultrasénico

modo de proteccion segin EN 60529

temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento

peso

equipamiento/particularidades

compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacién
operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales

documentacion (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

20 mm

6 Hz

80 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

209

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

90°-Winkelkopf
10-Link
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pico+25/I

carcasa

24 width A/F 4

LEDs —, =
— b —
ST 10 %
= 0 || =,

25.5
40.5

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

€OoNsSuUmMo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

j’f\\‘@@‘

e

5‘1L’
.
10:[‘" W
- 350 mm
30 - 250 mm
cilindrico M18

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

320 kHz

30 mm

250 mm

350 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+25/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

15¢9

cabeza acodada 90°

pico+25/WKI/I

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

L+,
<1I> s o LR com
“Us




pico+25/WKI/I

carcasa

3.4

.

LEDs—"

24 width AJF—_

M 12x1

T

M 18x1

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica
zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico

resolucién/frecuencia de exploracion

reproductibilidad
precision

datos eléctricos
tension de trabajo U,
ondulacion residual
€COoNsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

::: sensores ultrasonicos pico+ :::

zona de deteccion

e Sl >
. b <
oe o c
.
1Dcr‘" ‘t':r
- 350 mm
30 - 250 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-

Winkelkopf)
medicion analdg. de distancia

cabeza acodada 90°

tiempo de recorrido del eco

320 kHz

30 mm

250 mm

350 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+25/WKI/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°

e
u '

<H> 5 o LR com
“Us




pico+25/U

carcasa

24 width A/F 4

LEDs —, =
— b —
ST 10 %
= 0 || =,

25.5
40.5

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

€OoNsSuUmMo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

j’f\\‘@@‘

e

5‘1L’
.
10:[‘" W
- 350 mm
30 - 250 mm
cilindrico M18

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

320 kHz

30 mm

250 mm

350 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+25/U

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
tension: 0-10 V, cortocircuitable
ascendente/descendente ajustable

32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

15¢9

cabeza acodada 90°

pico+25/WK/U

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

J_Q—+UE
u ; L
<[[> L S it Com

-Us




pico+25/WK/U

carcasa

3.4

.

LEDs—"

24 width AJF—_

M 12x1

T

M 18x1

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica
zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico

resolucién/frecuencia de exploracion

reproductibilidad
precision

datos eléctricos
tension de trabajo U,
ondulacion residual
€COoNsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

::: sensores ultrasonicos pico+ :::

zona de deteccion

e Sl >
. b <
oe o c
.
1Dcr‘" ‘t':r
- 350 mm
30 - 250 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-

Winkelkopf)
medicion analdg. de distancia

cabeza acodada 90°

tiempo de recorrido del eco

320 kHz

30 mm

250 mm

350 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+25/WK/U

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
tension: 0-10 V, cortocircuitable
ascendente/descendente ajustable

32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°

J—Q—-I-U
u v
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pico+35/I

carcasa
24 width A/F 4
LEDs —, -
ik
s 0 ||

25.5

40.5

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacién

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

COoNsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

M 18x1

zona de deteccion

Lqad”
L % N
-||'J r_.r M- llr‘
20 e , N !
- 600 mm
65 - 350 mm
cilindrico M18

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

400 kHz

65 mm

350 mm

600 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+35/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

70 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

15¢9

cabeza acodada 90°

pico+35/WKI/I

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

L+,
<1I> s o LR com
“Us




pico+35/WK/I

carcasa

=

LEDs—
24 width A/F—

M 12x1
M 18x1

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales
especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo U,

ondulacion residual

€COoNsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

- 600 mm

65 - 350 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

medicion analdg. de distancia

cabeza acodada 90°

tiempo de recorrido del eco

400 kHz

65 mm

350 mm

600 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+35/WK/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

70 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°

e
u '

<H> 5 o LR com
“Us




pico+35/U

carcasa
24 width A/F 4
LEDs —, -
ik
s 0 ||

25.5

40.5

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacién

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

COoNsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

M 18x1

zona de deteccion

Lqad”
L % N
-||'J r_.r M- llr‘
20 e , N ™
- 600 mm
65 - 350 mm
cilindrico M18

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

400 kHz

65 mm

350 mm

600 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+35/U

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
tension: 0-10 V, cortocircuitable
ascendente/descendente ajustable

70 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

15¢9

cabeza acodada 90°

pico+35/WK/U

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

J_Q—+UE
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pico+35/WK/U

carcasa

=

LEDs—
24 width A/F—

M 12x1
M 18x1

1 analdgica

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principales
especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo U,

ondulacion residual

€COoNsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

- 600 mm

65 - 350 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

medicion analdg. de distancia

cabeza acodada 90°

tiempo de recorrido del eco

400 kHz

65 mm

350 mm

600 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+35/WK/U

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
tension: 0-10 V, cortocircuitable
ascendente/descendente ajustable

70 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°

J—Q—-I-U
u v

<[[> j—oR‘Cﬁm
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pico+100/I

carcasa

24 width A/F 4

LEDs —, =
— b —
ST 10 %
= 0 || =,

25.5
40.5

1 analdgica

rango de trabajo
disefio

modo de operacién

especifico ultrasénico

procedimiento de medida

frecuencia ultrasoénica
zona ciega
rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico

resolucién/frecuencia de exploracion

reproductibilidad
precision

datos eléctricos
tension de trabajo Ug
ondulacién residual
COoNsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

i
nﬁﬂ‘ s
Dm"lcr T

el
05,["" n

1.300 mm

L K

120 - 1.000 mm
cilindrico M18

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

100 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

15¢9

cabeza acodada 90°

pico+100/WK/I

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

L+,
<1I> s o LR com
“Us




pico+100/WK/I

carcasa

o

3.4

LEDs—"

24 wid

‘B

th AF

M12x1

1 analdgi

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principa

especifico ultrasénico

procedimiento de medid
frecuencia ultrasonica
zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico

resolucién/frecuencia d
reproductibilidad
precision

datos eléctricos
tension de trabajo U,
ondulacién residual
€COoNsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

ca

les

a

e exploracion

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

i Iy
0s - : g,
[ - "'7‘1_
P
. ) ” (-".
- 1.300 mm
120 - 1.000 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

medicion analdg. de distancia

cabeza acodada 90°

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/WK/I

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
corriente: 4-20 mA
ascendente/descendente ajustable

100 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°

e
u '

<H> 5 o LR com
“Us




pico+100/U

carcasa

24 width A/F 4

LEDs —, =
— b —
ST 10 %
= 0 || =,

25.5
40.5

1 analdgica

rango de trabajo
disefio

modo de operacién

especifico ultrasénico

procedimiento de medida

frecuencia ultrasoénica
zona ciega
rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico

resolucién/frecuencia de exploracion

reproductibilidad
precision

datos eléctricos
tension de trabajo Ug
ondulacién residual
COoNsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

!
nﬁﬂw s
Dm"lcr T

el
05,["" n

1.300 mm

L K

120 - 1.000 mm
cilindrico M18

medicion analdg. de distancia

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/U

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
tension: 0-10 V, cortocircuitable
ascendente/descendente ajustable

100 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

15¢9

cabeza acodada 90°

pico+100/WK/U

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion
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pico+100/WK/U

carcasa

o

3.4

LEDs—"

24 wid

‘B

th AF

M12x1

1 analdgi

rango de trabajo

disefio

modo de operacion

caracteristicas principa

especifico ultrasénico

procedimiento de medid
frecuencia ultrasonica
zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracién

angulo de abertura del haz acustico

resolucién/frecuencia d
reproductibilidad
precision

datos eléctricos
tension de trabajo U,
ondulacién residual
€COoNsumo propio

modo de conexion

Nmicrosonic

ca

les

a

e exploracion

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

i Iy
0s - : g,
[ - "'7‘1_
P
. ) ” (-".
- 1.300 mm
120 - 1.000 mm

zylindrisch M18 mit radial angeordnetem Ultraschallwandler (90°-
Winkelkopf)

medicion analdg. de distancia

cabeza acodada 90°

tiempo de recorrido del eco

200 kHz

120 mm

1.000 mm

1.300 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,20 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+100/WK/U

salidas

salida 1

retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segun EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales
documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida analégica
tension: 0-10 V, cortocircuitable
ascendente/descendente ajustable

100 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

2049

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl

si
si
1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado deteccion

cabeza acodada 90°
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pico+15/F

carcasa
24 width A/F 4
LEDs —,
il
s 0 ||

25.5

40.5

1 x Push-Pull

rango de trabajo
disefio

modo de operacién

caracteristicas principales

especifico ultrasdnico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo U,

ondulacién residual

€oNnsumo propio

modo de conexién

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

M 18x1

zona de deteccion

] @
- 250 mm
20 - 150 mm
cilindrico M18

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

haz sonoro estrecho
10-Link

tiempo de recorrido del eco

380 kHz

20 mm

150 mm

250 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+15/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo
temperatura de almacenamiento
peso

otras versiones

otras versiones
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacién
operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales

documentacién (descarga)

pin assignment

Nmicrosonic

;2 sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

2,0 mm
25 Hz

32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

159

cabeza acodada 90°

pico+25/WK/F

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si

si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

haz sonoro estrecho
10-Link




pico+15/WKI/F

carcasa

3.4

M12x1
O
M 18x1

1 x Push-Pull

rango de trabajo
disefio

modo de operacién
caracteristicas principales

especifico ultrasénico
procedimiento de medida
frecuencia ultrasonica

zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion

angulo de abertura del haz acustico
resolucién/frecuencia de exploracion
reproductibilidad

precision

datos eléctricos

tension de trabajo Ug

ondulacién residual

CONsumo propio

modo de conexion

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

zona de deteccion

pt

wa ™
o i Y, _
G0 o "
- 250 mm
20 - 150 mm
cilindrico M18

conmutador de aproximacion/sensor de reflexion
barrera de reflexion
servicio de ventana

cabeza acodada 90°
haz sonoro estrecho
10-Link

tiempo de recorrido del eco

380 kHz

20 mm

150 mm

250 mm

véase zona de deteccion en el grafico
0,069 mm

+0,15%

+ 1 % (derivacion de la temperatura compensada internamente)

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10%
<40 mA

enchufe M12 de 5 clavijas



pico+15/WKI/F

salidas

salida 1

histéresis de conmutacion
frecuencia de conmutacion
retardo de reaccion
retardo de disponibilidad
entradas

entrada 1

carcasa

material

transductor ultrasonico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento
peso
equipamiento/particularidades
compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste

sincronizacién
operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales

documentacion (descarga)

pin assignment

microsonic :: sensores ultrasénicos pico+ :::

salida de conmutacién
Push-Pull: | =100 mA (U-3V)

2,0 mm
25 Hz

32 ms
<300 ms

entrada com
entrada de sincronizacion

PBT

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 67

-25° C hasta +70° C

-40° C hasta +85° C

159

si
entrada com

Teach-in
LCA-2 con LinkCopy o bien software LinkControl
a través de la interfaz 10-Link

si

si

1 LED verde: en funcionamento, 1 LED amarillo: estado conmutacién

cabeza acodada 90°
haz sonoro estrecho
10-Link
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