wms-501/RT

r—
TRIGGER
Jr
ECHO

rango de trabajo
disefio

modo de operacion

100 - 4.000 mm
rectangular

sensor para aparatos analizadores

procedimiento de medida

frecuencia ultrasonica
zona ciega

rango de trabajo

limite de exploracion
reproductibilidad

precision

tiempo de recorrido del eco
40 kHz

100 mm

4.000 mm

5.000 mm

+0,15 %

derivacion de la temperatura 0,17 %/K

tension de trabajo U,
ondulacion residual
€oNsSuUmMo propio

modo de conexién

10 V hasta 30 V CC, a prueba de polarizacion inversa
+10 %
<30 mA

conector M12 de 4 polos
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wms-501/RT

salida 1

salida eco
pnp:l o = 10 mA (salida eco)

entrada 1
descripcion
tiempo del ciclo de medicién recomendado

largo del impulso de emisién recomendado

entrada de sefiales emisor

control por open collector" (npn) Ic2 3 mA, UcE =230V"
65 ms

380 s

material

transductor ultrasénico

modo de proteccion segin EN 60529
temperatura de trabajo

temperatura de almacenamiento

peso

poliestireno

espuma de poliuretano, resina epoxi con particulas de vidrio
IP 54

-10°C bis +50°C

-20° C hasta +70° C

530¢g

compensacion de la temperatura
elementos de ajuste

opciones de ajuste
sincronizacion

operacion en multiplex
indicadores

caracteristicas principales

durch Ulraschall-Referenzmessung
ninguno

no

si

si

ninguno

haz sonoro asimétrico

pin assignment
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