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Dichiarazione CE di conformita
EC declaration of conformity

Torino, 18/01/2013

dichiara che il controllore integrato MOSAIC costituisce un dispositivo di sicurezza realizzato in conformita alle seguenti
Direttive Europee:
declares that the integrated controller MOSAIC is a safety device complying with the following European Directives:

"Direttiva Macchine"

2006/42/CE -~ T
"Machine Directive"
"Direttiva Compatibilita Elettromagnetica"
2004/108/CE -~ - i i
"Electromagnetic Compatibility Directive"
"Direttiva Bassa Tensione"
2006/95/CE - - oo

"Low Voltage Directive"

ed ¢ conforme alle seguenti norme:
and complies with the following standards:

CEIEN61131-2

Controllori programmabili - Parte 2: Specifiche e prove delle apparecchiature.

(07/2007) Programmable controllers - Part 2. Equipment requirements and tests.
1ISO 13849-1 Sicurezza del macchinario: Parti dei sistemi di comando legate alla sicurezza. Parte 1: Principi generali per la progettazione.
(06/2008) Safety of machinery:- Safety-related parts of control systems - Part 1: General principles for design.
EN 61496-1 Sicurezza del macchinario: Dispositivi Elettrosensibili di protezione, Parte 1: Requisiti generali e tests.
(11/2005) Safety of machinery : Electro sensitive protective equipment, Part 1: General requirements and tests.
IEC 61508-1 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza: Requisiti generali.
(1998) Functional safety of electrical/electronic programmable electronic safety related systems: General requirements.
Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza:
IEC 61508-2 Requisiti per impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza.
(2000) Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety related systems:
Requirements for electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems.
IEC 61508-3 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza: Requisiti Software.
(1998) Functional safety of electrical/electronic programmable electronic safety related systems: Software requirements.
Reti di comunicazione industriali - Profili - Parte 3: Sicurezza funzionale dei bus di campo -
IEC 61784-3 Norme generali e profilo definizioni.
(2008) Industrial communication networks - Profiles - Part 3: Functional safety fieldbuses -
General rules and profile definitions.
Sicurezza del macchinario. Sicurezza funzionale dei sistemi di comando e controllo elettrici, elettronici e programmabili
IEC 62061 correlati alla sicurezza.
(01 /20005)  mmmom == o mm s oo oo oo ooooooooooooooooooooooo-

Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical, electronic and programmable electronic control systems.

raggiungendo il livello di sicurezza pari a: SIL 3 / SILCL 3/ PL e/ Cat. 4/ Tipo 4 (v. standard corrispondenti)
reaching a safety level corresponding to : SIL 3 /SILCL 3 /PL e/ Cat. 4/ Type 4 (see related standards)

ed ¢ identico all'esemplare esaminato ed approvato con esame di tipo CE da:
and is identical to the specimen examined and approved with a CE - type approval by:

TUV SUD Rail GmbH — Ridlerstrasse 65 — D-80339 — Muenchen — Germany

Carlo Pautasso
Direttore Tecnico
Technical Director

Dz

Simone Scaravelli
Amministratore Delegato
Managing director
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INTRODUCCION

Contenido de este manual

Este manual contiene las instrucciones de uso del mdédulo programable de seguridad
MOSAIC y de sus modulos de expansion (denominados “SLAVE”);

en especial incluye:
e la descripcién del sistema
* el método de instalacion
* las conexiones
e las indicaciones
« el diagnéstico
» el uso del software de configuracién

Advertencias importantes sobre la seguridad

Yk Este simbolo indica una advertencia importante para la seguridad de las personas.
Su falta de respeto puede provocar una situacién de serio peligro para el personal
expuesto.

=» Este simbolo indica una advertencia importante.

Yk Mosaic alcanza el siguiente nivel de seguridad: SIL 3, SILCL 3, PL e Cat. 4, Tipo 4
segun las normas aplicables.
Sin embargo, el SIL y el PL finales de la aplicacion dependeran del nimero de
componentes de seguridad, de sus parametros y de las conexiones efectuadas,
segun el analisis de riesgos.

Consultar atentamente el apartado “Lista de las normas aplicables”, pag.8.

Hacer un esmerado analisis de los riesgos para determinar el nivel de seguridad
necesario para la propia aplicacion, con referencia a todas las normas aplicables.

% £| instalador o el usuario llevan a cabo la programacion / configuracién de Mosaic
bajo su propia y exclusiva responsabilidad.

Esa programacion / configuracion se realiza de acuerdo con el analisis de los riesgos
de la aplicacién y con todas las normas aplicables.

Al final de la programacién / configuracion y de la instalacion de Mosaic y de los
dispositivos conectados con el mismo, se debe ejecutar una minuciosa prueba de
seguridad de la aplicacion (consultese el apartado "PRUEBA del sistema”, pag. 68).

El cliente debe llevar a cabo un control completo del sistema si agrega nuevos
componentes de seguridad al mismo (consultar el apartado "PRUEBA del sistema”,
pag. 68).

ReeR no se hace responsable de estas operaciones ni de los riesgos que puedan
derivar de ellas.

%k Para un correcto uso de los dispositivos conectados con Mosaic en el ambito de la propia
aplicacion, consultar los respectivos manuales y normas del producto o de la aplicacion.

Comprobar que la temperatura de los ambientes donde se instala el sistema sea
compatible con los paradmetros de temperatura de funcionamiento indicados en la
etiqueta del producto y en los datos técnicos.

Por problemas referidos a la seguridad, cuando sea necesario, dirigirse a las

autoridades encargadas en materia de seguridad del propio pais o a la asociacion
industrial competente.
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indice de las abreviaturas y de los simbolos

MCM =  Mosaic Configuration Memory: chip de memoria para Mosaic M1 (accesorio)
MSC = Mosaic Safety Communication: bus propietario para la expansion de modulos
MSD = Mosaic Safety Designer: software de configuracion para Mosaic en

entorno Windows
OSSD = Output Signal Switching Device: salida estdtica de Seguridad
MTTFd = Mean Time to Dangerous Failure: tiempo medio hasta un fallo peligroso

PL = Performance Level: nivel de desemperio

PFHa = Probability of a dangerous failure per Hour: probabilidad de fallo peligroso
por hora

SIL = Safety Integrity Level: NIS - nivel de integridad de seguridad

SILCL = Safety Integrity Level Claim Limit: limite de reclamacion SIL
SW = Software

Lista de las normas aplicables

MOSAIC esta fabricado de conformidad con las siguientes Directivas Europeas:
« 2006/42/CE “Directiva de maquinas”

« 2004/108/CE “Directiva de compatibilidad electromagnética”

e« 2006/95/CE “Directiva de baja tensiéon”

Y respeta las siguientes normas:

Controladores programables, parte 2:

CEIEN61131-2 e . .
Especificaciones y pruebas de los equipos

Seguridad de las maquinas:
ISO 13489- 1 Partes de los sistemas de mando relativas a la seguridad. Principios
generales de disefio

Seguridad de las maquinas: Dispositivos electrosensibles de proteccion,

EN 61496- 1 Parte 1: Requisitos generales y pruebas.

Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/electronicos
IEC61508- 1 . X i -
programables relacionados con la seguridad: Requisitos generales.

Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/electronicos

programables relacionados con la seguridad: Requisitos para los sistemas
IEC61508-2 2 L . ;
eléctricos/electrénicos/electrénicos programables relacionados con la
seguridad.
ri funcional I istem léctri lectroni lectroni
IEC 61508- 3 Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electronicos/electronicos

programables relacionados con la seguridad: Requisitos software.

Redes de comunicacién industrial: perfiles de seguridad funcional para la

IEC61784-3 S . .
comunicacion en las redes industriales
Seguridad de las maquinas. Seguridad funcional de los sistemas eléctricos,
IEC 62061 L 27 ; -
electrénicos y electrénicos programables relacionados con la seguridad.
Tabla 1
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DESCRIPCION GENERAL

Mosaic es un controlador de seguridad modular, formado por una unidad
principal (M1) que se puede configurar mediante la interfaz grafica MSD, y por
diversas expansiones, que se pueden conectar con M1 a través del bus propietario
MSC.

La unidad principal M1 (Master), que también se puede utilizar de manera
independiente, dispone de 8 entradas de seguridad y de 2 salidas bicanal de
estado solido independientes y programables.

9 Hay a disposicion expansiones de E/S (MI802), s6lo de entrada (MI8, MI12T8, MI16, MVO,
MV1 y MV2), y s6lo de salida (MO2 y MO4), asi como modulos de salida de relés de
seguridad de contactos guiados (MR2 e , MR4, MRO4 y MOR4S8) y médulos para la conexién
de diagnéstico con los principales bus de automatizacion:
MBP (PROFIBUS), MBC (CanOpen), MBD (DeviceNet), MBEI (ETHERNET/IP),
MBEP (Profinet), MBEC (ETHERCAT).

Mosaic puede gestionar sensores y mandos de seguridad como:

sensores optoelectronicos (barreras, escaneres, células fotoeléctricas, etc.),
interruptores mecanicos, alfombras sensibles, pulsadores de parada de
emergencia, mandos de dos manos, concentrando el manejo en un unico
dispositivo flexible y expansible.

El sistema debe estar formado por un solo Master M1 y por un numero de
expansiones electronicas que puede variar de 0 a un maximo de 14, y de éstas,
no puede haber mas de 4 del mismo tipo. Los modulos de relés, en cambio, se
pueden instalar sin limite de cantidad.

El sistema con 14 expansiones puede llegar a disponer de 128 entradas, 16
salidas bicanal de seguridad y 16 salidas de indicacién. El mdodulo principal
(MASTER) y sus modulos secundarios (SLAVE) se comunican a través del bus MSC
de 5 vias (propietario ReeR), colocado fisicamente en la parte trasera de cada
modulo.

Existen también 8 entradas y 16 salidas probe controlables (Fieldbus).

Los moédulos de expansion del sistema Mosaic MI8, MI16, MI12T8 permiten al
sistema aumentar el niumero de entradas, incrementando asi el numero de
dispositivos externos que se pueden conectar. Ademas, MIT12T8 proporciona 8
salidas de OUT_TEST.

Los moédulos de expansion del sistema Mosaic MO2, MO4, proporcionan al
sistema, respectivamente, 2 y 4 pares de salidas estaticas de seguridad OSSD para
el manejo de los dispositivos conectados después de MOSAIC.

MI8O2 dispone de 8 entradas y 2 salidas OSSD.

Los modulos de expansion del sistema Mosaic MR2, MR4, proporcionan al
sistema, respectivamente, 2 y 4 relés de seguridad de contactos guiados NA con
el correspondiente feedback de los relés externos (contacto NC).

Los moédulos de expansion de la serie MB han sido disenados para la conexion con los
buses de campo industriales mas comunes para el diagnodstico y el envio de datos.
MBEI, MBEP y MBEC también cuentan con una conexion de red ethernet.
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MBU permite la conexion con dispositivos equipados con conexién USB.

MCT1, MCT2 son moddulos de la familia Mosaic que permiten la conexién de M1
con otros modulos slave situados a distancia (< 50m). Mediante el uso de un cable
blindado (ReeR MC25, MC50 o que respete la tabla de datos técnicos de los
cables) se conectan dos mdédulos MCT situados a la distancia deseada.

Los modulos de expansion del sistema Mosaic MVO, MV1, MV2 permiten el control
(hasta PL e) de:

e Velocidad cero, Velocidad max., Gama de velocidad;
e Sentido del movimiento; rotacion/traslacion;

Los moédulos tienen la posibilidad de configurar hasta 4 umbrales de velocidad
para cada salida logica (eje).

Cada modulo tiene incorporadas dos salidas légicas que se pueden configurar a
través de MSD vy, por lo tanto, en condiciones de controlar hasta dos ejes
independientes.

MOR4 y MOR4S8 son modulos de seguridad con 4 salidas de relé de seguridad
independientes con las correspondientes 4 entradas para los contactos externos
de feedback (EDM).

Son posibles dos configuraciones de salida distintas (que se pueden configurar
gracias al software de configuracion MSD):

e Dos contactos dobles de conexiéon (hay 2 contactos N.A. por salida con las
correspondientes 2 entradas de feedback).

e Cuatro contactos individuales de conexion independientes (hay 1 contacto
N.A. por salida con la correspondiente entrada individual de feedback).

Solo el moédulo MOR4S8 dispone de 8 salidas de indicacion programables.

Mediante el software MSD es posible crear logicas complejas, utilizando
operadores légicos y de funciones de seguridad como: muting, temporizador,
contadores, etc.

Todo ello a través de una interfaz grafica sencilla e intuitiva.

La configuracion efectuada en el ordenador se transfiere al moédulo M1 a través de
una conexion USB. El archivo residira en M1 y también podra ser memorizado en
el chip de memoria propietario MCM (accesorio), que permitira una rapida
transferencia de la misma configuracion a otro moédulo M1.

=» El sistema Mosaic esta certificado para el nivel maximo de seguridad previsto por las normas
de seguridad industrial (SIL 3, SILCL 3, PL e Cat. 4).
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COMPOSICION DEL PRODUCTO

Mosaic M1 se vende con:

* CD-ROM con el SW gratuito MSD, este manual multilinglie en formato PDF y la
restante documentacion del producto.

* Hoja de instalacion multilingle.

9 Nota: tanto el conector trasero MSC como la memoria MCM se pueden encargar por separado
COMO accesorios.

Los modulos de expansion se venden con:

* Hoja de instalacion multilingue.

e Conector trasero MSC (no presente en MR2 ni en MR4, que se conectan soélo a
través de tablero de bornes).

=» Nota: para la instalacion de un moédulo de expansion (excluyendo los mdédulos de relés) es
necesario, tanto el conector MSC entregado con el equipo como otro MSC para la conexién
con M1, que se puede encargar por separado como accesorio.
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INSTALACION

Fijacion mecanica

Los modulos del sistema MOSAIC se fijan en barra DIN 35 mm de la siguiente
manera:

1. Conectar una cantidad de conectores traseros “MSC” de 5 polos igual al
numero de modulos a montar.

2. Fijar en la barra Omega DIN 35 mm (EN 5022) el tren de conectores obtenido
de esta forma (enganchandolos primero por arriba).

3. Luego, fijar los modulos en la barra comprobando la introduccién del
elemento de contacto, presente en la parte inferior del médulo, en el conector
correspondiente. Ejercer una delicada presion sobre el médulo hasta sentir el
chasquido de bloqueo.

4. Para retirar un moddulo es necesario tirar hacia abajo (utilizando un
destornillador) el gancho de fijacion presente en la parte trasera del mismo;
luego, alzar el modulo desde abajo y tirar.

Figura 1
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Calculo de la distancia de seguridad de un ESPE conectado con MOSAIC

Cualquier dispositivo electrosensible de seguridad (ESPE) conectado con MOSAIC debe
estar ubicado a una distancia igual o superior a la distancia minima de seguridad S, de
modo tal que el alcance de un punto peligroso sea posible sélo después de la parada de
la accion peligrosa de la maquina.

%k L as normas europeas:
- 1SO 13855:2010- (EN 999:2008) Seguridad de las mdquinas. Posicionamiento de los
dispositivos de proteccion en funcion de la velocidad de aproximacion de partes del cuerpo
humano.’

proporciona los elementos para el calculo de la distancia correcta de seguridad.
Leer también atentamente el manual de instalacién de cada uno de los equipos, para
tener informacion especifica sobre la correcta ubicacion.

Y%k Recordar que el tiempo de respuesta total del sistema depende de:
el tiempo de respuesta de MOSAIC + el tiempo de respuesta del ESPE + el tiempo de
respuesta de la maquina en segundos (tiempo que necesita la maquina para
interrumpir la accién peligrosa desde el momento en que se transmite la sefial de
parada).

Conexiones eléctricas

Los modulos del sistema MOSAIC estan provistos de
= ST tableros de bornes para las conexiones eléctricas.
o [ Cada moédulo puede tener 8, 16 o 24 bornes.

N— e TeTere Ademas, cada moédulo tiene un conector trasero en
13]14]15]16 eine (para la comunicacion con el Master y con los
ol EEES peine (p i y
17118118]20 otros moédulos de expansion).
OO0
OOOO
e MR2 y MR4 solo se conectan mediante tablero de
9 [10[11]12 b
ornes.
QOO0 Z“ “K
HHEH —
\ I i i 0 a5 I o
é\é\é\é ‘ \ 9 Terminal par de apriete: 5+7 libras en (0,6 + 0,7 Nm).
L 10T
Yk Colocar los modulos de seguridad en un entorno con un grado de proteccion al
menos IP54.

Lk Conecte el modulo cuando no esta encendido.

%4 1os modulos se deben alimentar con una tensién de 24Vdc +20%
(PELV, conforme a la norma EN 60204-1 (Apartado 6.4)).

% No utilizar MOSAIC como alimentacion para dispositivos externos.

Yk La conexiéon de masa (0 VDC) debe ser comun para todos los componentes del
sistema.

' “Describe los métodos que los disefiadores pueden usar para calcular las distancias de seguridad minimas de un peligro
para dispositivos especificos de seguridad, en especial, para los dispositivos electrosensibles (como las barreras
fotoeléctricas), las alfombras o las tarimas sensibles a la presion y los controles de dos manos. Contiene una regla para
determinar la ubicacion de los dispositivos de seguridad sobre la base de la velocidad de aproximacién y el tiempo de
parada de la maquina, que puede ser razonablemente extrapolada de manera tal que también abarque las puertas
enclavadas sin bloqueo de la proteccién.”
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Advertencias sobre los cables de conexion.

>
>
>

>

Conductores de tamano: 12+30 AWG, cable solido/hebra (UL).

Utilice s6lo conductores de cobre (Cu) 60/75°C.

Se recomienda tener separada la alimentacion del médulo de seguridad de la alimentacion de
otros equipos eléctricos de potencia (motores eléctricos, inversores, variadores de frecuencia)

u otras fuentes de interferencia.

Para las conexiones de una longitud superior a los 50 m hay que utilizar cables de al menos
Tmm?de secciéon (AWG16).

A continuacion se presenta una lista de las conexiones de cada moddulo del
sistema MOSAIC:

Médulo principal M1

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO

1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -

2 MASTER_ENABLE]1 Input Master Enable 1 Entrada (“t/ipo B"segun EN 61131-2)

3 MASTER_ENABLE?2 Input Master Enable 2 Entrada (“tipo B" segun EN 61131-2)

4 GND - Alimentacién 0 VDC -

5 OSSD1_A Output Salida estatica 1 PNP activo alto

6 OSSD1_B Output PNP activo alto

7 RESTART_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Entrada segun EN 61131-2

8 OUT_STATUSI Output Salida digital programable PNP activo alto

9 OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto

10 OSSD2_B Output PNP activo alto

11 RESTART_FBK?2 Input Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2

12 OUT_STATUS?2 Output Salida digital programable PNP activo alto

13 OUT_TESTI1 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto

14 OUT_TEST?2 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto

15 OUT_TEST3 Output | Salida de deteccioén de cortocircuitos PNP activo alto

16 OUT_TEST4 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto

17 INPUT1 Input Entrada digital 1 Entrada segin EN 61131-2

18 INPUT?2 Input Entrada digital 2 Entrada segin EN 61131-2

19 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2

20 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segin EN 61131-2

21 INPUT5 Input Entrada digital 5 Entrada segin EN 61131-2

22 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2

23 INPUT?7 Input Entrada digital 7 Entrada segin EN 61131-2

24 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segin EN 61131-2

B/ \\/
Entrada USB A
Mosaic master M1 esta equipado con FReR
un conector USB 2.0 para permitir la o = -
conexion con el ordenador personal 1 HE—=
en el que reside el SW de ==
. ., , . i
configuracion MSD (véase la figura). .[ s
Un cable USB del formato exacto se i
entrega como accesorio (CSU).
_

Figura 2 - Conector delantero USB 2.0

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20
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ETIQUETA DE DATOS TECNICOS Mosaic Configuration Memory (MCM)

Mosaic master M1 tiene la posibilidad de
instalar una memoria de seguridad
denominada MCM (opcional), que permite
guardar los parametros de configuracion

=9 del SW.
\.._»,__..____2_ M La operacion de escritura en la MCM se

- lleva a cabo cada vez que se envia un

ETIQUETA MCM

v nuevo proyecto del PC a M1.
@'ﬂ’ﬁp e == =» Conectar/desconectar la MCM sélo con
M1 apagado.
I\ m" Hay una ranura en la parte trasera de
T M1 para introducir la tarjeta (en el sentido

indicado en la Figura 3 - MCM).
Funcién de CARGA MULTIPLE

=

AA - 'V‘ i:‘ k“
. Para configurar varios moédulos M1 sin
utilizar el PC ni el conector USB, es posible
Figura 3 - MCM guardar la configuraciéon deseada en una
MCM vy luego utilizarla para descargar los
datos en los médulos M1 que se quieren

configurar.

=» Si el archivo contenido en la memoria no es idéntico al contenido en M1, se hard una
operacion de sobrescritura que eliminara definitivamente los datos de configuracion
contenidos en M1.
ATENCIQN: TODOS LOS DATOS PREVIAMENTE CONTENIDOS EN EL MODULO M1 SE
PERDERAN.

Funcion RESTORE

Si el médulo M1 se estropea, el usuario puede cambiarlo por uno nuevo. Guardando
previamente todas las configuraciones en la MCM, sélo debera introducir la MCM en el
nuevo M1 y encender nuevamente el sistema Mosaic, que cargara automaticamente la
configuracion de copia de seguridad. De esta forma, las interrupciones del trabajo se
reduciran al minimo.

=» Las funciones de CARGA y de RESTORE se pueden desactivar a través del SW (consultar la
Figura 35)

=» Para poder utilizar los modulos de expansion hay que direccionarlos a la instalacion
(consultar el apartado NODE SEL)

Y%k Cada vez que se utiliza la MCM, comprobar atentamente que la configuracion
preseleccionada sea la prevista para ese sistema en especial.
Hacer nuevamente una meticulosa prueba de funcionamiento del sistema formado
por Mosaic y por todos los dispositivos conectados con el mismo (consultar el
apartado PRUEBA del sistema).
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Médulo MI80O2
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO

1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -

2 NODE_SELO Input Seleccién nodo Entrada (“tipo B” segun EN 61131-2)
3 NODE_SEL]1 Input Entrada (“tipo B" segiin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacién 0 VDC -

5 OSSD1_A Output Salida estética 1 PNP activo alto

6 OSSD1_B Output PNP activo alto

7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Entrada segun EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 | Output Salida digital programable PNP activo alto

9 0OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto

10 OSSD2_B Output PNP activo alto

11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Entrada segin EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output Salida digital programable PNP activo alto

13 OUT_TEST1 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto

14 OUT_TEST2 | Output| Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto

15 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto

16 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto

17 INPUTI1 Input Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2
18 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
19 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
20 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
21 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segin EN 61131-2
22 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segin EN 61131-2
23 INPUT? Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUTS Input Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2

Tabla 2
Médulo MI8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentacién 24 VDC
2 NODE_SELO | Input ., Entrada (“tipo B" segin EN 61131-2))
Seleccion nodo - -

3 NODE_SEL1 | Input Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2))
4 GND Alimentacién 0 VDC -

5 INPUTI1 Input Entrada digital 1 Entrada segin EN 61131-2
6 INPUT?2 Input Entrada digital 2 Entrada segin EN 61131-2
7 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
8 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
10 OUT_TEST2 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
11 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
12 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
13 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2
15 INPUT?7 Input Entrada digital 7 Entrada segln EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segin EN 61131-2

Tabla 3
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Modulo MI12T8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentaciéon 24 VDC -
2 NODE_SELO | Input Seleccién nodo Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2))
3 NODE_SEL1 | Input Entrada (“tipo B" segin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacién 0 VDC -
5 INPUT1 Input Entrada digital 1 Entrada segin EN 61131-2
6 INPUT?2 Input Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
7 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
8 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segin EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
10 OUT_TEST2 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
11 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccidon de cortocircuitos PNP activo alto
12 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
13 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segin EN 61131-2
14 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2
15 INPUT?7 Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segin EN 61131-2
17 OUT_TESTS | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
18 OUT_TEST6 | Output | Salida de deteccidon de cortocircuitos PNP activo alto
19 OUT_TEST? | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
20 OUT_TEST8 | Output | Salida de deteccidon de cortocircuitos PNP activo alto
21 INPUT9 Input Entrada digital 9 Entrada segun EN 61131-2
22 INPUT10 Input Entrada digital 10 Entrada segun EN 61131-2
23 INPUTI11 Input Entrada digital 11 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUT12 Input Entrada digital 12 Entrada segun EN 61131-2
Tabla 4
Médulo MI16
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -
2 NODE_SELO | Input Seleccion nodo Entrada (“tipo B" segin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 | Input Entrada (“tipo B" segun EN 61131-2)
4 GND - Alimentacién 0 VDC -
5 INPUT1 Input Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2
6 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
7 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
8 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
10 OUT_TEST2 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
11 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
12 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
13 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2
15 INPUT7?7 Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2
17 INPUT9 Input Entrada digital 9 Entrada segun EN 61131-2
18 INPUT10 Input Entrada digital 10 Entrada segun EN 61131-2
19 INPUTI11 Input Entrada digital 11 Entrada segun EN 61131-2
20 INPUT12 Input Entrada digital 12 Entrada segun EN 61131-2
21 INPUT13 Input Entrada digital 13 Entrada segin EN 61131-2
22 INPUT14 Input Entrada digital 14 Entrada segun EN 61131-2
23 INPUT15 Input Entrada digital 15 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUT16 Input Entrada digital 16 Entrada segin EN 61131-2

Tabla 5
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Moédulo MO4
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC
2 NODE_SELO Input » Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2))
Selecciéon nodo - -
3 NODE_SELI1 Input Entrada (“tipo B" segiin EN 61131-2)
4 GND - Alimentacion 0 VDC -
5 OSSD1_A Output Salida estatica 1 PNP activo alto
6 0OSSD1_B Output PNP activo alto
7 RESTART_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Entrada segin EN 61131-2
8 OUT_STATUSI Output | Salida digital programable PNP activo alto
9 OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto
10 0SSD2_B Output PNP activo alto
11 RESTART_FBK?2 Input Feedback/Restart 2 Entrada segin EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output | Salida digital programable PNP activo alto
13 24 VDC - Alimentacion 24 VDC i ., .
12 24 VDC - Alimentacion 24 VDC Alimentacion 24 VDC salidas *
1; gsg 2::22:22:2: 8 xgg Alimentacion 0 VDC salidas *
17 OSSD4_A Output Salida estatica 4 PNP activo alto
18 0SSD4_B Output PNP activo alto
19 RESTART_FBK4 Input Feedback/Restart 4 Entrada segun EN 61131-2
20 OUT_STATUS4 | Output | Salida digital programable PNP activo alto
21 OSSD3_A Output Salida estatica 3 PNP activo alto
22 OSSD3_B Output PNP activo alto
23 RESTART_FBK3 Input Feedback/Restart 3 Entrada segun EN 61131-2
24 OUT_STATUS3 | Output | Salida digital programable PNP activo alto
Tabla 6
Médulo MO2
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentacion 24 VDC -
2 NODE_SELO Input Seleccién nodo Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2))
3 NODE_SEL1 Input Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
4 GND Alimentacién 0 VDC
5 OSSD1_A Output Salida estatica 1 PNP activo alto
6 OSSD1_B Output PNP activo alto
7 RESTART_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Entrada segun EN 61131-2
8 OUT_STATUSI1 Output Condicién salidas TA/1B PNP activo alto
9 OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto
10 OSSD2_B Output PNP activo alto
11 RESTART_FBK2 Input Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Output Condicion salidas 2A/2B PNP activo alto
13 24 VDC Alimentacion 24 VDC Alimentacion 24 VDC salidas *
14 n.c. -
15 GND Alimentacion 0 VDC Alimentacion 0 VDC salidas *
16 n.c. -

Tabla 7

* Para un correcto funcionamiento del médulo debe conectar el terminal a la
alimentacion.

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

Médulo MR4
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -
4 GND - Alimentacion 0 VDC -
5 OSSD1_A Input .
6 0SSD1_B e Control ZONA 1 PNP activo alto
7 FBK_K1_K2_1 Output Respuesta K1K2 ZONA 1
9 A_NCI1 Output
10 B_NCI OB Contacto NC ZONA 1
13 A_NO11 Output
14 B.NO11 OUIDIR Contacto NA1 ZONA 1
15 A_NO12 Output
16 B_.NO12 B Contacto NA2 ZONA 1
11 A_NC2 Output
12 B.NC2 Output Contacto NC ZONA 2
17 OSSD2_A Input .
18 0SSD2_B Input Control ZONA 2 PNP activo alto
19 FBK_K1_K2_2 Output Respuesta K1K2 ZONA 2
21 A_NO21 Output
22 B_.NO21 Output Contacto NA1 ZONA 2
23 A_NO22 Output
24 B_.NO22 Output Contacto NA2 ZONA 2
Tabla 8
Médulo MR2
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
4 GND - Alimentacién 0 VDC -
5 OSSD1_A Input .
6 0SSD1_B Input Control ZONA 1 PNP activo alto
7 FBK_K1_K2_1 Output Respuesta K1K2 ZONA 1
9 A_NCI Output
10 B_NCI Output Contacto NC ZONA 1
13 A_NOIT1 Output
14 B.NOT1 Output Contacto NA1T ZONA 1
15 A_NO12 Output
16 B_.NO12 Output Contacto NA2 ZONA 1

Tabla 9
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Médulos MVO - MV1 - MV2

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24V Alimentacién 24VDC
2 NODE_SELO Entrada , Entrada ("tipo B" s)egl'm EN61131-2
3 NODE_SEL1 Entrada Seleccion nodo Entrada ("tipo B" s)egl'm EN61131-2
4 GND Alimentacién 0VDC
5 PROXI1_24V Salida Alimentacién 24VDC hacia el PROXI1
6 PROXIT_REF Salida Conexiones Alimentacion OVDC hacia el PROXI1
7 PROXIT INT (3 WIRES) | Entrada PROXIMITY 1 Entrada PROXIT NA
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) | Entrada Entrada PROXI1T NC
9 PROXI2_24V Salida Alimentacion 24VDC hacia el PROXI2
10 PROXI2_REF Salida Conexiones Alimentacion OVDC hacia el PROXI2
11 PROXI2 INT (3 WIRES) | Entrada PROXIMITY 2 Entrada PROXI2 NA
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) | Entrada Entrada PROXI2 NC
13 N.C.
14 N.C.
Is NC. No conectados
16 N.C.

Tabla 10

Conexiones CODIFICADOR CON CONECTOR RJ45 (MV1, MV2)

87654321 12345678 12345678

e

EIA/TIA-568A

PIN MS-VT MS-VH MS-VS

1 5VDC N.C. N.C.

2 EXT_OV EXT_OV EXT_OV
3 N.C N.C. N.C.

a4 A A A

5 A A A

6 N.C N.C. N.C.

7 B B B

8 B B B

20
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Médulo MOR4
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24VDC Alimentacion 24VDC
2 NODE_SELI1 Entrada » Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
Seleccion nodo
3 NODE_SEL2 Entrada Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
4 ovDC Alimentacion 0VDC -
5 REST_FBK1 Entrada Feedback/Restart 1 Entrada (seglin EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Entrada Feedback/Restart 2 Entrada (segiin EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Entrada Feedback/Restart 3 Entrada (segin EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Entrada Feedback/Restart 4 Entrada (segin EN 61131-2)
9 A_NOI1 Salida
10 B_NO1 Salida Contacto N.A. Canal 1
11 A_NO2 Salida
12 B_NO2 Salida Contacto N.A. Canal 2
13 A_NO3 Salida
14 B_NO3 Salida Contacto N.A. Canal 3
15 A_NO4 Salida
16 B_NO4 Salida Contacto N.A. Canal 4
Tabla 11
Médulo MOR4S8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24VDC Alimentacion 24VDC
2 NODE_SELT Entrada ) Entrada {tipg B segn
Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segln
3 NODE_SEL2 Entrada EN61131-2)
4 ovDC Alimentacion 0VDC -
5 REST_FBK1 Entrada Feedback/Restart 1 Entrada (segin EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Entrada Feedback/Restart 2 Entrada (segin EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Entrada Feedback/Restart 3 Entrada (segin EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Entrada Feedback/Restart 4 Entrada (segin EN 61131-2)
9 A_NOI1 Salida
10 BLNOT Salida Contacto N.A. Canal 1
11 A_NO2 Salida
12 B_NO2 Salida Contacto N.A. Canal 2
13 A_NO3 Salida
14 B_NO3 Salida Contacto N.A. Canal 3
15 A_NO4 Salida
16 B_NO% Salida Contacto N.A. Canal 4
17 SYS_STATUSI1 Salida Salida de indicacion programable 1 PNP activo alto
18 SYS_STATUS?2 Salida Salida de indicacion programable 2 PNP activo alto
19 SYS_STATUS3 Salida Salida de indicacion programable 3 PNP activo alto
20 SYS_STATUS4 Salida Salida de indicacion programable 4 PNP activo alto
21 SYS_STATUSS Salida Salida de indicacion programable 5 PNP activo alto
22 SYS_STATUSG6 Salida Salida de indicacion programable 6 PNP activo alto
23 SYS_STATUS7 Salida Salida de indicacion programable 7 PNP activo alto
24 SYS_STATUSS8 Salida Salida de indicacion programable 8 PNP activo alto

Tabla 12
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EJEMPLO DE CONEXION DE MOSAIC EN EL COMANDO DE ACCIONAMIENTO DE
LA MAQUINA

24VDC

1 |24voc OUT_TESTT | 13}
2 |masTER_ENABLE out_TesT2 | 14
—‘ 3 | MASTER _ENABLE2 15
4 |oND 16 ENABLE
7 v . e
EXTERNAL 1 5 |OSSD1_A = INPUTT | 17—
CONTACTORS L K2z 1 1
P } = L7 6 |0SSD1_B INPUT2| 18 o
| 6 ] 2 | 18]
I 7 |RESTART_FBK1 = 19
8 |ouT_sTaTUS] %) 20 ESPE
9 |OSSD2_A O 21 24VDC
24VDC RESTART FBK1 1 1 GND
— ki ko 10]ossp2_B = 22 —
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 ossos
12| OUT_STATUS2 INPUTB | 24 0sSD2

Figura 4

LISTA DE CONTROL DESPUES DE LA INSTALACION

MOSAIC esta en condiciones de detectar autbnomamente las averias que se
producen en cada modulo. Sin embargo, para garantizar el correcto
funcionamiento del sistema, se deben llevar a cabo los siguientes controles en el
momento de la instalacion y, al menos, una vez por ano:

Hacer una PRUEBA completa del sistema (consultar el "PRUEBA del sistema")
Comprobar que los cables estén correctamente colocados en los tableros de
bornes.

Comprobar que todos los leds (indicadores) se enciendan correctamente.
Comprobar la ubicacion de todos los sensores conectados con MOSAIC.
Comprobar la correcta fijacion de MOSAIC en la barra Omega.

Comprobar que todos los indicadores externos funcionen correctamente.

N~

Onhw

Yk Después de la instalacion, después del mantenimiento y después de cualquier posible
cambio de configuracion, hacer una PRUEBA del sistema como se describe en el
apartado de la pagina "PRUEBA del sistema" de la pagina 67.
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DIAGRAMA DE FUNCIONAMIENTO

Fijacion mecanica

q
v

Conexiones eléctricas
entre los modulos Mosaic y
con los sensores externos

»

A4

Trazado del proyecto

¢Validacién
sw OK?

Conexidn
por USB con PSW

\4

Descarga
del proyecto en M1

¢Control de configuracién

(incluyendo la PRUEBA
completa del sistema,
pag.68) en M1 OK?

l S

Fin conexion
por USB

A 4

Inicio del
sistema
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DESCRIPCION DE LAS SENALES

ENTRADAS

MASTER ENABLE

El médulo principal M1 de Mosaic prevé la presencia de dos entradas denominadas
MASTER_ENABLET y MASTER_ENABLEZ2.

=» Ambas sefiales deben estar permanentemente en el nivel l6gico 1 (24 VDC) para permitir el
funcionamiento de MOSAIC. Si el usuario quiere desactivar MOSAIC, es suficiente colocar
estas entradas en el nivel l6gico 0 (0 VDC).

NODE SEL

Las entradas NODE_SELO y NODE_SEL1 (presentes en los modulos SLAVE) sirven para
atribuir una direccion fisica a los médulos secundarios mediante conexiones segun la
Tabla 13:

NODE_SEL1 (Borne 3) NODE_SELO (Borne 2)
NODE 0 0 (no conectado) 0 (no conectado)
NODE 1 0 (no conectado) 24 vDC
NODE 2 24 VDC 0 (no conectado)
NODE 3 24 VDC 24 VDC
Tabla 13

esta previsto un numero maximo de 4 direcciones y, por lo tanto, de 4 modulos del
mismo tipo a utilizar en el mismo sistema.

=» No esta permitido utilizar la misma direccién fisica en dos moédulos del mismo tipo.
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RESTART_FBK

La senal RESTART_FBK permite a MOSAIC comprobar una sefial EDM (External Device
Monitoring) de respuesta (serie de contactos) de los contactores externos, ademas de
permitir la gestibn de funcionamiento Manual/Automatico (consultar todas las
conexiones posibles en la Tabla 14).

Lk Si la aplicacién lo requiere, el tiempo de respuesta de los contactores externos debe ser
verificado por un dispositivo adicional.

Yk £ comando de restablecimiento (Restart) se debe colocar fuera de la zona peligrosa, en un
punto desde el cual sean bien visibles la zona peligrosa y toda la zona de trabajo interesada.

No debe ser posible alcanzar el comando desde el interior de la zona peligrosa.

Cada pareja de salidas OSSD tiene una relativa entrada RESTART_FBK.

MODO DE
FUNCIONAMIENTO EDM RESTART_FBK
K1
Con control 24\/40/5—0% ext_Restart_fbk
K1_K2
AUTOMATICO
Sin control 24V ext_Restart_fbk
K1_K2
24\ K1 K2 J
Con control —%—o"%——0 O—— ext_Restart_fbk
K1_K2
MANUAL
24V L
Sin control O—— ext_Restart_fbk
K1_K2
Tabla 14
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SALIDAS

OUT STATUS

La sefial OUT STATUS es una salida digital programable que puede indicar el estado de:
e Una entrada.
e Una salida.
 Un nodo del esquema légico disefiado con MSD.

OUT TEST

Las sefales OUT TEST se deben utilizar para controlar la presencia de cortocircuitos o de
sobrecargas en las entradas (Figura 5).

SHORT CIRCUIT CONTROL

F****g‘\é} ******** 17 JINPUTT
1 R 12 | weurz =» El nimero méaximo de entradas controlables por
- = cada salida ouT TEST es:
S e o - 2 INPUTS (en paralelo) (M1, MI802, MIS8,
— | 20 | INPUT4 é M” 2T8)
|| = - 4 INPUTS (en paralelo) (MI16)
Figura 5

OSSD (moédulos M1, MI8O?2)

Las salidas OSSD (estdticas de seguridad de semiconductor) estan protegidas contra los
cortocircuitos y proporcionan:

* En estado ON: Uv- 0,75V = Uv (con Uv equivalente a 24V + 20%)

e En estado OFF: OV + 2V r.ms.

La carga maxima es de 400mA@24VDC, correspondiente a una carga resistiva minima de
60Q. La carga maxima capacitiva es de 0.82 pF. La carga maxima inductiva es de 30 mH.

OSSD (mdédulos MO2, MO4)

Las salidas OSSD (estdticas de seguridad de semiconductor) estan protegidas contra los
cortocircuitos y proporcionan:

* En estado ON: Uv- 0,75V = Uv (con Uv equivalente a 24V + 20%)

e En estado OFF: OV + 2V r.m.s.

La carga maxima es de 400mA@24VDC, correspondiente a una carga resistiva minima de
60Q. La carga maxima capacitiva es de 0.82 pF. La carga maxima inductiva es de 30 mH.

=» No estd permitida la conexion de dispositivos externos en las salidas si no estan
explicitamente previstos en la configuracién efectuada con el programa MSD.

Cada salida OSSD se puede configurar como se indica en la Tabla 15:

Automitico La salida se activa segln las configuraciones hechas por el SW MSD sélo si la entrada
RESTART_FBK correspondiente esta conectada a 24VDC.

Manual La salida se activa segun las configuraciones hechas por el SW MSD solo si la entrada
RESTART_FBK correspondiente SIGUE UNA TRANSICION LOGICA 0-->1.

Controlado La salida se activa segun las configuraciones hechas por el SW MSD solo si la entrada
RESTART_FBK correspondiente SIGUE UNA TRANSICION LOGICA 0-->1-->0.

Tabla 15

26 8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

MANUAL
RESTART_FBK —— )
ot
[
ouT
t=250ms

CONTROLADO
t2
|
|
RESTART_FBK — :
| [N
Pt \
ouT
250ms < t1< 5s
t2 = 250ms

RELES DE SEGURIDAD (mé6dulos MR2, MR4)

Caracteristicas del circuito de salida.

Los modulos MR2/MR4 utilizan relés de seguridad de contactos guiados, cada uno de los
cuales proporciona dos contactos N.A.y un contacto N.C., ademas del contacto N.C. de

respuesta.

El médulo MR2 utiliza dos relés de seguridad, mientras que el MR4 utiliza cuatro.

Tensidon de excitacion 17..31 VDC
Minima tension conmutable 10 VDC
Minima corriente conmutable 20 mA
Maxima tension conmutable (CC) 250 VDC
Maxima tension conmutable (CA) 400 VAC
Maxima corriente conmutable 6 A
Tiempo de respuesta 12 ms
Duracién mecanica de los contactos > 20 x 108

Tabla 16

=» Para garantizar el correcto aislamiento y evitar dafios o el envejecimiento prematuro de los
relés, hay que proteger cada linea de salida con un fusible de 3,5 A retardado y comprobar

que las caracteristicas de la carga respondan a las indicaciones detalladas en la Tabla 16.
=» Consultar el apartado "Modulos MR2 - MR4".

Esquema de contactos internos de los médulos MR2/MR4

OSSD1_A
0SSD1_B

ovbC

+24vDC

FBK_K1_K2_1

MOSAIC MR2 INTERNAL DIAGRAM

B_NOT! 14 H
AN
— QJ
BNt L
— J ERIEE Ki_t

ovDC

Figura 6

0SSD1_A

0ssDi_B

ovDC

FBK_K1_K2_1

+24VDC

0SSD2_A

0SsD2_B

FBK_K1_K2_2

MOSAIC MR4 INTERNAL DIAGRAM

5

B_NOt1

i
=
=l

E

FB_B

FB_A

ovDC

ANC2
=hy
B,ch%i

8

B_N021

i

Z
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Ejemplo de conexion del médulo MR2 a le salidas estaticas OSSD de un médulo M1°?

O 24VDC
1 |24vDe out_testi | 13] .
2 | MASTER _ENABLE! out_TesT2 | 14| T
3 |MASTER_ENABLE2 15
ovbe || |
4 |onD 16
5 |0sSSD1_A % INPUTT| 17
6 |osspi_s INPUT2 | 18
— 7 |RESTART_FBK1 i—é 19
8 |ouT_sTATUST %) 20
9 |ossp2_a % 21
10lossp2_8B 22
11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23
12| ouT_sTATUS? INPUTS | 24
MOSAIC MR2
M 9
0SsD1_B M B_NO12 16
0sSD1_A il MO& 14
ovDC BCH L L
T TN
+24VDC A_NOTT
FBK_K1_K2_1 15
A_NO12
- 110

Figura 7

Diagrama de funcionamiento del circuito de salida conectado con el médulo MR2/MR4

24VDC

OSSD1_A
ovbe
OSSD1_B
N.O.
CONTACTO ABIERTO CERRADO ABIERTO
——i12ms ——12ms
Figura 8

% En el caso de conexién de un médulo relé, el tiempo de respuesta de la salida OSSD, debe ser incrementado de 12ms.
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CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS GENERALES DEL SISTEMA

Parametros de seguridad del sistema

| Parametro | valor || Norma de referencia
‘ PFH4 H Consulte las tablas de datos técnicos para cada modulo ‘
IEC 61508:1998
" SIL 3 |
[ sILCL I3 || IEC 62061:2005 |
| Tipo | 4 || EN 61496-1 \
| PL e |
DCayg [ Alta | SO 13849-1:2006
| MTTFd (afios) [30+100 | IEC 62061:2005
| Categoria | 4 H

| Tiempo de vida del dispositivo || 20 afios

| Nivel de contaminacién [ 2

Datos generales

[ Namero méax. de entradas I 128 |
| Namero max. de salidas OSSD I 16 bicanal |
| NGmero max. de salidas de indicacién I 16 |

Nimero max. de médulos secundarios 14

(excluyendo MR2- MR4)

Nimero max. de médulos secundarios del 4

mismo tipo (excluyendo MR2- MR4)

Tensién nominal

24 VDC + 20% / alimentacion de clase Il (LVLE)

Categoria de sobretensién

ENTRADAS digitales

PNP activo alto (EN 61131-2)

OSssD (M1, MI802, MO2, MO4)

PNP activo alto - 400mA@24VDC max. (cada OSSD)

SALIDAS de indicacion
(M1, MI802, MO2, MO4)

PNP activo alto - 100mA@24VDC max.

Tiempo de respuesta (ms)

Este tiempo de respuesta depende de los
siguientes pardmetros:

1) Nidmero de médulos secundarios instalado
2) Namero de operadores

3) Nimero de salidas OSSD

Para obtener el tiempo de respuesta correcto se
refieren a el calculado por el software de MSD
(ver el Report del proyecto)

Conexion M1> maddulos

Bus propietario ReeR de 5 polos (MSC)

| Seccién de los cables de conexién I 0,5 + 2,5 mm?
| Longitud méaxima de las conexiones i 100 m

| Temperatura de funcionamiento Il -10 = 55°C

| Max temperatura ambiente I 55°C

| Temperatura de almacenamiento i -20 = 85°C

| Humedad relativa

M [ 106+12,6 +Tfitro_input |
| M1 +1Slave [ 11,8:26,5 +Tfiltro_lnput |
| M1 + 2 Slaves | 12,8+:28,7 +Tfiltro_lnput |
| M1 + 3 Slaves [ 13,9:30,8 +Tfiltro_lnput |
| M1 + 4 Slaves | 15+33  + Tfiltro_Input |
| M1 +5 Slaves | 16 + 35  + Tfiltro_Input |
| M1 +6 Slaves | 17+37,3  +Tfiltro_lnput |
| M1 + 7 Slaves | 18,2+:395 +Tfiltro_lnput |
| M1 + 8 Slaves | 193:41,7 +Tfiltro_lnput |
| M1 + 9 Slaves | 20,4+43,8 +Tfiltro_lnput |
| M1 +10 Slaves | 21,5+ 46  + Tfiltro_lnput |
[ M1+ 11 Slaves | 22,5+:48,1 +Tfiltro_lnput |
| M1 +12 Slaves | 23,6+50,3 +Tilro_Input |
| M1 + 13 Slaves | 24,7+52,5 +Tfilro_Input |
| M1 + 14 Slaves | 25,8+54,6 +Tfilro_Input |
|
|
|
|
|
|
|

10% + 95%
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> Tiltro_Input = tiempo max. de filtracion entre los configurados en las entradas del proyecto

(consultar el apartado "ENTRADAS).

Caja

Descripcion

Cubierta para piezas electronicas max. 24 polos,
con gancho metalico de fijacion

bornes

| Material de la caja I Poliamida |
| Grado de proteccién de la caja | IP 20 |
Grado de proteccién del tablero de 1P 2X

 Fijacion I

Acoplamiento rapido en barra segun la norma EN 60715 \

| Tamafio (a x a x f) |

108 x 22,5 x 114,5 |

Médulo M1

 PFHy (IEC 61508:1998) |

6.06E-9

‘ Tension nominal H

‘ Potencia disipada H

3W max.

‘ Habilitacion médulo (n°/descripcion) H

2 / PNP activo alto "tipo B" segun EN 61131-2

‘ ENTRADAS digitales (n°/descripcién) H

|
24 VDC + 20% |
|
|
|

8 / PNP activo alto segun EN 61131-2

ENTRADAS FBK/RESTART
(n°/descripcion)

2 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico o
Manual con pulsador de RESTART

‘ SALIDAS Prueba (n°/descripcion) H

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

‘ SALIDAS digitales (n’/descripcién)

2 / programables - PNP activo alto

400mA@24VDC max.

[
OSSD (n°* /descripcion) ’
|

‘ Ranura para tarjeta MCM

presente

‘ Conexion con el PC H

USB 2.0 (alta velocidad) - Longitud max. del cable: 3 m

‘ Conexién con los moédulos secundarios H

2 parejas / Salidas estaticas de seguridad PNP activo alto ‘

a través de bus propietario 5 vias MSC

Médulo MI8O?2

| PFHq (IEC 61508:1998) I 5.72E-9
‘ Tensién nominal H 24 VDC + 20%
‘ Potencia disipada H 3W max.

‘ ENTRADAS digitales (n"/descripcion) H

8 / PNP activo alto (segun EN 61131-2)

‘ SALIDAS Prueba (n°/descripcién) H

‘ SALIDAS digitales (n°/descripcion)

2 / programables - PNP activo alto

2 parejas / Salidas estaticas de seguridad:
PNP activo alto - 400mA@24VDC max.

|
OSSD (n°/descripcién) ‘
|

‘ Conexién con M1

|
|
|
|
4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas ‘
|
|

a través de bus propietario 5 vias MSC

30
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Médulos MI8 - MI16

‘ Modelo H

MI8 MI16

' PFHg (IEC 61508:1998) |

5.75E-9 7.09E-9

‘ Tension nominal H

24 VDC + 20%

‘ Potencia disipada H

3W max.

ENTRADAS digitales
(n°/descripcién)

8 16
PNP activo alto segun EN 61131-2

|
‘ SALIDAS Prueba (n°/descripcién) H

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

‘ Conexion con M1 H

a través de bus propietario 5 vias MSC

Médulos MI12T8

| PFHg (IEC 61508:1998) [ 3.24E-9

| Tensién nominal [ 24 VDC + 20%

‘ Potencia disipada H 3W max.
ENTRADAS digitales | 12

(n°/descripcién) ‘

PNP activo alto segin EN 61131-2

‘ SALIDAS Prueba (n°/descripcién) H

8 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

‘ Conexién con M1 H

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulos MO2 - MO4

| Modelo |

MO?2 MO4

PFHd (IEC 61508:1998) |

3.16E-9 3.44E-9

‘ Tension nominal H

24 VDC + 20%

| Potencia disipada I

3W max.

SALIDAS digitales (n°/descripcién) ‘

programables - PNP activo alto

0OSSD (n°/descripcién)

Salidas estaticas de seguridad:
PNP activo alto 400mA@24VDC max.

| Conexién con M1 |

a través de bus propietario 5 vias MSC

Médulos MR2 - MR4

contactos

| Modelo | MR2 MR4 |
\ Tensién nominal H 24 VDC + 20% \
\ Potencia disipada H 3W max. \
| Tensién de conmutacién | 240 VAC |
| Corriente de conmutacién | 6 A max. |
| Contactos N.A. | 2N.A. +1N.C. 4N.A. +2N.C. |
| Contactos de RESPUESTA | 1 2 |
\ Tiempo de respuesta H 12 ms \
Duracién mecanica de los > 20 x 10°

Conexion con un modulo de salida

En tablero de bornes delantero
(ninguna conexiodn a través de bus MSC)
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

MR2 - MR4: DATOS DE SEGURIDAD
CONEXION DE FEEDBACK ACTIVA CONEXION DE FEEDBACK FALTA
PFHd SFF MTTFd DCavg PFHd SFF MTTFd
3,09E-10 | 99,6% 233594 | 98,9% | tcyclel 9,46E-10 | 0,60 233593 | tcyclel
8,53E-11 | 99,7% 2445347 | 97,7% | tcycle2 DC13 (2A) 1,086-10 | 0,87 24453,47 | tcycle2 DC13 (2A)
6,63E-11 | 99,8% 126678,49 | 92,5% | tcycle3 6,75E-11 | 0,97 126678,5 | tcycle3
8,23E-09 | 99,5% 70,99 | 99,0% | tcyclel 4,60E-07 | 0,50 70,99 | tcyclel
7,42E-10 | 99,5% 848,16 | 99,0% | tcycle2 AC15 (3A) 4,49E-09 | 0,54 848,15 | tcycle2 AC15 (3A)
1,076-10 | 99,7% 12653,85 | 98,4% | tcycle3 1,61E-10 | 0,79 12653,85 | tcycle3
3,32E-09 | 99,5% 177,38 | 99,0% | tcyclel 7,75E-08 | 0,51 177,37 | tcyclel
3,36E-10 | 99,6% 2105,14 | 98,9% | tcycle2 AC15 (1A) 1,09E-09 | 0,60 2105,14 | tcycle2 AC15 (1A)
8,19E-11 | 99,7% 28549,13 | 97,5% | tcycle3 1,00E-10 | 0,88 28549,13 | tcycle3
teycle1: 300s (1 conmutacion cada 5 minutos)
teycle2: 3600s (1 conmutacidn cada hora)
teycle3: 1 conmutacion cada dia
(PFHd de acuerdo con IEC61508, MTTFd e DCavg de acuerdo con ISO13849-1)
Médulos MVO - MV1 - MV2
| | MVO MV1 | MV2 |
| Tensién nominal I 24VDC + 20% |
| Potencia disipada max. || 3W |
| Nilmero max. ejes I 2 |
TTL (Modelos MVIT - MV2T)
Interfaz codificador - HTL (Modelos MV1H - MV2H)
sen/cos (Modelos MV1S - MV2S)
Sefiales de entrada Tensién de aislamiento nominal 250V
co,difif:ador aislada§ Categoria de sobretension Il
eléctricamente segln la D . )
norma EN 61800- § Tensién impulsiva nominal 4,00kV
Nimero max. codificador H 0 1 \ 2

Frecuencia max. codificador

500KHz (HTL: 300KHz)

Conexiones codificador | = RJ45
Nimero max. proximity | 2
Frecuencia max. proximity I

Conexiones proximity

|

Tablero de bornes

| Categoria de proximity

|

PNP/NPN - 3/4 cables

| Conexién a M1

|

Mediante bus MSC

|
|
|
|
5KHz |
|
|
|

Mddulo MOR4 - MOR4S8

\ Médulo

MOR4

| MOR4S8

\ Tension nominal

24VDC = 20%

| Potencia disipada I

| Tensién de conmutacion | 240 VAC
| Corriente de conmutacién | 6A max.
| Contactos N.A. | 4

|
3W max. ‘
|
|
|

ENTRADA FBK/RESTART
(n°/descripcion)

4 / Control EDM / posible funcionamiento
Automatico o Manual con boton de RESTART

\ SALIDAS digitales (n°/descripcion)

H 8 / programables - PNP activo alto

\ Tiempo de respuesta

12ms

\ Duracion mecanica contactos

> 40 x 10°

| Conexién para usuario

\ Conexién con M1

|
|
|
En tablero de bornes \
Mediante bus MSC ‘

32
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

DIMENSIONES MECANICAS

99 mm 22.5 mm

114.5 mm

€ D

q D

q D

q D

108 mm
Figura 9
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

SOFTWARE MOSAIC SAFETY DESIGNER

La aplicacion software “MOSAIC SAFETY DESIGNER permite la configuracion de un
diagrama logico de conexion de MOSAIC (Master + expansiones) y los componentes de la
instalacion a efectuar.

Los dispositivos de seguridad que forman parte de la instalacion son, pues, controlados y
manejados por MOSAIC y por sus modulos SLAVE.

A través de una versatil interfaz grafica, MSD esta en condiciones de poner en relacion
entre si a los distintos componentes. A continuaciéon se explica de qué manera:

Instalacion del software

Caracteristicas HARDWARE necesarias del PC a conectar

e Memoria RAM : 256 MB
(cantidad suficiente para el funcionamiento de Windows XP SP3 + Framework 4.0)

» Disco duro : espacio libre > 500 Mbytes
» Conector USB:1.1,2.006 3.0
e Lector CD-ROM

Caracteristicas SOFTWARE necesarias en el PC a conectar

Windows XP con Service Pack 3 instalado (o bien OS superiores).

=» En el ordenador debe estar instalado Microsoft Framework 4.0 (o superiores)

Como instalar MSD

» Colocar el CD de instalacion;
» Esperar que el programa de instalacion de inicio automatico pida el SETUP del SW;

Como alternativa, seguir la ruta D:/;
» Doble clic en el archivo SetupDesigner.exe;

Cuando se completa la instalacion aparece un cuadro que pide que se cierre el programa
de SETUP.
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Nociones basicas

Para iniciar el programa, hacer doble clic en ese icono. =>

Aparece la siguiente pantalla inicial:

W Mosaic Safety Designer

L ER
Archive Proyecto Modificacion  Comunicacion  Opciones 7

BREER. (23 W53/ €@ BALS %0 -, MOSH:C

~ Objetos

»  Propiedades
~ Entrada

w  Output

w  Notas

#  Operador
w  Légicos
v  Memorias
w  Contadores
w  Temperizador

~  Muting

A Configuracién

~  Configuracién visual

Mosaic: No presente Estado: Desconectade  Ver.: 1.2.0

Figura 31
Ahora el usuario puede crear su proyecto.
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EREER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Barra de herramientas estandar

En la Figura 32 se reproduce la barra de herramientas estandar y se explica el significado
de los iconos:

BREER (B o? dom=*/ e v 2€0\BA0" % O

Figura 32
1-> -Ii] CREAR UN NUEVO PROYECTO
MODIFICAR LA CONFIGURACION (composicién de los distintos médulos)

CAMBIAR LOS PARAMETROS DEL USUARIO (nombre, empresa, etc.)

L+
4-> ‘d SALVAR EL PROYECTO ACTUAL
=< CARGAR UN PROYECTO EXISTENTE (DESDE EL ORDENADOR)

6-> IMPRIMIR EL ESQUEMA DEL PROYECTO

7-> “®%  VISTA PREVIA DE LA IMPRESION

8-> - AREA DE LA IMPRESION

9-> 4 IMPRIMIR DE LA COMPOSICION DEL PROYECTO

10 -> 23 UNDO (CANCELAR EL ULTIMO COMANDO)

11 -> 2 REDO (RESTABLECER LA ULTIMA CANCELACION)
12 -> VALIDACION DEL PROYECTO

13-> - CONECTARSE CON MOSAIC

14 -> = ENVIAR PROYECTO A MOSAIC

15 -> @ DESCONECTARSE DE MOSAIC

16 - > "'. CARGAR UN PROYECTO EXISTENTE (DESDE MOSAIC)
17 -> . MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - grafico)
18 -> % MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - textual)
19 -> l:'l CARGAR ARCHIVO LOG

20 -> VER LA CONFIGURACION DEL SISTEMA

21-> ' CAMBIAR CONTRASENA
AYUDA EN LINEA

RESTABLECER CONTRASENA

56 8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Barra de herramientas textual

Opcionalmente también puede aparecer la barra de de herramientas textual
(menu desplegable).

Archivo Proyecto Maodificacion Comunicacion  Opciones 7

EREER @ % HdSd /o v S5 € @ \ .('\ [] = 0 Empresa - Nembre

Figura 33

Crear un nuevo proyecto (configurar el sistema MOSAIC)

Seleccionando el icono -é] de la barra de herramientas estandar comienza un nuevo
proyecto. Aparece el pedido de identificacion del usuario (Figura 34).

BREER e A3/ v €0 BAD

~ Objetos &7 Informacion proyecto §|
+ Entrada
Empresa Empresa
* Usuario Mombre
Y R Nombre del proyecto Proyecto
[ ok } | Anular ]
Figura 34

Luego, MSD propone un cuadro en el que aparece so6lo el médulo M1.

El usuario puede agregar los modulos necesarios para su sistema, utilizando los menus
desplegables presentes arriba: eleccion del modulo; y abajo: eleccion del nodo (0+3) que
se le debe atribuir.

ELECCION DEL MODULO SLAVE (que se agrega a la configuracion)

&7 Configuracion

M1 MO2 v
Al & Valal7al /g
MO2
MI16
BReeR MI8
GRey  BRa =
MI12T8
el ot 4 - * T \\mMBBUS
- - -
w Mo2 Moa
.1 ]
. % -4
. L] ‘-‘ E
1 " “1 L
-—) b=k b o=b @ Firmware version
L] L L] L ]
:! T L] L] a

Entradas:8
Salidas:8

[] Deshabilita carga de MCM
X >

Figura 35
SELECCION DEL NODO (de 0 a 3) Deshabilita la lectura desde la memoria MCM
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MODIFICAR LA CONFIGURACION (composicion de los distintos médulos)

La modificacién de la configuracién del sistema se hace con el icono - ® . Aparece
nuevamente el cuadro de configuracion (Figura 35).

Cambio de parametros del usuario

Ll
El cambio de parametros del usuario se hace con el icono :
identificaciéon del usuario (Figura 36).

Para ejecutar dicha operacion no hace falta desconectarse de Mosaic. Generalmente sirve
cuando un nuevo usuario debe crear un nuevo proyecto (incluso utilizando uno
previamente creado).

. Aparece el pedido de

BHREER B et W3/ v €O BAL

L) Fgen &) Informacion proyecto R‘
+ Entrada

Empresa Empresa
+ Output

Usuario Nombre
I Nombre del proyecto Proyecto

[ ok ] | Anular ]
Figura 36
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Barras de las herramientas OBJETOS - OPERADOR - CONFIGURACION

Sobre la izquierda y la derecha de la pantalla principal aparecen 4 grandes
cuadros de herramientas (indicadas en la Figura 37).

CEX
- BIREER T T3 54 7 ( 5 €0 A0S % 4 e e
e : T
E « Input

_I 5 Output

2 _’E « Contadores

Ilﬁ!ﬁ:ﬂl lllllllll 1‘.,&!:

2 =
Mosaic: Nicht vorhanden  Status: ‘lid’v‘algm|mm l\lf;!f_l?liﬁ LR

Figura 37 I
4

1 > CUADRO DE INSTRUMENTOS OBJETOS

Contiene los distintos bloques funcionales que formardn nuestro proyecto;
dichos bloques estan divididos en 3 distintas categorias:

- entradas
- salidas
- notas

2 > CUADRO DE INSTRUMENTOS OPERADOR

Contiene los distintos bloques funcionales que permiten poner en relacién entre si
los componentes del punto 1; dichos bloques estan divididos en 5 distintas categorias:

- légicos

- muting

- memorias

- contadores

- temporizadores

3 > CUADRO DE INSTRUMENTOS CONFIGURACION
Contiene la descripcion de la composiciéon de nuestro proyecto.
4 > CUADRO DE INSTRUMENTOS CONFIGURACION (visual)
Contiene la representacion grafica de la composicion de nuestro proyecto.
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Trazado del esquema

Después de decidir la composicion del sistema, el usuario puede comenzar la
configuracion del proyecto.

El esquema logico de conexion se crea con la técnica de DRAG&DROP:

Se selecciona el elemento deseado en los cuadros descritos mas arriba (en los
siguientes apartados se explican detalladamente para cada uno de los proyectos) y se
arrastra a la zona de trazado.

Luego, seleccionando el objeto, se habilita el cuadro PROPIEDADES y se rellenan los
campos segun las propias necesidades.

Cuando se debe configurar un valor numérico especifico con un cursor (por ej.: el
filtro), utilizar las flechas izquierda y derecha del teclado o hacer clic a los lados del
cursor.

Las conexiones entre los objetos se hacen colocando el ratéon encima del simbolo
deseado y arrastrandolo hacia el que se debe conectar.

Si el esquema necesita la funcién PAN (desplazamiento de la zona de trabajo en el
cuadro), seleccionar el objeto a desplazar y utilizar las flechas de direccién del teclado.
Cuando se quiere duplicar un objeto, selecciénelo y pulsar CTRL+ C / CTRL + V del
teclado.

Cuando se quiere eliminar un objeto o una conexion, seleccionarlo y pulsar la tecla
CANC del teclado.

60
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Utilizacion del boton derecho del raton

EN BLOQUE DE ENTRADA / SALIDA

e Copiar / Pegar
e Eliminar
e Eliminar todos los pines asignados

e Alineacién con otros bloques funcionales (seleccion multiple)
e Ayuda en linea

e Modo Monitor: Mostrar / Ocultar el cuadro Propiedades
e El Estado del bloque: activar / desactivar la negacion légica del pin Entrada

EN LOS OPERADORES DE BLOQUE

Copiar / Pegar

Eliminar

Alineacion con otros bloques funcionales (seleccién multiple)
Ayuda en linea

El pin de entrada: activar / desactivar la negacion logica
Modo Monitor: ventana Propiedades Mostrar / Ocultar

EN TERMINALES

e Alineacién con otros bloques

EN CONEXION (cables)

e Eliminar
e Mostrar la ruta completa de la conexion (de red)

W Mosaic Safety Designer: Proyecto

EHReeR efWMSd/ v IE@AD" RV M PN =
~ Objetos | i o) Pronplestincdess
~ Entrada B ZONA :
J) Espe | PROPIEDAD :
[ o, OBJETO —
. A UD F
(PPhOtO(eli vi % liw ) @Eﬂﬁ
~  Operador s :

Oudpt e

0
nl o of
.

- Légicos ) . ...
——— V\
~ Memorias Punto de

+~ Contadores partida para

conexién
w Temporizador

v

(= contracin ZONA DE

M1  Master 8 entradas -...

MO2  Expansion 2 salidas I RAZA D
MI8O2Z Expansidn 8 entrada..

pessssssssssssssssasany
~ Configuracion visual

Reset Zoom — | 79% Mosaic: No presente  Estado: Desconectado  Ver.: 1.0.10.20943

Figura 38

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20 61

Espanol



EREER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Ejemplo de proyecto

En la Figura 39 se presenta un ejemplo de proyecto que utiliza s6lo el médulo M1
conectado con dos bloqueos de seguridad (E-GATE y E-STOP). En amarillo, a la izquierda,
se representan las entradas de M1 (1,2,3) en las que se conectan los contactos de los
componentes de seguridad. Las salidas de Mosaic (de 1 a 4) se activan segun las
condiciones decididas en E-GATE y E-STOP (ver los apartados E-GATE - E-STOP).Si se
selecciona un bloqueo con un clic del raton, a la derecha se activa el CUADRO
PROPIEDADES, con el que se configuran los parametros para la activacion y la prueba de
los bloqueos (ver los apartados E-GATE - E-STOP).

&? Mosaic Safaty Designer: Proyecto

EReeR ot HSA/ v E@RA0" % @ L= MmMOsA:C
~ Objetos | ~ Propiedades
~ Entrada
~ Output
P —
&% 0SSD \
& Status W @E'G““ W e
] [ 0SSD
+~ Notas |M in 1 HO—0—
[inpt 2 (1) m “io—o- g - (aesshaaon)
e T
+ Légicos »

~ Memorias
w Contadores

~ Temporizador
] Retardo ~

(Tnput 3 (M1)

~ Configuracién
M1  Master 8 entradas -...

~ Configuracién visual

-
13

|
[lu=

v

< >

100%

Mosaic: No presente Estado: Desconectado  Ver.: 1.0.12.21219

Figura 39

Cuando se concluye la fase de disefio del proyecto (o durante fases intermedias) es
posible guardar la configuracién en curso utilizando el icono de la barra de herramientas
estandar.

Validacién del proyecto

= E| proyecto concluido ahora se debe comprobar. Ejecutar, pues, el comando VALIDACION

(icono ©  de la barra de herramientas estandar).

Sélo si la validacion tiene resultado positivo se podra hacer el envio de la configuracién.

Y La funcion de validacion sélo evalda la coherencia de la programacion con respecto a
las caracteristicas del sistema MOSAIC. Por lo tanto, dicha validacion no garantiza
que la programacion responda efectivamente a los requisitos de seguridad de la
aplicacion.
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Report del proyecto
Impresion de la composicion del sistema con las caracteristicas de cada bloque.

7 . ,
(lcono = de la barra de herramientas estandar).

]
| ]
H e
MOdular SAfety Integrated Controller Via Carcano, 32
10153 Torino Halia
Informe del proyecto generados por Mosaic Safety Designer versién 1.2.0 hitp://www.reer.it

Nombre del proyecto: Sch2d SOUD STATE DEVICE
Usuario: Greco

Ernpresa: Reer

Fecha:07/11/2011 146216

CRC esquernc: 3A4BH

Mosaic: Configuracidn
G dula kT (La version de firmware configurado: »=1.0)
tddulo MIBO2 Nodo O
fadulo MIEO2 Nodo 1
tGdulo M4 Modo O
1AS AUl LTS

hosaic: Informacian de seguridad
PFHd (de acuerdo con IEC 61508] : 2, 42E-008 [1/h]
TR (de acuerdo com EN SO 1384%-1): 85 afos
DCavg [de acuerdo con EN 1SO 12849-1): $8 .04 %

Log Liilizado

ENTRADA: 22% (8/36)
Blogues funcionales: 2

55D 50 (5/10]
STATUS: 20% (2/10]

Escuema eléctico

35D

Bloques de funcidn 1

Filtra {ms): 3

Simultoneidad (mg): 10

Tipo de restcblecimiento: Automdtico
Prueba durante la activacion: True
Conexiones:

il ENTRADAL/Bomel7

hAl ENTRADAZ/BOmels

33D
Bloques de funcidn 2
Filtra {ms): 100

Simultcneidad (ms) : 500

Tipo de restoblecimiento: Manual
Frueba durante la activacion: Foke
Conexiones:

RAIBO2 - 0 ENTRADAT/Bornel7
MIBO2 - 0 ENTRADAZ/Borneld
MIBOZ - 0 ENTRADA3/Borme19

35D

Bloques de funcidn 3

Filtrar (mis): 250

Simultaneidad (ms): 1000

Tipo de restciolecimiento: Confrolodo
Prusta curante la activacion: Foks

Yk Este resultado de calculo del PL y de los otros parametros correspondientes a la
norma ISO 13849-1 relacionados con el mismo se refiere solamente a las funciones
implementadas en el sistema Mosaic mediante el software de configuracion MSD,
suponiendo que la configuracién efectuada sea correcta.

Para obtener el PL efectivo de la aplicacion completa y de los parametros
relacionados con el mismo se deben tener en cuenta los datos referidos a todos los
dispositivos conectados con el sistema Mosaic en el ambito de la aplicacion.

Esta tarea es una responsabilidad exclusiva del usuario / instalador.
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Conexién con Mosaic

Después de conectar M1 con el PC mediante el cable CSU (USB), utilizar el icono > para
la conexion. Aparece un cuadro con el pedido de Contrasefia. Escribir la contrasefa (ver
el apartado "Proteccién con contrasefa".

Escribir la contrasena

" Mivell

" Nivel2
Contrasefia

oK | Anular I

Figura 40

Enviar el proyecto a Mosaic

Para enviar la configuracion guardada del PC a M1, utilizar el icono & de la barra de
herramientas estandar y esperar la ejecucion. M1 guarda el proyecto en su memoria
interna y (si esta presente) en la memoria MCM. (es necesaria la contrasena de 2° nivel).

=» Esta funcion es posible solo después de la validacion del proyecto.

Carga de un proyecto de Mosaic

Para cargar en MSD un proyecto residente en el master M1, utilizar el icono \ de la
barra de tareas estandar y esperar su ejecucion.

MSD visualiza el proyecto residente en M1 (es suficiente la contrasefia de nivel 1).

= Si el proyecto se utiliza en otros moédulos M1, comprobar los componentes concretamente
conectados (ref. "Composicion del sistema” en la pagina 65).

= Luego, ejecutar una "Validacion del proyecto” (pagina 62) y, a continuacién, una "Prueba del
sistema" (pagina 68).

LOG de las configuraciones

=» Dentro del archivo de configuracién (proyecto) se encuentran la fecha de creacién y el CRC
(identificacion de 4 cifras hexadecimales) de dicho proyecto, que se memorizan en MI
(Figura 41).

=» Ese archivo log puede registrar al maximo 5 eventos consecutivos; luego el registro se
sobrescribe partiendo del evento menos reciente.

El archivo de LOG se puede ver utilizando el icono correspondiente O presente en el
menu estandar. (es suficiente la contrasena de 1° nivel).

£ Archivo de log =13

CRC
BO&4TH

29411410 24FEH
25/1110 BSEZ2H
25/11410 3408H
2511110

Salir

Figura 41
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Composicion del sistema

La comprobacion de la configuracién concreta del sistema MOSAIC se hace con el icono -l
(es suficiente la contraseia de 1° nivel). Aparece una tabla con:

- modulos conectados;
- version firmware de cada médulo;
- nimero de nodo (direccion fisica) de cada modulo.

B Sistema ‘_—r E

. a La versién de u
Mddulos reconocidos Rowates insiilade Notas Funcién

1.0 MCM preserte FW 1.0 | Lectura de MCM habilitada

FieldBus 0.3 Médulo CANOPEN

Salir Scansione |

Figura 42

Si los médulos detectados son incorrectas, aparecera la siguiente ventana,;
Por ejemplo, el numero de nodo MI12T8 es incorrecto (que se muestra en color rojo).

. a La versién de = ' . La minimo version de
Mddulos reconocidos Rewates insainde Notas Funcién Médulos necesarios S ‘a
1.0 MCM preserte PW 1.0 | Lectura de MCM habilitada | Médulo M1
Modulo MH2TE Nodo: 2 | 0.0 Médulo MI12T8 Nodo: 0 | 0.0
FieldBus 0.3 Médulo CANOPEN
Salir Scansione |
Figura 43

Desconexion del sistema

Para la desconexion del PC de M1, utilizar el icono © ; tras la desconexidn, el sistema se
pone a cero y comienza a funcionar con el proyecto enviado.

=» Si el sistema no esta formado por todos los médulos previstos en la configuracion, después
de la desconexion M1 senala la incongruencia y no se activa. (consultar el apartado
INDICACIONES).

MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - textual)

Para activar la funcion de MONITOR, utilizar el icono =Y (Es suficiente la contrasefia de 1°
nivel). Aparece una tabla (Figura 44);

- estado de las entradas; ver el ejemplo de la figura:
- diagnéstico de las entradas;

- estado de las OSSD;

- diagnéstico de las OSSD;

- estado de las salidas digitales;

- diagnéstico de los OUT TEST,;
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Médule | blogue | Tipo EMTRADS | Estads | Diagréstico entradas Médula | 0550 Etads B'g"gg”s“m Médulo | Status  Estads | DiagOutT g;gfgﬁf“m
m B Switch | IN1 OFF M1 0SS OFF X M1 T
M1 2 Switch | IN2 OFF M1 0SSD2  OFF X M 12
M1 3 Mod-Sel2 | IN3 OFF Selector desconectado M1 T3
N3 OFF MTa
M1 4 Mod-Seld IN5 OFF Selector desconectado
ING OFF
N7 OFF
Ing OFF

Figura 44 - Monitor textual

MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - grafico)

Para activar / desactivar el monitor, utilice el icono . (Es suficiente la contrasena de
1" nivel). El color de los enlaces (Figura 45) le permite ver el diagnéstico
(en tiempo real) con:

ROJO = OFF

VERDE = ON

RASGUEADO NARAN]JA = Error de conexion.

RASGUEADO ROQOJO = Pendiente de aprobacion (por ejemplo, ENABLE).

Al colocar el puntero sobre el enlace le mostrara el diagnostico.

I Mosaic Safety Designer: Proyecto

GEREER (ot W37 €0 BADE % @ e MOSA:C

~  Objetos =
EAEp -

= E-Stop

“4 Enable

W@ Footswich

N S nat

0 senser |
@ switch

~ Output

o 055D I " e 1
#  Operador

- ~
~ | Logicos
o tput 1 =
=1 XOr ﬁ
=1 MOr
& MAnd
- Not
M it plexer

v

~  Configuracién ~  Diagnéstico Digout

M1 Master 8 entradas -..| WML

~  Configuracién visual

o

=

— ) | L
100%

Mosaic: Presente  Estado: Conexién monitor  Ver.: 1.0.12,17529

‘s start pE - @ MSD_1_0_12_beta i Mosa esign. .. Tl prima schermata.doc... T Documenta?

Figura 45 - Monitor grdfico
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Proteccion con contrasena

Las operaciones de carga y memorizacion del proyecto estan protegidas con el pedido de
contrasefia en MSD.

=» Es necesario modificar las contrasefias predeterminadas para evitar manipulaciones
(contrasena de nivel 2) o para impedir que se haga visible la configuraciéon cargada en Mosaic
(contrasena de nivel 1).

Contrasefa de 1° nivel

El operador que debe trabajar en el sistema M1 debe conocer una CONTRASENA de
17 nivel. Dicha clave de acceso permite sélo la visualizacion del archivo LOG, de la
composicion del sistema, del MONITOR en tiempo real y operaciones de carga.

En la primera inicializacion del sistema el operador debe utilizar la contrasefia " (tecla
ENTER). El disenador que conoce la contrasena de 2° nivel esta habilitado para introducir
una nueva contrasefia de 1° nivel (alfanumérica, max. 8 caracteres).

=) Conocer esta clave de acceso habilita al operador para efectuar operaciones de carga (desde
M1a PC), modificacién o memorizacién del proyecto.

Contrasefia de 2° nivel

El disefiador que esta habilitado para crear el proyecto debe conocer una CONTRASENA
de 2° nivel. En la primera inicializacion del sistema, el operador debe utilizar la
contrasefna “SAFEPASS” (todo en mayuscula).

El disefnador que conoce la contrasena de 2° nivel esta habilitado para introducir una
nueva contrasefa de 2° nivel (alfanumérica, max. 8 caracteres).

=) Conocer esta clave de acceso habilita al operador para efectuar operaciones de carga
(desde PC a M1), modificacion y memorizacion del proyecto. Es decir, tiene permitido el
control total del sistema PC => MOSAIC.

=) En la fase de UPLOAD de un nuevo proyecto, la contrasefa de 2° nivel se puede cambiar.

=» Si usted olvida alguna de estas contrasefias, por favor ponte en contacto con ReeR que
proporcionara un FILE desbloqueo de archivos (cuando el desbloqueo de archivo se guarda en
el directorio correcto en el icono aparecera en la barra ¢ therramientas). Cuando el icono
se activa, les contrasefias de nivel 1 y nivel 2 se restauran a sus valores originales. Esta
contrasefa sélo se da al disefiador y solo puede utilizarse una vez.

Cambio de la contrasefia

Para activar la funcion de Cambio de CONTRASENA, utilizar el icono e después de
conectarse con la CONTRASENA de 2° nivel.

Aparece un cuadro (Figura 46) que permite elegir la CONTRASENA a cambiar; escribir la
vieja y la nueva Contrasefia en los campos correspondientes (max. 8 caracteres). Hacer
clic en OK. Al final de la operacion, efectuar la desconexion para reiniciar el sistema.

Si esta presente la MCM, la nueva CONTRASENA también se guarda en su memoria.

Cambio de |a contrasena

Vieja contrasefia
A
[ bt " Contrasefia nivell
' Nugva contrasefia @ Contrasefia nivel2
= © U —

Escribir otravez la nueva contrasefia

0K Anular
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PRUEBA del sistema

Yk Después de validar y cargar el proyecto en el médulo M1 y de conectar todos los
dispositivos de seguridad, es obligatorio hacer una prueba del sistema para
comprobar su correcto funcionamiento.

Por lo tanto, el usuario debe forzar un cambio de estado para cada dispositivo de
seguridad conectado con MOSAIC, a fin de comprobar el concreto cambio de estado de
las salidas.

El siguiente ejemplo ayuda a comprender las operaciones de PRUEBA:

&P Mosaic Safety Designer: Proyecto E'@‘g'

Empresa - Nombre m D 5 H EE

€

HREER (B o2 HE37 v 2@ BR[O

~ Objetos ~ | ~ Propiedades
~ Entrada
~  Qutput
€% 055D
% Status
Input 1 (M1
=) Notas (Input 1 (M1) o
Input 2 (M1) !
~ Operador
~
v Ldgicos

Figura 47

(t1) En condiciones de funcionamiento normal (resguardo mévil E-GATE cerrado), la
entrada Inputl esta cerrada, la Input2 esta abierta y en la salida del bloqueo E-
GATE hay un nivel logico alto; de esta forma, las salidas de seguridad
(OSSD1/2) estan activas y en los bornes correspondientes hay 24 VDC;

(t2) Abriendo fisicamente el dispositivo externo E-GATE, cambia el estado de las
entradas y, por lo tanto, el de la salida del bloqueo E-GATE: (OUT= 0OVDC---
>24VDCQ); el estado de las salidas de seguridad OSSD1- OSSD2 pasa de 24
VDC a 0 VDC. Si se detecta dicha variacion, el resguardo mévil E-GATE esta
correctamente conectado.

Inl 24vdc Ovdc
In2 Ovdc J 24vdc
ouT 24vdc

0SSD1 24vdc ! Ovdc
0SSD2 24vdc / Ovdc

(t1) , (t2)

Yk Para una correcta instalacién de todos los componentes/sensores externos, consultar
los respectivos manuales de instalacion.
Dicha comprobaciéon se debe hacer con cada componente de seguridad que compone
nuestro proyecto.
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BLOQUES FUNCIONALES TIPO OBJETO

OBJETOS SALIDA

OSSD (salidas de seguridad)

Como las salidas de seguridad OSSD utilizan la tecnologia de semiconductores, no
necesitan mantenimiento, la salida Outputl y la Output2 suministran 24 Vdc si la
entrada In esta en 1 (TRUE), y 0 Vdc si In esta en O (FALSE).

=» Cada pareja de salidas OSSD tiene una relativa s
entrada RESTART_FBK. Dicha entrada debe estar (& Restablecimiento manual
siempre conectada como se indica en el apartado Bt i de resatleckierto
RESTART_FBK. | S

i abja

Parametros

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado,

habilita el pedido de restablecimiento luego de

cada caida de la sefal en la entrada In. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue
directamente las condiciones de la entrada In.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado.
Seleccionando la opcion Manual, solo se verifica la transicion de
la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica la doble
transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL

Habilitar status: Si se selecciona permite la conexion de la
controLano Situacion actual de OSSD a un STATUS.

Lo T

STATUS (salida de indicacion)

»  Propiedades

La salida STATUS (estado) permite controlar cualquier STATUS
punto del esquema conectandolo con la entrada In; la ‘o )
salida Output suministra en salida 24 Vdc si la In esta tm t.:
en 1 (TRUE) y 0 Vdc si In esta en 0 (FALSE). .

Deescripicn objeto

puiput

Y& ATENCION: la salida STATUS NO es una de
seguridad.

FIELDBUS PROBE

Elemento que permite visualizar en el bus de campo el

estado de un punto cualquiera del esquema. mosA:C

Se pueden introducir hasta 16 probe y, para cada uno de 2 ks

ellos, se debe seleccionar el bit en el que se representa el bi

estado. En el bus de campo los estados se representan MOOOOooo0
bito B 9 1011 12131415

con 2 bytes. onooo0ooon

(Para mayor informacion consultar el manual de los

buses de campo en el CD-ROM MSD).

% ATENCION: la salida PROBE NO es una salida de seguridad.
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RELAY

Relé Salida representa una salida de relé N.A.

La salidas de relé estan cerradas si la entrada k) e

IN es igual a 1 (TRUE), de lo contrario, los AT
contactos estan abiertos (FALSE). Catgoria 1 v

:::: [~]Restablecimiento manual
, Tipo de restablecimiento
Parametl‘OS — T s Manual s
Hahi\itarStams

Categoria. Con esta seleccion es posible
escoger una de las 3 categorias distintas de Descripciin chjens
salidas de relé:

Categoria 1. Salidas con relé individual de S
Categoria 1. Cada médulo MOR4 puede tener sepuils
hasta un maximo de 4 salidas de este tipo. s

:::;‘ [JRestablecimienta manual
Categoria 2. Salidas con relé individual de i -
Categoria 2 con salidas OTE. Cada moédulo o ki []Fabiltar Status
MOR4 puede tener hasta un maximo de 4 TGS Jon ¥ ey
salidas de este tipo. - e e
OTE: La salida OTE (Output Test Equipment) e

esta normalmente en 1 (TRUE), excepto
cuando se produce un error interno o una

anomalia relacionada con los feedbacks de T E—
los contactores externos (FALSE) Categoria
Categoria 0

Categoria 4. Salidas con relé doble de
Categoria 4. Cada médulo MOR4 puede tener
hasta un maximo de 2 salidas de este tipo.
Con esta salida los relés se controlan en
pa I’EJ a. Raeot{a)rdo K e)(‘_lemn {ms)

Tipo de restablecimiento
Automatica

[#]Habilitar Status

Descripcion objeto

Reset Manual : Si esta seleccionado, habilita el pedido de reset después de cada caida
de la senal en la entrada In. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue
directamente las condiciones de la entrada In.

El reset puede ser de dos tipos : Manual y Controlado. Seleccionando la opcién Manual
s6lo se comprueba la transiciéon de la sefal de 0 a 1. En el caso Controlado se
comprueba la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

Habilitar Status: Si esta seleccionado, habilita la conexién del estado actual de las
salidas de relé a un STATUS.

Habilitar lectura K externo: Si esta seleccionado, habilita la lectura y comprobacién de
los tiempos de conmutacién de contactores externos:

e Con la Categoria 1 no es posible habilitar el control de los contactores externos.

e Con la Categoria 4 el control de los contactores externos esta siempre
habilitado.

Retardo K externo (ms): Seleccionar el Maximo retardo admisible introducido por los
contactores externos. Este valor permite comprobar la duracion maxima del retardo
que se produce entre la conmutacion de los relés internos y la conmutaciéon de los
contactores externos (tanto en fase de activacion como de desactivacion).
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OBJETOS ENTRADA

E- STOP (parada de emergencia)

~  Propiedades

El bloque funcional E-STOP comprueba el estado de £.STOP
las entradas In de un dispositivo de parada de Tipo de entradas

. . . . [Doble NCJE®
emergencia. Si la parada de emergencia esta 2 estor s S
accionada, la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo

Ini—0—0O—

contrario, la salida es 1 (TRUE). |

Tipo de restablecimiento
Controlado

Salidas de Prueba

No Test « Entrada 1

Parametros

No Test &  Entrada 2

[#]Prueba durante la activacién

Tipo de entradas: ot -
- NC individual - Permite la conexion de T
3 , [JHabilitacién de simultaneidad
pulsadores de parada de emergencia de una via
- NC doble - Permite la conexion de pulsadores de

parada de emergencia de dos vias

[#]Habilitacién Out Errer

Descripcidn objeto

Restablecimiento manual: si esta seleccionado,
habilita el pedido de restablecimiento luego de cada activacion del pulsador de
emergencia. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las
condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. seleccionando la opcion
Manual, so6lo se verifica la transicién de la sefal de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicién de 0 a 1 y el retorno a 0.

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

MANUAL CONTROLADO
t2 E-STOP — ﬂ
| h - 2
-~ | o INPUT n s
~ | 1 =
INx \ INx . o o
} I — } } \\‘ | |our TEST N g
[ ot A &}
— - =
RESET RESET
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
E-sTOP
L
— 1
t1 > 250ms f | meur e 2
t= 250mS t2 _ 250mS o |weut (e %
- .k -
— OUT TEST (n+1) =
[ w
| [our TEST N %

9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las
utilizadas por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque
funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben
enviar al pulsador para la parada de emergencia (seta). Dicho control adicional permite
detectar y gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es
necesario configurar las sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo (pulsador de emergencia). Dicha prueba exige el accionamiento y la
liberacion del pulsador para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y
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habilitar la salida Output. Este control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la
maquina (encendido del médulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes del pulsador de emergencia. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion de simultaneidad: Si esta seleccionado, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes del pulsador de emergencia.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Simultaneidad (ms). Esta activo s6lo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos distintas sefales procedentes del pulsador de emergencia.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

E- GATE (dispositivo para resguardos moviles)

El bloque funcional E-GATE comprueba el estado
de las entradas In de un dispositivo para
resguardos moviles o paso de seguridad. Si el
resguardo movil o la puerta del paso de
seguridad estan abiertos, la salida OUTPUT es O
(FALSE). De lo contrario, la salida es 1 (TRUE).

Parametros

Tipo de entradas:
- Doble NC - Permite la conexién de
componentes con dos contactos NC

=

Ini —O—©0n—

Inz.o _o-

~  Propiedades
E-GATE

Tipc de entradas
Doble NC

[#] Restablecimiento manual
Tipo de restablecimiento
Controlado s

Salidas de Prueba

No Test « | Entrada 1
No Test « | Entrada 2

[#]Prueba durante la activacidn

Filtro (ms)
# .

[#]Habilitacién de simultaneidad

- Doble NC/NA - Permite la conexién de
componentes con un contacto NA y uno NC.

Simultaneidad (ms)
10 [

. . . , . Habilitacion Out E
Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, TP

habilita el pedido de restablecimiento luego de
cada activacion del resguardo mévil/paso de

Descripcién objeto

seguridad. De lo contrario, la habilitacién de la

salida sigue directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, solo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
12 CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
|

N i E-GATE N
INx \ INx — sTs e 5
} t | | A E— L | 8
— [ \ | |neut (n+1) =

et
RESET —— 1 RESET — | | our TEST (4 1) %
e %
| |our TEST A g

t = 250ms t1 > 250ms

t2 = 250ms
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9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las
utilizadas por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque
funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben
enviar a los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y
gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario
configurar las sefnales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del resguardo movil o de la puerta
del paso de seguridad para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar
la salida Output. Este control se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del mddulo).

Filtro (ms). Permite filtrar senales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion de simultaneidad: Si esta seleccionado, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes de los contactos externos.

Simultaneidad (ms). Esta activo sbélo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos distintas sefales procedentes de los contactos externos.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

SINGLE E- GATE (dispositivo para resguardos moviles)

El bloque funcional SINGLE E-GATE comprueba Sl coneg
el estado de la entrada In de un dispositivo

para resguardos moviles o paso de seguridad.
Si el resguardo movil o la puerta del paso de
seguridad estan abiertos, la salida OUTPUT es O T b1
(FALSE). De lo contrario, la salida es 1 (TRUE). R —

[#]Restablecimiento manual

Tipa de restablecimienta
Controlado s
htput

i Salidas de Prueba

Filtro (ms)

Parametros 3

[+] Habilitacion Error Out

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, biseoipiti okl
habilita el pedido de restablecimiento luego de
cada activacion del resguardo moévil/paso de
seguridad. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones
de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, so6lo se verifica la transicién de la sefal de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicién de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
t2
|
- i
INx A INx — ;
| — | | N
] P N
RESFT —— | RESET
t1 > 250ms
t=250ms
t2 =250ms
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9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las
utilizadas por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque
funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben
enviar a los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y
gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario
configurar las sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del resguardo movil o de la puerta
del paso de seguridad para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar
la salida Output. Este control se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del médulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

LOCK FEEDBACK

El bloque de funcion "LOCK FEEDBACK"

comprueba el estado de bloqueo de una (= hon ey
cerradura electromecanica (GUARD LOCK) para s it
resguardos moviles o paso de seguridad. En el LOCK pCRACK Fiti Vi 1%
caso en el que las entradas indican que la i3 PG T

z H i 3 rror )
cerradura estd bloqueada la salida de Output oo phe Pt g st
Seré 'I (TRUE)- No Test w | Entrada 2

. . Filtro (ms)
De lo contrario la salida es O (FALSE). s [
Para'metros Habil\lacwr}n de simultaneidad

Simultaneidad (ms)
10 []

TIpO de entradas: THéb;ééE{Sﬁ Error Qut ™™
- Individual NC - Permite la conexion de
componentes con un contacto NC.

- Doble NC - Permite la conexion de
componentes con dos contactos NC.
- Doble NC/NA - Permite la conexion de componentes con un contacto NA y uno NC.

Descripcién objeto

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben
enviar al dispositivo externo. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar
las sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes del pulsador de emergencia. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion de simultaneidad: Si esta seleccionado, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes del dispositivo externo.

Simultaneidad (ms). Esta activo s6lo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos distintas sefales procedentes del dispositivo externo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.
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Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
bloque funcional. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

ENABLE (clave de habilitacion)

El bloque funcional ENABLE comprueba el

estado de las entradas Inxde un dispositivo de
[lave. Si la llave no se gira, la salida OUTPUT es
0 (FALSE). De lo contrario, la salida es 1 (TRUE).

Parametros

Tipo de entradas:

- NA individual - Permite la conexién de
componentes con un contacto NA

- Doble NA - Permite la conexion de
componentes con dos contactos NA.

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado,
habilita el pedido de restablecimiento luego de
cada activacién del comando de seguridad. De
lo contrario, la habilitacion de la salida sigue
directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos:
Manual y Controlado. Seleccionando la opciéon
Manual, s6lo se verifica la transicion de la senal

@-—-'h EMNABLE

0. o=
Ini i

utput

~  Propiedades
ENABLE

Tipo de entradas
Doble NA «

Restablecimiento manual
Tipo de restablecimiento
Controlado

Salidas de Prueba

No Test s | Entrada 1

No Test « | Entrada 2

[#]Prueba durante la activacién

Filtra {ms)
. .

-

[#]Habilitacién de simultaneidad

Simultaneidad (ms)
10 |[]

-

[#]Habilitacidn Out Error
Descripcion objeto

de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

9 Atencion: en caso de habilitacién del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las
utilizadas por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque
funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

MANUAL CONTROLADO
t2
- |
. |
INx \ INx —
L] gl
RESET RESET
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

ENABLE
T

INPUT n

OUT TEST n

MOSAIC MODULE

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

ENABLE

INPUT n

-
-

INPUT (n+1)

OUT TEST (n+1)

MOSAIC MODULE

QUT TEST n

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben
enviar a los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y
gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario
configurar las senales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del contacto (clave de habilitacion)
para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este
control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del

modulo).
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Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion de simultaneidad: Si esta seleccionado, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes de los contactos externos.

Simultaneidad (ms). Esta activo s6lo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos distintas sefales procedentes de los contactos externos.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

ESPE (barrera optoelectrdénica / laser escaner de seguridad)

. ~  Propiedades
El bloque funcional ESPE comprueba el estado de ESPE
las entradas Inxde una barrera optoelectronica de AR S
seguridad (o escaner laser). Si la zona protegida mﬂl e e
por la barrera se intercepta (salidas de la barrera g as

. nt ® [“]Prueba durante la activacién
FALSE), la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo bz | - Fro (ms)
contrario, zona libre y salidas en 1 (TRUE), la 1
salida OUTPUT es 1 (TRUE) Simultaneidad (ms)

10
Parametros [¥]Habilitacién Out Error
. . . , . ipcidn ob

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, R R
habilita el pedido de restablecimiento luego de

cada interceptacion de la zona protegida por la barrera. De lo contrario, la habilitacion de
la salida sigue directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. seleccionando la opcién
Manual, so6lo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicién de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
t2 CONNECTION EXAMPLE

|
1 N =
INx \ INx — ; % 8
e [ | N - =
] ot A =
RESET —— | RESET 0SSD1 INPUT n %
0SsD2 | | INPUT (n+1) 8
t = 250ms t1 > 250ms =

t2 = 250ms

9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las
utilizadas por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque
funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

Las sefiales OUT TEST no se pueden utilizar en el caso de ESPE con salida estatica de
seguridad, ya que el control es realizado por el ESPE.

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante el inicio de la
barrera de seguridad. Dicha prueba exige la interceptacion y la liberacion de la zona
protegida por la barrera, para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y

76 8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

habilitar la salida Output. Este control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la
maquina (encendido del médulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefales procedentes de la barrera de seguridad. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitaciéon de simultaneidad: Si estd seleccionado, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes de la barrera de seguridad.

Simultaneidad (ms). Esta activo sbélo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos distintas senales procedentes de la barrera.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

FOOTSWITCH (pedal de seguridad)

El bloque funcional FOOTSWITCH comprueba ~ Propiedades

el estado de las entradas In, de un pedal de
seguridad. Si el pedal no se acciona, la salida
OUTPUT es 0 (FALSE).

De lo contrario, la salida es 1 (TRUE).

FOOTSWITCH

Tipc de entradas
Doble NC-NA «

[“]Restablecimiento manual

Tipc de restablecimiento

Controlado «

Parametros
Salidas de Prueba
Tipo de entradas: O Tk g N1
- NC individual - Permite la conexion de No Test + | Entrada 2
pedales con un contacto NC [Z]Prueba durante [a activacidn
- NA individual - Permite la conexién de Fitro (ms)
pedales con un contacto NA A
- Doble NC - Permite la conexion de pedales [Z]Habilitacién de simultaneidad
con dos contactos NC Simultaneidad (ms)
- Doble NC/NA - Permite la conexién de |

pedales con un contacto NA y uno NC. PP SAT kYoo

L . , Descripcion objeto
Restablecimiento manual: Si esta

seleccionado, habilita el pedido de
restablecimiento luego de cada activacion del
comando. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones
de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, so6lo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicién de 0 a 1 y el retorno a 0.

9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las
utilizadas por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque
funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.
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CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

MANUAL CONTROLADO
— t2 FOOTSWICH Y
| T - a
’\\\ } o |__|NPUT 0 %
INX A INX — o
R LN S our resr o =
] ot A %
RESET RESET
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
FOOTSWICH W
[ 1
_ 250 t1 > 250ms i | [neur e 2
t= ms tz — 250m5 || mPUT (ne1) %
T : QUT TEST (n+1) %
SLE | |out TEST N %

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben
enviar a los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y
gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario
configurar las sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del pedal de seguridad para llevar a
cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este control se
requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del mdédulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitaciéon de simultaneidad: Si estd seleccionado, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes de los contactos externos.

Simultaneidad (ms). Esta activo solo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos distintas sefales procedentes de los contactos externos.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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MOD- SEL (selector de seguridad)

El bloque funcional MOD-SEL comprueba el e
estado de las entradas In x procedentes de un Tipo de entradas
selector de modo (hasta 4 entradas). Si sélo )-‘-! ot Selector cuddruple v
una de las entradas esta en 1 (TRUE), la b e’ | Fitro (ms)
correspondiente salida estara en 1 (TRUE). En iiﬁifE sail Y

los otros casos, es decir, con todas las entradas (" o gv~  |nabiitacitn OutEmor
en 0 (FALSE) o con mas de una entrada en 1 PO S
(TRUE), todas las salidas estan en O (FALSE).

Parametros

Tipo de entradas:

- Selector doble - Permite la conexion de selectores de modo de dos vias

- Selector triple - Permite la conexion de selectores de modo de tres vias

- Selector cuadruple - Permite la conexion de selectores de modo de cuatro vias

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes del selector de modo. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente.
Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

PHOTOCELL (célula fotoeléctrica de seguridad)

El bloque funcional PHOTOCELL comprueba el

estado de la entrada In de wuna célula ~ Propiedades
fotoeléctrica de seguridad no autocontrolada. RTOOH).
Si el rayo de la célula fotoeléctrica se EEioctublockmonc sl
intercepta (salida de la célula fotoeléctrica Q"OTUCELL %a‘fmmm
FALSE), la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo = i
contrario, rayo libre y salida en 1 (TRUE), la " e T
salida OUTPUT es 1 (TRUE). == T g PO
[¥]Prueba durante la activacién
Parametros o -~y
Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, []Habilitacién Out Erfor
habilita el pedido de restablecimiento luego de Descripcién objeto

cada activacion de la célula fotoeléctrica de
seguridad. De lo contrario, la habilitacién de la
salida sigue directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, solo se verifica la transicién de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO CONNECTION EXAMPLE
t2
‘ 3 - L
| L I
: 3 | =
A\

IN A IN ‘ 5 — o
* | — X | RN % | =

ot | | N\ f—— o
- ot A || %
RESET ouT N INPUT n )
RESET TEST OUT TEST n %

(1%) [
t=250ms t1 > 250ms
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t2 = 250ms

9 Atencion: en caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a la utilizada
por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la
entrada 2 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de Prueba: Permite seleccionar la salida de prueba que se debe conectar en la
entrada de PRUEBA de la célula fotoeléctrica. Dicho control adicional permite detectar y
gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar este control es necesario
configurar las senales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura de la célula fotoeléctrica para llevar
a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida Output. Este control se
requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del modulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

TWO- HAND (mando de dos manos)

. ~  Propiedades
El bloque funcional TWO-HAND comprueba el TWO-HAND
. e Tipe de entradas
estado de las entradas Inxde un dispositivo de il Cudruple NC-NA v
mando de dos manos. En caso de I Salkdas de Prueba
accionamiento simultaneo (en un lapso max. de N NoTest | Entrada 1
500 mseg.) de los dos pulsadores, la salida No Test | Entrada 2
OUTPUT es 1 (TRUE) y dicho estado se mantene o e [ s 3
hasta que se sueltan los pulsadores. De lo ST
contrario, la salida queda en O (FALSE). "(r:)d“‘““
-
[#] Habilitacién Out Error
Descripcicn objeto

Parametros

Tipo de entradas:

- Doble NA - Permite la conexién de mandos de dos manos formados por un
contacto NA para cada uno de los dos pulsadores (EN 574 Il A).

- Cudadruple NA-NC - Permite la conexién de mandos de dos manos formados por un
doble contacto NA/NC para cada uno de los dos pulsadores (EN 574 Il C).

Salidas de prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben
enviar al mando de dos manos. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar
las senales de salida de prueba (entre las disponibles).
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Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante el inicio del
componente externo (mando de dos manos). Dicha prueba exige el accionamiento y la
liberacion (dentro del tiempo de simultaneidad max. de 500 mseg.) de los dos pulsadores
para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este
control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del
modulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefiales procedentes del mando de dos manos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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SENSOR
El bloque funcional SENSOR comprueba el ~ Propiedades
estado de la entrada In de un sensor (no de B e
seguridad). Si el rayo del sensor se intercepta I —
(salida del sensor FALSA), la salida OUTPUT es 0 ’5‘"5"“ ey
(FALSE). De lo contrario, rayo libre y salida en 1 Sy
(TRUE), la salida OUTPUT es 1 (TRUE). SR PR

No Test & | Entrada 1

- [#]Prueba durante la activacidn

Parametros el

g -
Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, [ Hebikaciin Out Ervor
habilita el pedido de restablecimiento luego de Descripeiin otijeto
cada interceptacion de la zona protegida por el

sensor. De lo contrario, la habilitacion de la
salida sigue directamente las condiciones de la
entrada.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. seleccionando la opcion
Manual, so6lo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
t2

- |

INx \ INx —

Lt P

RESET —— RESET
t1 > 250ms
t=250ms

t2 = 250ms

9 Atencion: en caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a la utilizada
por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la
entrada 2 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben
enviar al sensor. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefnales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
sensor. Dicha prueba exige la interceptacién y la liberacién de la zona protegida por el
sensor, para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida
Output. Este control se requiere sélo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del médulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de por el sensor. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

82 8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

REER

S- MAT (alfombra de seguridad)

El bloque funcional S-MAT comprueba el estado de
las entradas In, de una alfombra de seguridad. Si se
pisa la alfombra, la salida OUTPUT es 0O (FALSE). De
lo contrario, con la alfombra sin pisar la salida
OUTPUT es 1 (TRUE).

Parametros

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado,
habilita el pedido de restablecimiento luego de cada
activaciéon de la alfombra de seguridad. De lo
contrario, la habilitacion de la salida sigue
directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual
y Controlado. Seleccionando la opcién Manual, sélo

~  Propiedades
S-MAT

Restablecimiento manual
Tipo de restablecimiento
Controlado s
Salidas de Prueba

No Test «» Entrada 1

No Test w | Entrada 2
[#]Prueba durante la activacién
Filtro {ms)

3

-

[F]Habilitacidn Out Error
Descripcion objeto

se verifica la transicién de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica la doble

transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

=» En caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho
bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3

se debera utilizar para el Reset.

=» Cada salida OUT TEST puede estar conectada con una sola entrada de S-MAT (no es posible la

conexion en paralelo de 2 entradas).

= E bloque funcional S-MAT no se puede utilizar con componentes de 2 hilos y resistencia de

terminacion.

MANUAL CONTROLADO

t2

\ INx

ot \
—_ ot \
e
RESET

INx

RESET

CONNECTION EXAMPLE

S—MAT

$o o-e

INPUT n

INPUT (n+1)

t=250ms

t1 > 250ms
t2 = 250ms

OUT TEST (n+1)

MOSAIC MODULE

OUT TEST n

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben
enviar al contacto de la alfombra. Dicho control permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Las sefales de salida de prueba son obligatorias y se
deben elegir necesariamente entre las 2 configuraciones posibles: Test Output 1/Test
Output 2 o Test Output 3/Test Output 4.

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del contacto de la alfombra para
llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida Output. Este
control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del
maodulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccién de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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SWITCH (interruptor)

El bloque funcional SWITCH comprueba el estado 2) Peatetades

de la entrada In de un pulsador o interruptor (NO SWITCH

DE SEGURIDAD). Si se acciona el pulsador, la s
salida OUTPUT es 1 (TRUE). De lo contrario, la
salida OUTPUT es O (FALSE)

Tipo de restablecimiento
Controlado

Salidas de Prueba

Para'metros No Test « | Entrada 1
[#]Prueba durante la activacidn

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, Fitro (ms)

habilita el pedido de restablecimiento luego de )

cada interceptacion de la zona protegida por el i

interruptor. De lo contrario, la habilitacion de la ety st

salida sigue directamente las condiciones de las

entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. seleccionando la opcion
Manual, s6lo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

9 Atencion: en caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a la utilizada
por dicho bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la
entrada 2 se debera utilizar para el Reset.

MANUAL CONTROLADO
t2
- |
\ |
INx \ INx —
| —— | | N
[ IR
RESET — | RESET
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben
enviar al interruptor. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefnales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacién del
interruptor. Dicha prueba se realiza abriendo y cerrando el contacto del interruptor, para
llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida Output. Este
control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del
maodulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes por el interruptor. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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ENABLING GRIP SWITCH

El bloque funcional ENABLING GRIP controla el estado de S
las entradas Inx de un botén de mando de accidon = ENABLING GRIP SWITCH
mantenida. Si el botén no esta accionado (posicién 1) o Froveas |l |0
completamente accionado (posiciéon 3), la salida OUTPUT
es 0 (FALSE). Si esta accionado a medias (posiciéon 2), la
salida es 1 (TRUE).

e Restablecimiente manual

L

Tipe de restablecimiento
Centrolado »

Salidas de Prusha

Consultar las tablas de verdad al final de la pagina. o Test ] Entrada
No Test s | Entrada 2
No Test s | Entrada 3
9 El bloqueo ENABLING GRIP requiere que el médulo [ElPrucbe durante la activacion
se ha asignado una version minima del firmware P =
como se muestra en la tabla: Simalangidad (e

200

-

Habilitacién Error Out

M1 MI802 Mi8 MI16 MI12 e
1.0 0.4 0.4 0.4 0.0 : : :
\
Descripcién objeto
Parametros

Tipo de entradas:
- Doble NA - Permite la conexion de un botéon de mando de accion mantenida
formado por dos contactos NA.
- Doble NA+1NC - Permite la conexion de un botén de mando formado por
2 contactos NA + 1 contacto NC.

Salidas de prueba: permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben
enviar al enabling grip. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefnales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacion
del componente externo (ENABLING GRIP). Dicha prueba exige el accionamiento y la
liberacion del dispositivo para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y
habilitar la salida Output. Este control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la
maquina (encendido del moédulo).

Simultaneidad (ms). opcion siempre activa. Determina el tiempo maximo (en mseg.) que
puede transcurrir entre las conmutaciones de las distintas sefiales procedentes de los
contactos externos del dispositivo.

Filtro (ms). permite filtrar sefiales procedentes del mando del dispositivo. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Tabla modo1 (dispositivo 2NA + 1NC)

Seleccién del modo POSICION 1: boton completamente liberado
Mode 1 w POSICION 2: boton accionado a medias
| 2 3 POSICION 3: boton completamente accionado
L}
! Posicion
Entrada 1 2 3
IN1 0 0
IN2 0 1 0
(s6lo con 2NA+1NC) IN3 1 1 0
ouT 0 1 0

Tabla modo2 (dispositivo 2NA + 1NC)

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20 85




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Seleccién del modo POSICIQN 1: botén completamente liberado

[Mode 289 POSICION 2: boton accionado a medias

. 9 3 POSICION 3: boton completamente accionado

T' : Posicién

I Entrada 1 2 3

| INT 0 1 0
IN2 0 1 0

(s6lo con 2NA+1NC) IN3 1 0 0

ouT 0 1 0

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: permite la introduccién de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

TESTABLE SAFETY DEVICE
El bloque funcional TESTABLE SAFETY DEVICE

#  Propiedades

controla el estado de las entradas Inx de un sensor nm e
de seguridad individual o doble, tanto NA como ]
NC. Comprobar en las tablas siguientes el tipo de T el i
sensor del que se dispone y su comportamiento. _ Cetints

Salidas de Prueba

(individual NC) (individual NA) No Test ] Entrac 1

[#]Prueba durante la activacién
Filtre (ms)

% 4

[#]Habilitacién Error Qut

Descripcién objeto

(doble NC-NA)

TESTABLE SAFETY

INT | IN2 | OUT | Error de simultaneidad * INT | IN2 | OUT | Error de simultaneidad *
0 0 0 - 0 0 0 X
0 1 0 X 0 1 0 -
1 0 0 X 1 0 1 -
1 1 1 - 1 1 0 X

* Error de simultaneidad = superado el tiempo mdximo que puede transcurrir entre las
conmutaciones de los contactos individuales

Parametros

Reset manual: si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento luego de cada
ocupacion del dispositivo. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente
las condiciones de las entradas. El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y
Controlado. Seleccionando la opcion Manual, sélo se verifica la transicion de la sefal de 0
a 1. En el caso de Controlado, se verifica la doble transiciéon: de 0 a 1 y el retorno a 0.
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9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a
las utilizadas por ese bloque funcional. Ejemplo: si para el bloque funcional se
utilizan la entrada 1 y 2, para el restablecimiento se debe utilizar la entrada 3.

Salidas de prueba: permite seleccionar las sefiales de salida de prueba que se deben
enviar al testable safety device. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar
las senales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacion
de la barrera de seguridad. Dicha prueba exige la activacion y la desactivacion del
dispositivo para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida
Output. Este control se requiere sélo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del modulo).

Filtro (ms). permite filtrar sefales procedentes del dispositivo. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion de simultaneidad: si esta seleccionada, activa el control de simultaneidad
entre las conmutaciones de las sefiales procedentes de la barrera de seguridad.
Simultaneidad (ms). opcion activa s6lo en caso de habilitacion del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones
de dos senales distintas procedentes del sensor.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: permite la introduccién de un texto descriptivo de la funciéon del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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SOLID STATE DEVICE

El bloque funcional SOLID STATE DEVICE comprueba el b
estado de las entradas Inx. Si las entradas son de 24 ATk [Restablecimiento manual
VDC, la salida OUTPUT es 1 (TRUE); de lo contrario, la " ey
salida OUTPUT es O (FALSE). b éﬁ
Parametros F;JO(?

Simultaneidad (ms)
Reset manual: si esta seleccionado, habilita el pedido » (]
de restablecimiento luego de cada activaction de la JEFRSRG Sie O
funcion de seguridad. peeedin b

De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue
directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, s6lo se verifica la transicion de la sefal de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicion: de 0 a 1 y el retorno a 0.

9 Atencion: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a
las utilizadas por ese bloque funcional. Ejemplo: si para el bloque funcional se
utilizan la entrada 1 y 2, para el restablecimiento se debe utilizar la entrada 3.

Prueba durante la activacion: si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacién
del dispositivo de seguridad. Dicha prueba exige la activacién y la desactivacion del
dispositivo para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida
Output. Este control se requiere sélo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del médulo).

MANUAL CONTROLADO

t2

INx \ INx —

[ IR

RESET — | RESET
t1 > 250ms
t=250ms

t2 = 250ms

Filtro (ms). permite filtrar sefiales procedentes del dispositivo de seguridad. Dicho filtro
se puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La
duracién del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Simultaneidad (ms). determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre
las conmutaciones de dos sefales distintas procedentes del dispositivo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: permite la introduccién de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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FIELDBUS INPUT

Elemento que permite introducir una entrada que
no es de seguridad y cuyo estado se modifica
mediante bus de campo.

Se pueden introducir hasta 8 entradas virtuales v,
para cada una de ellas, se debe seleccionar el bit
en el que corresponde intervenir para modificar su
estado.

FIELDBUS IN
bit 0

~  Propiedades
FIELDBUS INPUT
bit
3

B.a B 4 5 6 7
MO0000000

Descripcion objeto

En el bus de campo los estados se representan con un byte.
(Para mayor informacion consultar el manual de los buses de campo en el CD-ROM MSD).

Y& ATENCION: el FIELDBUS INPUT NO es una entrada de seguridad.

LLO- LL1

Permiten introducir un nivel légico predefinido a la entrada de un

componente.
LLO -> logical level O
LL1 -> logical level 1

[uo =
[

» Propiedades

Yk ATENCION: LLO y LLT no se pueden utilizar para desactivar las puertas logicas del

esquema.

NOTAS

Permite la introduccién de un texto descriptivo y
ubicado en cualquier punto del esquema.

TITULO

~ Propiedades

B

Notas

Agrega automaticamente el nombre de Ila
empresa, el operador, el nombre del proyecto y la
CRC.

Empresa: Empresa
Usuaric: Nombre
Nombre del proyecto: Prayecte

CRC esquema!

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20

89

Espainiol



(HREER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

BLOQUES FUNCIONALES TIPO CONTROL VELOCIDAD

SPEED CONTROL

El bloque funcional Speed Control verifica la velocidad de un
dispositivo generando una salida O (FALSE) cuando la
velocidad medida supera un umbral prefijado. Cuando la
velocidad esta por debajo del umbral prefijado, la salida es 1
(TRUE).

Parametros

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el dispositivo.
Es Lineal cuando se trata de una traslacién y es Giratorio
cuando se trata de movimiento alrededor de un eje.

Tipo sensor: Cuando la eleccion del parametro anterior es
Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor conectado con
las entradas del modulo. Puede ser Giratorio (por ej.
Codificador en cremallera) o Lineal (por ej. Linea 6ptica). Esta
eleccion permite definir los parametros que siguen.

Dispositivo de medida: Define el tipo de sensor/sensores
utilizados. Las elecciones posibles son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity?2

- Codificador1+ Codificador2

Habilitar direccion: Habilitando este parametro se habilita la
salida DIR en el bloque funcional. Esta salida es 1 (TRUE)
cuando el eje gira en sentido contrario al de las agujas del
reloj, y es 0 (FALSE) cuando el eje gira en el sentido de las
agujas del reloj. (-> figura de la derecha).

Decisiéon Direccidn: Define el sentido de rotacion para el cual
se vuelven activos los umbrales configurados. Las elecciones
posibles son:

- Bidireccional

- En el sentido de las agujas del reloj

- En sentido contrario al de las agujas del reloj
Cuando se selecciona Bidireccional, la deteccion de la
superacion del umbral configurado se realiza, tanto cuando el
eje gira en el sentido de las agujas del reloj como en el
sentido contrario. Seleccionando En el sentido de las agujas

Axis 1 (MV2) [1] b Asis

~ Propiedades
SPEED CONTROL

Tipo e Tipo de Sensor

Lineal | Lineal =|

Dispositivo de medicion

[Encoder + proximity ]
|V Habilitar Direccion
Decisién Direccién

| Enlos dos sentidos |
Numero de umbrales

[Un Umbral =

Eleccion Proximity
PNP 4 Hilos NC/NA v |

Medicion
Resolucién Encoder (< 10000)
[5000 mm/impuisel

Comprobacién
Resolucion Proximity (< 100)

10 {mm/impulso]

Relacion de Transmision
1 (1to 100 step 0.1)

Histéresis (%)
I 1

.
Velocidad 1 (< 1000)
0 [m/min]
Frecuencia 1
[Hz] | Medicion Verificacien
fu=|0 0
fm=|0 0

Descripeion objeto

Ejemplo de rotacion del eje
en el sentido DE LAS AGUJAS DEL
RELOJ

(Configuraciones 2 umbrales)

Espanol

del reloj o En sentido contrario al de las agujas del reloj, la In1 N2 umbral
deteccion se realiza s6lo cuando el eje gira en el sentido 0 Velocidad 1
seleccionado. 1 Velocidad 2

Numero umbrales: Permite introducir el nGmero de umbrales (Configuraciones 4 umbrales)

correspondientes al valor maximo de velocidad. Modificando in2 In1

. . h N2 umbral
este valor se aumenta/disminuye el nimero de umbrales a -
. . .. L. . 0 0 Velocidad 1
introducir, desde un minimo de 1 a un maximo de 4. Si los 0 1 Velocidad 2
umbrales son mas de 1, en la parte inferior del bloque 1 0 Velocidad 3
funcional aparecen los pins de entrada para la seleccion del
P P P 1 1 Velocidad 4

umbral especifico.
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Pitch: Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo permite introducir el
paso del sensor para obtener una conversion entre las revoluciones del sensor
y la distancia recorrida.

Eleccion Proximity

|Pr0xy ausente} -
Eleccion Proximity: Permite elegir el tipo de sensor de proximidad entre PNP,
NPN, Normalmente abierto NA o Normalmente cerrado NC y con 3 o 4 cables: et o
MNPN 3 Hilos NA

MNPN 3 Hilos NC

Medida: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones (en |52 e ncma
caso de un sensor giratorio) o de um/impulso (en caso de un sensor lineal) |NPN4 Hilos NC/NA

. . PNP/NPN 4 Hilos NC/NC
correspondientes al sensor utilizado. B i s Gk
Comprobacion: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones E|eCFi<3_n
(en caso de un sensor giratorio) o de pum/impulso (en caso de un sensor lineal) proximity

correspondientes al segundo sensor utilizado.

Gear Ratio: Este parametro esta activo en presencia de dos sensores en el eje seleccionado. Este
parametro permite introducir la relacion entre los dos sensores. Cuando los dos sensores estan
en el mismo 6rgano en movimiento, la relacién es 1; de lo contrario, se debera introducir el
nimero correspondiente a la relacion. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste tltimo
esta en un 6érgano en movimiento que (debido a una relacion de desmultiplicaciéon) gira a una
velocidad doble con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis(%): Representa el valor de histéresis (en porcentaje) por debajo del cual se filtra la
variacion de la velocidad. Introducir un valor distinto de 1 para evitar continuas conmutaciones
con la variacion de la entrada.

Histéresis (%)

|
1 B

Velocidad 1, 2, 3, 4:Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual
la salida del bloque funcional (OVER) sera O (FALSE). Si la velocidad medida es inferior al valor
configurado, la salida (OVER) del bloque funcional sera 1 (TRUE).

Frecuencia: Indica los valores calculados de frecuencia maxima fM y fm (menos la histéresis
configurada). Si el valor indicado esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio resultado
positivo.

Si el valor indicado esta de color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las
formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

f[Hz] = % * Re solution [pulses/re v] LEYENDA:
2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es: f = frecuencia
Ly  Speed [m/min] ¥1000 o) Rpm = v'e/oadad c{e rotacion
fHz] = 60 * pitch mmirev] e solution [pulses/re v] Resolution = medida
Speed = velocidad lineal

3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es:

sk
f[Hz] = speed [mm/s] * 1000

Pitch = paso sensor

~ Resolution [um/pulse]

4. Histéresis. A modificar sélo si: fM=verde; fm=rojo
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WINDOW SPEED CONTROL

El bloque funcional Window Speed Control verifica
la velocidad de un dispositivo generando una salida 1
(TRUE) cuando la velocidad medida esta dentro de
una gama prefijada.

Parametros

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el dispositivo.
Serd Lineal cuando se trate de una traslacién y sera Giratorio
cuando se trate de movimiento alrededor de un eje.

Tipo sensor: Cuando la eleccién del parametro anterior es
Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor conectado con
las entradas del moédulo. Puede ser Giratorio (por ej.
Codificador en cremallera) o Lineal (por ej. Linea éptica). Esta
eleccion permite definir los parametros siguientes.

Dispositivo de medida: Define el tipo de sensor/sensores
utilizados. Las elecciones posibles son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity?2

- Codificador1+ Codificador2

Pitch: Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo
permite introducir el paso del sensor para obtener una
conversion entre las revoluciones del sensor y la distancia
recorrida.

Eleccion Proximity: Permite elegir el tipo de sensor de
proximidad entre PNP, NPN, Normalmente abierto NA o
Normalmente cerrado NC y con 3 o 4 cables:

Medida: Introducir en este campo el numero de
impulsos/revoluciones (en caso de un sensor giratorio) o de
pum/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al
sensor utilizado.

Comprobacion: Introducir en este campo el nimero de
impulsos/revoluciones (en el caso de un sensor giratorio) o
de pm/impulso (en el caso de un sensor lineal)
correspondientes al segundo sensor utilizado.

Axis 1 (MV2) [1] >

A Propiedades
WINDOW SPEED CONTROL
Tipo B Tipo de Sensor

[Lineal »|  [Rotatorio v|

Dispositivo de medicion

| Proximity |

Paso

|1 [mmy/rev]

Eleccion Proximity

| Proxy ausente |

Resolucién Proximity (< 100)
limpulsos/rev]

Histéresis (%)

1 !

\Velocidad Alta (< 1000}
0 [m/min]

elocidad Baja (< 1000)
o [m/min]

Frecuencia 1

[Hz] | Medicion
fu=lo
fm=l0
Frecuencia 2

[Hzl | Medicion

fu=lo

fm=|0

Descripcion objeto

Elecaign Proximity

Prosxy ausente E‘

Proxy ausente

PNP 3 Hilos NC

PNP 3 Hilos NA

NPN 3 Hilos NA

NPM 3 Hilos NC

PMP 4 Hilos NC/NA

NPMN 4 Hilos NC/NA
PNP/NPN 4 Hilos NC/NC
PNP/NPM 4 Hilos NA/NA

Eleccion proximity

92
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Gear Ratio. Este parametro esta activo en presencia de dos sensores sobre el eje seleccionado.
Este parametro permite introducir la relacion entre los dos sensores. Si los dos sensores estan
en el mismo 6rgano en movimiento, la relacion sera 1; de lo contrario, se debera introducir el
nimero correspondiente a la relacion. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste tltimo
esta en un 6rgano en movimiento que (debido a una relacion de desmultiplicacién) gira a una
velocidad doble con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis(%).: Representa el valor de histéresis (en porcentaje) por debajo del cual se filtra la
variacion de la velocidad. Introducir un valor distinto de 1 para evitar continuas conmutaciones
con la variacién de la entrada.

Histéresis (%)
1 I
] |

Velocidad. Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual la salida
del bloque funcional (OVER) estara en 0 (FALSE). En cambio, si la velocidad medida es inferior al
valor configurado, la salida (OVER) del bloque funcional estara en 1 (TRUE).

Frecuencia: Indica los valores calculados de frecuencia maxima fM y fm (menos la histéresis
configurada). Si el valor indicado esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio resultado
positivo.

Si el valor indicado estd de color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las
formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

f[Hz] = % * Re solution [pulses/re v] LEYENDA:

2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es: f = frecuencia
 speed [m/min] *1000 . o Rpm = v.eloadad qe rotacion
f[Hz] = 60°% pitch[mmire] * Re solution [pulses/re V] Resolution = medida
Speed = velocidad lineal

3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es: Pitch = paso sensor

F[Hz] = speed [mm/s] * 1000

Re solution [um/pulse]

4. Histéresis. A modificar solo si: fM=verde; fm=rojo
Velocidad Alta. Introducir en este campo el valor Maximo de velocidad de la gama prefijada
para obtener la salida del bloque funcional (WINDOW) igual a 1 (TRUE).

Velocidad Baja: Introducir en este campo el valor Minimo de velocidad de la gama prefijada para
obtener la salida del bloque funcional (WINDOW) igual a 1 (TRUE).
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STAND STILL
El bloque funcional Stand Still verifica la velocidad de un e
dispositivo generando wuna salida 1 (TRUE) cuando la — =
velocidad es 0. Si la velocidad es distinta de O genera una %’ = e
salida O (FALSE). =
Parametros
Resolucién Encoder (< 10000)
” P . . . . i 5000  [impulsos/rev]
Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el dispositivo.
- . . . Resolucion Proximity (< 100)
Es Lineal cuando se trata de una traslaciéon y es Giratorio D mpulsosen
cuando se trata del movimiento alrededor de un eje. [
is (%)
Tipo sensor: Cuando la eleccién del parametro anterior es
Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor conectado con
las entradas del médulo. Puede ser Giratorio (por ej. 4 e et
Codificador en cremallera) o Lineal (por ej. Linea éptica). Esta o sasom |smo
eleccién permite definir los parametros que siguen.

Dispositivo de medida: Define el tipo de sensor/sensores
utilizados. Las elecciones posibles son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity2
Codificador1+ Codificador2

Eleccion Proximity

Proxy ausente | |

Proxy ausente

Pitch:

PIP 3 Hilos NC
Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo permite mm:'i'gim
introducir el paso del sensor para obtener una conversion NEN 3 Hilos NC

PNP 4 Hilos NC/NA
MPMN 4 Hilos NC/MNA
PNP/NPN 4 Hilos NC/NC
PNP/NPN 4 Hilos MNA/NA

entre las revoluciones del sensor y la distancia recorrida.

Eleccion Proximity: Permite elegir el tipo de sensor de
proximidad entre PNP, NPN, Normalmente abierto NA o
Normalmente cerrado NC y con 3 o 4 cables:

Eleccion proxy

Medida: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones (en caso de un sensor
giratorio) o de pm/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al sensor utilizado.

Comprobacion: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones (en caso de un
sensor giratorio) o de pym/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al segundo
sensor utilizado.

Gear Ratio: Este parametro esta activo en presencia de dos sensores en el eje seleccionado. Este
parametro permite introducir la relacion entre los dos sensores. Cuando los dos sensores estan
en el mismo 6rgano en movimiento, la relacién es 1; de lo contrario, se debera introducir el
nimero correspondiente a la relacion. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste ultimo
esta sobre un 6rgano en movimiento que (debido a una relacién de desmultiplicacién) gira a una
velocidad doble con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis(%): Representa el valor de histéresis (en porcentaje) por debajo del cual se filtra la
variaciéon de la velocidad. Introducir un valor distinto de 1 para evitar continuas conmutaciones
con la variacién de la entrada.

Histéresis (%5)
1 I
J |

Limite velocidad cero: Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del
cual la salida del bloque funcional (CERO) es 0 (FALSE). Si la velocidad medida es inferior al valor
configurado, la salida (CERO) del bloque funcional sera 1 (TRUE).
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Limite frecuencia cero: Indica los valores calculados de frecuencia maxima fM y fm (menos la

histéresis configurada). Si el valor indicado esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio
resultado positivo.

Si el valor indicado esta de color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las
formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

f[Hz] = % * Re solution [pulses/re v] LEYENDA:
2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es: f = frecuencia

_ speed [m/min] *1000 » o Rpm = v.eloadad c.!e rotacion

JIHz] === pitch[mmirev] Resolution [pulses/re v] Resolution = medida
Speed = velocidad lineal
3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es: Pitch = paso sensor
%k
f[Hz] = speed [Tnm/s] 1000
Re solution [um/pulse]

4. Histéresis. A modificar solo si: fM=verde; fm=rojo
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STAND STILL AND SPEED CONTROL

El bloque funcional Stand Still and Speed Control verifica
la velocidad de un dispositivo generando la salida Cero en
1 (TRUE) cuando la velocidad es 0. Ademas, genera la
salida Over = 0 (FALSE) cuando la velocidad medida supera
un umbral prefijado.

Parametros

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el
dispositivo. Es Lineal cuando de trata de una traslacion y
es Giratorio cuando se trata del movimiento alrededor de
un eje.

Tipo sensor:Cuando la eleccidon del parametro anterior es
Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor conectado
con las entradas del médulo. Puede ser Giratorio (por ej.
Codificador en cremallera) o Lineal (por ej. Linea 6ptica).
Esta eleccion permite definir los parametros que siguen.

Dispositivo de medida: Define el tipo de sensor/sensores
utilizados. Las elecciones posibles son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity2

- Codificador1+ Codificador?2

Habilitar direccion:Habilitando este parametro se habilita
la salida DIR en el bloque funcional. Esta salida es 1 (TRUE)
cuando el eje gira en sentido contrario al de las agujas del
reloj, y es 0 (FALSE) cuando el eje gira en el sentido
contrario.

Decision Direccion: Define el sentido de rotacidén para el
cual se vuelven activos los umbrales configurados. Las
elecciones posibles son:

- Bidireccional

- En el sentido de las agujas del reloj

- En sentido contrario al de las agujas del reloj
Cuando se selecciona Bidireccional, la deteccién de la
superacién del umbral configurado se realiza, tanto si el
eje gira en el sentido de las agujas del reloj como si gira
en el sentido contrario. Seleccionando En el sentido de las
agujas del reloj o En sentido contrario al de las agujas del
reloj, la deteccidon se realiza s6lo cuando el eje gira en el
sentido seleccionado.

Axis 1 (MV2) [1]

~ Propiedacles
STAND STILL AND SPEED CONTROL
TpoEie  Tipo de Sensor
| Rotatoric Z|
Disgositive de medicion

| Encoder + proximity_v|

[Lineal =]

v Habilitar Direccion
Decision Direccion

| En los dos sentidos »
Ntmere de umbrales

Cuatro Umbrales w |

Paso
(1 [mm/rev]

Eleccion Proximity
| Proxy ausente ~ |
Medicion
Resolucién Encoder (< 10000)
(1 [impulsos/rev]
[Comprobacién
Resolucion Proximity (< 100)
1 [impulsos/rev]
Relacién de Transmision

10 (1 to 100 step 0.1)
Histéresis (%)

1 [

Limite Velocidad cero (< 20)
[10 [m/min]

Frecuencia velocidad cero (>= 1Hz)
[Hz] | Medicion Comprobacié
fu =| 166,667 16.667

fm=165 165

Velocidad 1 (< 1000)

I [m/min]

Velocidad 2 (< 1000)

|0 [m/min]

Frecuencia 1

[l | Mesicion | Verificacion
fu=l0 o

fm=|0 '
Frecuencia 2

[Hz] | Medicion Verificacién
fu=|0 0

fm=|o 0

Descripcién objeto

Ejemplo de rotacion del eje
EN EL SENTIDO DE LAS AGUJAS DEL RELOJ

(Configuraciones 2 umbrales)

Espanol

Numero umbrales: Permite introducir el nimero de

umbrales correspondientes al valor maximo de velocidad. In1 N¢ umbral
Modificando este valor se aumenta/disminuye el nimero 0 Velocidad 1
de umbrales que se pueden introducir de un minimo de 1 1 Velocidad 2

a un maximo de 4. Si los umbrales son mas de 1, en la

parte inferior del bloque funcional aparecen los pins de (Configuraciones 4 umbrales)

entrada para la seleccion del umbral especifico. In2 In1 N2 umbral

. . . N 0 0 Velocidad 1
Pitch: Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo 0 1 Velocidad 2
permite introducir el paso del sensor para obtener una 1 0 Velocidad 3
conversion entre las revoluciones del sensor y la distancia 1 1 Velocidad 4

recorrida.

96 8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

Eleccion Proximity: Permite la eleccién del tipo de sensor de Eleccién Proximity
proximidad entre PNP, NPN, Normalmente abierto NA o >

| roxy ausente |
Normalmente cerrado NC y con 3 o0 4 cables:

PNP 3 Hilos NC
Frecuencia: Indica los valores calculados de frecuencia PNP 3 Hilos NA
maxima fM y fm (menos la histéresis configurada). Si el valor it
indicado esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio PNP 4 Hilos NC/NA
resultado positivo. ] grzgfsjmasmgswﬂwc
Si el valor indicado esta de color ROJO, es necesario variar los PNP/NPN 4 Hilos NA/NA

parametros indicados en las formulas siguientes.

Eleccion proximity
1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

f[Hz] = %(\)//mm] * Resolution[pulses/rev]
LEYENDA:
2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:
speed[m/min]* 1000 . f = frecuencia ;
S = remmrey]  Resolution{pulses/rev] Rpm = velocidad de rotacion
Resolution = medida
3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es: Speed = velocidad lineal
Pitch = paso sensor
f[Hz] = speed[r.nm/s] *1000
Resolution[pm/pulse]

4. Histéresis. A modificar sélo si: fM=verde; fm=rojo

Medida: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones (en caso de un sensor
giratorio) o de pm/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al sensor utilizado

Comprobacion: Introducir en este campo el niumero de impulsos/revoluciones (en caso de un
sensor giratorio) o de pm/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al segundo
sensor utilizado.

Gear Ratio: Este parametro esta activo en presencia de dos sensores en el eje seleccionado. Este
parametro permite introducir la relacion entre los dos sensores. Cuando los dos sensores estan
en el mismo 6rgano en movimiento, la relacién es 1; de lo contrario, se debera introducir el
numero correspondiente a la relacion. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste ultimo
esta en un 6rgano en movimiento que (debido a una relacion de desmultiplicacién) gira a una
velocidad doble con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis(%): Representa el valor de histéresis (en porcentaje) por debajo del cual se filtra la
variacién de la velocidad. Introducir un valor distinto de 1 para evitar continuas conmutaciones
con la variacién de la entrada.

Histéresis (%5)
1 I
J |

Limite velocidad cero:

Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual la salida del bloque
funcional (CERO) es 0 (FALSE). En cambio, si la velocidad medida es inferior al valor configurado,
la salida (CERO) del bloque funcional es 1 (TRUE).

Velocidad 1, 2, 3, 4 Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual
la salida del bloque funcional (OVER) es O (FALSE). En cambio, si la velocidad medida es inferior
al valor configurado, la salida (OVER) del bloque funcional es 1 (TRUE).
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BLOQUES FUNCIONALES TIPO OPERADOR

Las distintas entradas de cada operador pueden estar invertidas (NOT logico) ubicandose
en el simbolo a invertir y pulsando el boton derecho del raton. Aparece un punto que
indica la inversion efectuada. Pulsando una vez mas la inversion de la sefial se elimina.

=» El nimero maximo admitido de bloques operador es de 64.

OPERADORES LOGICOS

AND
El operador logico AND da en salida 1 2N vk
(TRUE) cuando todas las entradas Inx estan AND
en ‘| (TRUE) - 7 e [NOmero de entradas
> Int e
In1 | In2 | Inx | Out w
0 0 0 0
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parametros

Nimero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.

NAND
El operador logico NAND tiene en salida 0O S i
(FALSE) cuando todas las entradas estan en 1 i
(TRUE) 7 e [Nmero de entradas
_lu.‘l Output

Int | Inz2 | Inx | Out ﬂ

0 0 0 1

1 0 0 1

0 1 0 1

1 1 0 1

0 0 1 1

1 0 1 1

0 1 1 1

1 1 1 0

Parametros

Numero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.
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NOT

El operador l6gico NOT invierte el estado logico ) Sy
de la entrada In. ; -
In | Out @T oy
0 1
1 0
OR
~ Propiedades

El operador logico OR da en salida 1
(TRUE) cuando al menos una entrada Inx
esta en 1 (TRUE).

N
x
o
c
~+

OR
2w Mimero de entradas

—|O|—|Oo|—|o|— o3

_l_l_l_l_l_l_lo

Parametros

Nimero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.

NOR

El operador l6gico NOR da en salida O (FALSE)
cuando al menos una entrada Inx esta en 1
(TRUE).

—_

Out

N
x

—|Oo|—|Oo—|o|—o|3

o|0o|Oo|0o|0|0|0|—

Parametros

 S—
Ini! Outpurt

» Propiedades
NOR
2w [Nimero de entradas

Nimero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.
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XOR

El operador l6gico XOR da en salida O (FALSE)
si el numero de entradas Inx en
estado 1 (TRUE) es par o si todas las entradas
Inx estan en O (FALSE).

In1 | In2 | Inx | Out
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 0
0 0 1 1
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parametros

~ Propiedades
XOR
7 o [NUmerc de entradas

Elﬂ i |TL-tDLI‘t

Numero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.

XNOR

El operador logico XNOR da en salida 1
(TRUE) si el numero de entradas Inx en
estado 1 (TRUE) es par o si todas las
entradas Inxestan en O (FALSE).

»  Propiedades
XMOR.
7w Nimero de entradas

m—
> Inl Output

In In | Inx | Out
1 2

0 0 0 1
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 1
0 0 1 0
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0

Parametros

Numero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.
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MULTIPLEXER

El operador I6gico MULTIPLEXER permite llevar _
en salida la sefal de las entradas Inx sobre la ™
base del Selx seleccionado. Si las entradas

Sel1+Sel4 tienen un solo bit en 1 (TRUE), la
linea seleccionada /n n se conecta con la salida
Output. Si:

- mas de una entrada SEL es 1 (TRUE)

- ninguna entrada SEL es 1 (TRUE)

la salida Output esta en 0 (FALSE),
independientemente del estado de las entradas
In n.

Input
Dos entradas w

Parametros

Input:. permite configurar el nUmero de entradas de 2 a 4.

OPERADORES MEMORIAS

Los operadores de tipo MEMORIA permiten al usuario mantener memorizados a su
voluntad datos (VERDADEROS o FALSOS) que llegan de otros objetos que componen el
proyecto.

Las variaciones de estado se producen segun las tablas de verdad mostradas para cada
operador.

D FLIP FLOP (nimero maximo = 16)

El operador D FLIP FLOP permite memorizar en la ~) Prniiisbides
salida Q el estado previamente configurado segun D FLIP-FLOP
la siguiente tabla de verdad. e | Habiitacién Prasst
i [v]Habilitacidn Clear
Preset | Clear Ck D Q P
0 X X 1
1 X X 0
1 1 X X 0
0 0 L X | Mantene memoria
0 0 Frente de subida | 1 1
0 0 Frente de subida | O
Parametros

Preset: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de llevar a 1 (TRUE) la salida Q.

Clear: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de poner a cero la
memorizacion.
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SR FLIP FLOP
El operador SR FLIP FLOP trae la salida Q a 1 con STF._?:'—SSBB
Set, trae la salida Q a O con Reset. sy
Consulte la siguiente tabla de verdad. SR FLIP-FLOP |
5=t
SET | RESET Q

0 0 Mantene memoria

0 1 0

1 0 1

1 1 0

USER RESTART MANUAL (nimero maximo = 16 incluyendo RESTART MONITORED)

El operador USER RESTART MANUAL permite ~ Propiedades
memorizar la sefal de restablecimiento SRR,
segun la siguiente tabla de verdad. A One

Clear Restart In Q
1 X X 0
X X 0 0
0 L 1 | Mantene memoria
0 Frente de subida | 1 1
0 |Frente de bajada | 1 | Mantene memoria

Parametros

Habilitacion Clear: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de poner a cero la
memorizacion.

USER RESTART MONITORED (niamero maximo = 16 incluyendo RESTART MANUAL)

El operador USER RESTART MONITORED permite ~ Propiedades
memorizar la sefal de restablecimiento de oA G
acuerdo con la siguiente tabla de verdad. “USER RESTART | TN
MONITORED
Clear Restart In Q

1 X X 0

X X 0 0

0 L 1 | Mantene memoria

0 Frente de subida| 1 | Mantene memoria

0 I | 1 1

Parametros

Habilitacion Clear: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de poner a cero la
memorizacion.
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OPERADORES GUARD LOCK

GUARD LOCK

El operador controla el bloqueo/desbloqueo de Srdsoonag
una CERRADURA ELECTROMECANICA (GUARD QARDLOGK || [ERestablecimiento manua
LOCK) verificando la coherencia entre el mando R~ Tipo de restablecimiento

Lmuul 4 orOut Manual s

de Lock y el estado de un E-GATE y de un
FEEDBACK. La salida principal es 1 (TRUE) cuando
la cerradura esta cerrada y bloqueada.

Tiempo Unlock (s}
00 ]

Tiempo Feedback (s)
001 | |

[“]Bloguec de muelle

[#]Habilitacién Errer Out

Principio de funcionamiento.
La funcion actiia como cerradura de seguridad para el Bloqueo de puertas.

1) La Entrada GATE debe estar siempre conectada con un bloque E_GATE de entrada
(respuesta de la puerta).

2) La Entrada Lock_fbk debe estar siempre conectada con un elemento de entrada LOCK
FEEDBACK (respuesta de la bobina de la cerradura).

3) La entrada UnLock_cmd se puede conectar libremente en el esquema y determina el
pedido de desbloqueo de la cerradura (cuando esta en LL1).

4) La senal OUTPUT de este elemento sera 1 (VERDADERO) si la puerta de protecciéon esta
cerrada y la cerradura esta bloqueada. Cuando se aplica un mando de desbloqueo a la
entrada UnLock_cmd, la sefial OUTPUT se lleva a "0" y la cerradura se desbloquea
(salida LockOut) después de un Tiempo UnLock que se puede configurar como
parametro. La Salida también se coloca en 0 (FALSO) cuando existen condiciones de
error (por ej. puerta abierta con cerradura bloqueada, Tiempo Feedback que supera
el maximo admitido, etc.).

5) La senal LockOut controla el bloqueo/desbloqueo de la cerradura.

Parametros

Tiempo UnLock (seg.):
Tiempo que transcurre entre la activacion del mando UnLock_cmd y el concreto
desbloqueo de la cerradura (salida LockOut).

= Oms+1 s Paso 100 ms
- 1,5s+10sPaso0,5s

- 15s+25sPaso5s
Tiempo de Feedback (seg.).
Tiempo maximo de retardo aceptado entre la salida LockOut y la entrada Lock_fbk (debe

ser el que se encuentra en la Hoja de Datos de la cerradura, con el conveniente margen
decidido por el operador).

- 10ms + 100 s Paso 10 ms
= 150 ms =1 s Paso 50 ms
- 1,5s+3sPaso0,5s
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Blogqueo de muelle: La cerradura se bloquea pasivamente y se desbloquea activamente,

es decir que la fuerza mecanica del muelle mantiene el bloqueo activado. De esta forma,
en ausencia de alimentacion el bloqueo queda activo.

Reset Manual:

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién

Manual sélo se verifica la transicién de la sefial de 0 a 1. En el caso Controlado se verifica
la doble transiciobn de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL MONITORED
2
|
\ |
INx \ INX —
| | | AN
Lt TR
RESET ——— RESET
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

9 Atencion: en caso de Reset manual, se debe utilizar la entrada siguiente a las

utilizadas por el bloque funcional. Por ej., si las Entradas 1 y 2 se utilizan para el
bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

Habilitacion error out: Posibilidad de activar una sefal (Error Out) que indica un problema de
funcionamiento de la cerradura. Con Error Out = 1 (TRUE) existe una anomalia en la cerradura.
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OPERADORES CONTADORES

Los operadores de tipo CONTADOR permiten al usuario generar una sefial (TRUE) apenas
se alcanza la cuenta configurada.

COUNTER (niimero maximo = 16)

El operador COUNTER es un contador de ~ Propiedades
impulsos. Existen 3 modos de funcionamiento: COUNTER
1) AUTOMATICO ~CouNTER | e
2) MANUAL - Ck_up (] Habilitacién Clear
p Cuenta (2/16383)
3) MANUAL + AUTOMATICO p—
:‘En‘ron:e
1) El contador genera un impulso de duracion i
igual al tiempo de respuesta apenas se e p—————
alcanza la cuenta configurada. Si el simbolo

de CLEAR no esta habilitado, éste es el
modo predeterminado.

2) El contador lleva a 1 (TRUE) la salida Q apenas se alcanza la cuenta configurada. La
salida Q pasa a 0 (FALSE) cuando se activa la sefial de CLEAR.

3) El contador genera un impulso de duracion igual al tiempo de respuesta apenas se
alcanza la cuenta configurada. Si la sefial de CLEAR se activa, la cuenta interna
vuelve a 0.

Parametros

Habilitacion Clear: si esta seleccionado, habilita el pedido de clear para hacer partir
nuevamente la cuenta llevando a 0 (FALSE) la salida Q. Ademas, se da la posibilidad de
habilitar o no (Habilitacion automdtica) el funcionamiento automatico con
restablecimiento manual.

Si no esta seleccionado, el funcionamiento es automatico. En este caso, cuando se
alcanza la cuenta configurada la salida Q pasa a 1 (TRUE) y asi permanece durante dos
ciclos internos, tras lo cual se pone a cero.

Ck down: permite hacer decrecer la cuenta.

Bifronte: si esta seleccionado, habilita la cuenta, tanto sobre el frente de subida como
sobre el frente de bajada.
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OPERADORES TIMER (ndmero maximo = 16)

Los operadores de tipo TIMER permiten al usuario generar una senal (TRUE o FALSE)
durante un periodo decidido por el mismo.

CLOCKING

El operador CLOCKING proporciona en salida o R

una sefal de reloj con el periodo configurado CLOCKING

cuando la entrada In esta en 1 (TRUE) P Tiempo (Enter para aceptar]):

CLOCKING. 0.01
Parametros

Tiempo: el periodo que se puede configurar va
de 10 ms a 1093,3 s.

MONOESTABLE
El operador MONOESTABLE proporciona en salida ~ Propiedades
Out un nivel 1 (TRUE) activado por el frente de PERERSTS

Tiempo {Enter para aceptar)

MONOESTABLE St
W i I’E‘:‘ 3 : =
[]Rearmable

ParémetrOS [~]Frente de subida

subida de la In y asi permanece durante el tiempo
configurado.

Tiempo: el retardo que se puede configurar va de

10 ms a1093,3 s.

Frente de subida: si esta seleccionado, el Out pasa a 1 (TRUE) sobre el frente de subida de
la sefial In y asi permanece durante el tiempo configurado, pero éste se puede prolongar
mientras la entrada In quede en 1 (TRUE).

Out

Si no esta seleccionado, se invierte la légica, el Out pasa a 0 (FALSE) sobre el frente de
bajada de la sefial In y asi permanece durante el tiempo configurado, pero éste se puede
prolongar mientras la entrada In quede en O (FALSE).
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~

Out

Rearmable: si esta seleccionado, el tiempo se pone a cero cada vez que cambia el estado

de la entrada In.

PASSING MAKE CONTACT

En el PASSING MAKE CONTACT la salida OUT by B
sigue a la senal en la entrada. Pero, si esto es (PASSING MAKE
1 (TRUE) durante un tiempo superior al OOMTACY A Tiempo {Enler s Jeepbary:
configurado, la salida OUT cambia a O (FALSE). i
Cuando hay un frente de bajada, el ®s QOms
temporizador se desactiva. [JRearmable

In F A r A

e F ]
out r

Parametros

Tiempo: el retardo que se puede configurar va de 10 ms a 1093,3 s.

Rearmable: Si se selecciona, el tiempo no se restablece cuando hay un frente de bajada
de la entrada IN. La salida se mantene 1 (TRUE) por todo el tiempo seleccionado. Cuando
hay un nuevo Frente de Subida de la entrada IN, T1 empieza de nuevo.

ra

)

Qut

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20

107

Espainiol



Espanol

E’REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

RETARDO
. . »~ Propiedades
El operador RET@RDO permite aplicar un o
retardo a una sefal llevando a 1 (TRUE) la o i
) , . ) e —— Tiempo (Enter para aceptar)
salida Out después del tiempo configurado, RETARDO | | 0.01
ante una variacion de nivel de la sefal en la ' e e
entrada In. [Reamatle
[#] Frente de subida
Parametros

Tiempo: el retardo que se puede configurar va de 10 ms a 1093,3 s.

Frente de subida: Si estd seleccionado, el retardo parte sobre el frente de subida de la
sefal In, tras el cual la salida Out pasa a 1 (TRUE) si la entrada In esta en 1 (TRUE), y asi
permanece mientras la entrada In quede en 1 (TRUE).

Out

Si no esta seleccionado, se invierte la légica, la salida Out pasa a 1 (TRUE) sobre el frente
de subida de la entrada In, el retardo parte sobre el frente de bajada de la entrada In vy,
cumplido el tiempo, la salida Out pasa a 0 (FALSE) si también la entrada In esta en 0
(FALSE); de lo contrario, queda en 1 (TRUE).

I

Inmml

Rearmable: si esta seleccionado, el retardo se pone a cero cada vez que cambia el estado
de la entrada In.
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OPERADORES MUTING (nimero maximo = 4)

MUTING “Simultaneo”

El operador MUTING con légica “Simultanea” permite —
efectuar el muting de la sefial de entrada Input S e
mediante la entrada de los sensores S1, S2, S3 y S4.

Timeout (seg)
10

Con Enable

Tipo Enable

=» Condicién preliminar: el ciclo de Muting puede partir
solo si todos los sensores estan en 0 (FALSE) e input en
1 (TRUE) (barrera fotoeléctrica libre).

Sélo Habilitar »

[#] Con Muting Out

Direccién

Parametros BIDIR v

Cierre del Muting
Timeout (seg). Permite configurar el tiempo, variable CURTAIN v
de 10 seg. hasta infinito, dentro del cual debe Bling Time
terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo atin no :5""”:"
termino el Muting se interrumpe inmediatamente. e G

Habilitacion con Enable: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de activar o no la
funcion de Muting. De lo contrario, la funcién de Muting esta siempre activada.

El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y solo Enable. Si se selecciona
Enable/Disable, el ciclo de Muting no puede partir si Enable esta fijo en 1 (TRUE) o 0
(FALSE), pero se activa s6lo con un frente de subida. Si se quiere deshabilitar el muting
hay que llevar nuevamente a O (FALSE) Enable; de esta forma, el frente de bajada
deshabilita el Muting en cualquier condicion que se encuentre. Si se selecciona sélo
Enable, no existe la posibilidad de deshabilitar el Muting, sino que hay que llevar de
todas formas a 0 (FALSE) Enable para permitir un nuevo frente de subida para el posterior
ciclo de Muting.

Direccion: se puede configurar el orden de ocupacion de los sensores. Si se configura
BIDIR, la ocupacién se puede producir en ambas direcciones, tanto de S1&S2 a S3&S4
como de S3&S4 a S1&S2; en cambio si se selecciona UP, de S1&S2 a S3&S4 vy, por ultimo,
con DOWN, de S3&S4 a S1&S2.

Cierre del Muting: puede ser de dos tipos: CURTAIN y SENSOR. Seleccionando CURTAIN, el
cierre del muting se produce en la subida de la sefal de Input, mientras que con SENSOR
el cierre se produce después de la liberacion del penultimo sensor.

Seleccionando CURTAIN

S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 0 0
Seleccionando SENSOR
S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20 109

Espainiol



Espanol

E’REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Blind Time: S6lo con Cierre Muting = Curtain, el tiempo muerto se activa cuando se
sabe que después del transito completo del pallet (cierre ciclo de muting) pueden
sobresalir objetos que interceptan la barrera, colocando la entrada en 0 (FALSE). Durante
el tiempo muerto, la entrada queda en 1 (TRUE). El Blind Time puede variar de 250 mseg.
a 1 segundo.

Tiempo Sensores: Puede establecer el tiempo maximo (2 a 5 segundos) que debe
transcurrir entre la activacion de dos sensores de inhibicion.

MUTING “L”

# | ~ Propiedades
MUTING "L"

El operador MUTING con légica “L” permite
efectuar el muting de la sefal de entrada Input - Timeout (seg)
mediante la entrada de los sensores S1 y S2. Mool R e 0 ]

. E|Con Erzble

Tipo Enable
Solo Habilitar s

=» Condicion preliminar: el ciclo de Muting puede
partir s6lo si todos los sensores estan en 0

D-Con Muting Out

(FALSE) e input en 1 (TRUE) (barrera fotoeléctrica i Sorsiies
libre). 28
Tiempo de fin del Muting
Blind Time
250 ms w
Parametros

Timeout (seg): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo aun no terminé el Muting se
interrumpe inmediatamente.

Habilitacion con Enable: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de activar o no la
funcion de Muting. De lo contrario, la funciéon de Muting esta siempre activada.

El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y solo Enable. Si se selecciona
Enable/Disable, el ciclo de Muting no puede partir si Enable esta fijo en 1 (TRUE) o O
(FALSE), pero se activa s6lo con un frente de subida. Si se quiere deshabilitar el muting
hay que llevar nuevamente a O (FALSE) Enable; de esta forma, el frente de bajada
deshabilita el Muting en cualquier condiciéon que se encuentre. Si se selecciona soélo
Enable, no existe la posibilidad de deshabilitar el Muting, sino que hay que llevar de
todas formas a 0 (FALSE) Enable para permitir un nuevo frente de subida para el posterior
ciclo de Muting.

Tiempo Sensores: Puede establecer el tiempo madximo (2 a 5 segundos) que debe
transcurrir entre la activacion de dos sensores de inhibicion.

Tiempo de fin del Muting: permite configurar el tiempo de caida del muting después de la
liberacion del primero sensor de 2,5 a 6 segundos.

Blind Time: se activa cuando se sabe que después del transito completo del pallet (cierre
ciclo de muting) pueden sobresalir objetos que interceptan la barrera, colocando la
entrada en O (FALSE). Durante el tiempo muerto, la entrada queda en 1 (TRUE). El Blind
Time puede variar de 250 mseg. a 1 segundo.
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MUTING “Secuencial”

El operador MUTING con légica “Secuencial”

# | ~ Propiedades

permite efectuar el muting de la sefal de MUTING “Sac”

entrada Input mediante la entrada de los —— b

sensores S1,S2, S3 y S4. ; -
E‘CmnEnab\e
Tipo Enable
=glo Habilitar w

=» Condicién preliminar: el ciclo de Muting puede
partir solo si todos los sensores estan en 0

[]Con Muting Out

Direccidn

(FALSE) e input en 1 (TRUE) (barrera BIDIR v
fotoeléctrica libre). ciars el Mutig
SENSOR a
Parametros

Timeout (seg): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo ain no termind, el Muting se
interrumpe inmediatamente.

Habilitacion con Enable: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de activar o no la
funcion de Muting. De lo contrario, la funcién de Muting esta siempre activada.

El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y solo Enable. Si se selecciona
Enable/Disable, el ciclo de Muting no puede partir si Enable esta fijo en 1 (TRUE) o 0
(FALSE), pero se activa s6lo con un frente de subida. Si se quiere deshabilitar el muting
hay que llevar nuevamente a 0 (FALSE) Enable; de esta forma, el frente de bajada
deshabilita el Muting en cualquier condicién que se encuentre. Si se selecciona sélo
Enable, no existe la posibilidad de deshabilitar el Muting, sino que hay que llevar de
todas formas a O (FALSE) Enable para permitir un nuevo frente de subida para el posterior
ciclo de Muting.

Direccion: se puede configurar el orden de ocupacion de los sensores. Si se configura
BIDIR, la ocupacion se puede producir en ambas direcciones, tanto de S1 a S4 como de S4
a ST1; en cambio si se selecciona UP, de S1 a S4 y, por ultimo, con DOWN, de S4 a S1.

Cierre del Muting: puede ser de dos tipos: CURTAIN y SENSOR. Seleccionando CURTAIN, el
cierre del muting se produce en la subida de la sefal de Input, mientras que con SENSOR
el cierre se produce después de la liberacion del ultimo sensor.

Seleccionando CURTAIN

S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 0 1
1 1 X 1 1 1
0 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0
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Seleccionando SENSOR

S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 0 1
1 1 X 1 1 1
0 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

Blind Time: Solo con Cierre Muting = Curtain, el tiempo muerto se activa cuando se
sabe que después del transito completo del pallet (cierre ciclo de muting) pueden
sobresalir objetos que interceptan la barrera, colocando la entrada en 0 (FALSE). Durante
el tiempo muerto, la entrada queda en 1 (TRUE). El Blind Time puede variar de 250 mseg.
a 1 segundo.

MUTING “T”

El operador MUTING con légica “T” permite — 2 Prestetades
efectuar el muting de la sefal de entrada MUTING T
Input mediante la entrada de los sensores
S1yS2.

Timeout (sag)
- lle

[[Jcon Enable

Tipo Enable

No activo

9 Condiciéon preliminar: el ciclo de
Muting puede partir sélo si todos los Tempo Sensors
sensores estan en 0 (FALSE) e input en —

1 (TRUE) (barrera fotoeléctrica libre).

[Jcon Muting Out

Parametros

Timeout (seg): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo ain no termind, el Muting se
interrumpe inmediatamente.

Habilitaciéon con Enable: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de activar o no la
funcion de Muting. De lo contrario, la funcion de Muting esta siempre activada.

El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y solo Enable. Si se selecciona
Enable/Disable, el ciclo de Muting no puede partir si Enable esta fijo en 1 (TRUE) o 0
(FALSE), pero se activa s6lo con un frente de subida. Si se quiere deshabilitar el muting
hay que llevar nuevamente a O (FALSE) Enable; de esta forma, el frente de bajada
deshabilita el Muting en cualquier condicion que se encuentre. Si se selecciona sélo
Enable, no existe la posibilidad de deshabilitar el Muting, sino que hay que llevar de
todas formas a 0 (FALSE) Enable para permitir un nuevo frente de subida para el posterior
ciclo de Muting.

Tiempo Sensores: Puede establecer el tiempo mdximo (2 a 5 segundos) que debe
transcurrir entre la activacion de dos sensores de inhibicién.
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MUTING OVERRIDE

El operador permite efectuar el Override de la
entrada Muting directamente conectada.

El Override se puede activar sélo si el Muting no
esta activo (INPUT=0) y al menos un sensor de
Muting esta ocupado (o la barrera esta ocupada).
Cuando se liberan la barrera fotoeléctrica y los
sensores, el Override concluye y la salida Output
pasa al nivel l6gico "0" (FALSE).

El Override se puede configurar como Pulsador o
de accion Mantenida.

~ Propiedades
MUTING OVERRIDE

[“]Restablecimiento manual

utput Tipo de restablecimiento
verOut Controlado

equest
[“]Con sensores ocupados

Timeout (seg)
900

Mado Override

con botén de accién
mantenida

[#]Con OverDut
E‘Con Request

Override con mando de accion mantenida.

La activacion de esta funcién se debe producir manteniendo activo el mando de Override
(OVERRIDE=1) por toda la duracion de las operaciones posteriores. Siempre es posible
activar un nuevo Override desactivando y reactivando el mando.

Cuando se liberan la barrera y los sensores (paso libre) o cuando se cumple el timeout, el

Override concluye sin la necesidad de otros mandos.
Override con mando por impulso.

La activaciéon de esta funcion se produce activando el mando de Override (OVERRIDE=1).
Cuando se liberan la barrera y los sensores (paso libre) o cuando se cumple el timeout,

concluye el Override.

La funcién puede reactivarse sélo si se activa nuevamente el mando Override

(OVERRIDE=1).

Parametros

Con sensores ocupados: con muting "T", secuencial, simultaneo debe estar seleccionado;

con muting "L" no debe estar seleccionado.

9 De lo contrario aparece una advertencia durante la fase de compilacién y en el

informe.

9 Durante la fase de Override el usuario debe tomar medidas de proteccién

adicionales.

Condiciones que se deben cumplir para la activacion del Override

ocupa((:j?)rs:"ssezlsezz?gnado sensor ocupado | barrera ocupada | Entrada | Solicitud de Override Oizl:ﬂ?:le
X X - 0 1 1
- X 0 1 1
X - 0 1 1
X X 0 1 1

Timeout (seg.): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del

cual debe concluirse la funcion de Override.

Modo Override: permite configurar el tipo de Override (Pulsador o de accion Mantenida).

Con OverOut: permite activar una salida de indicacién (activa alta) de Override activo.

Con Request: permite activar una salida de indicaciéon (activa alta) de la funcién de

Override que se puede activar.

8540780 - 21 de marzo 2014 - Rev.20

113

Espainiol



Espanol

(HREER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Rearme manual:

Si la ENTRADA estar activa (TRUE), el restablecimiento Activa la salida del bloque
de funcién.

Si la ENTRADA estar inactivo (FALSO), la salida del bloque de funcién sigue a la
solicitud de anulacion.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, sélo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de restablecimiento
Controlado, se verifica la doble transicion: de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL MONITORED

t2

INx

INx

RESET

RESET

114
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BLOQUES FUNCIONALES VARIOS

SERIAL OUTPUT

# | Propiedades

El operador Serial Output transfiere en salida el estado SERIAL OUTPUT
de un numero maximo de 8 entradas, serializando la o seRiaL ouTeuT 8 v Numerc de entradas
informacion. - - oot

: Duracién bit {ms)
Principio de funcionamiento. : © ]
Este operador transfiere a la salida el estado de todas las Duracion inercarscter (ms)
entradas conectadas mediante dos métodos distintos: = U

Método de serializacién Asincrénico:
1) El estado de la linea en reposo es 1 (TRUE);
2) Senal de inicio de transmisién de los datos es 1 bit = 0 (FALSE);
3) Transmision de » bits con el estado de las entradas conectadas codificado con el método
Manchester:
- Estado O: frente de subida sefial en el centro del bit
- Estado 1: frente de bajada sefal en el centro del bit
4) Intercaracter en 1 (TRUE) para permitir la sincronizacion de un dispositivo externo.

start

0|1 11010

Output L_|

Con el método Asincrénico no estara presente la salida Clock.

Método de serializacién Sincrénico:
1) La salida y el reloj en estado de reposo son 0 (FALSE);

2) Transmision de n bits con el estado de entradas utilizando SALIDA como datos, CLOCK como

base de tiempos;
3) Intercaracter en O (FALSE) para permitir la sincronizacion de un dispositivo externo

Output

oo | [T LU

Parametros

Numero entradas. Define el nUmero de entradas del bloque funcional 2+8 (asincrénico) o 3+8

(sincronico).

Duracion bit (ms). Introducir en este campo el valor correspondiente a la duracién de cada uno de

los bits (entrada n) que componen el tren de impulsos que constituye la transmision.
- 40ms + 200 ms (Step 10ms)
- 250ms +0,95s (Step 50 ms)

Duracion intercardcter (ms). Introducir en este campo el tiempo que debe transcurrir entre la
transmision de un tren de impulsos y el siguiente.

- 100ms + 2,5s (Step 100ms)

- 3s+6s (Step 500ms)
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NETWORK

El operador Network permite distribuir los mandos de

Stop y de Reset mediante una simple red local. Mediante

Network_in y Network_out las sefales de START, STOP
y RUN se intercambian entre los distintos nodos.

Principio de funcionamiento.

Este operador permite una sencilla distribucién de los

| Propiedades
NETWORK

[#]Habilitar Reset Network

workowe  [Z]Habilitacién Error Out

rorout

mandos de parada y restablecimiento en una red local

Mosaic.

El operador Network tendra siempre:
1) la entrada Network_In conectada a una entrada individual o doble, deberd estar conectada

a la salida Network_Out del médulo que la antecede en la red local.

2) la salida Network_Out conectada a una sefal de STATUS o a una salida OSSD, debera estar
conectada a la entrada Network_in del médulo que le sigue en la red local.

3) las Entradas Stop_In y Reset_In estaran conectadas a dispositivos de entrada que actdan
como Stop (por ej. E-STOP) y Reset (por ej. SWITCH), respectivamente.

4) la entrada In puede estar conectada libremente en el esquema (por ej. Bloques funcionales
de entrada o resultados de combinaciones légicas).

5) la salida Output podra estar conectada libremente en el esquema. Output es 1 (TRUE)
cuando la entrada IN es 1 (TRUE) y el bloque funcional se encuentra en estado reiniciado.

Parametros

Habilitacion Reset Network: si esta seleccionado, permite el restablecimiento del bloque
funcional por parte de la red distribuida. Si no esta habilitado, cada restablecimiento del bloque
funcional puede producirse sélo mediante la entrada local Reset_In.

Habilitacion error out:si esta seleccionado habilita la presencia de la sefial de estado Error_Out

Ejemplo de aplicacion:

Emergency Stop Emergency Stop |
1 Master [ _— Master
Reset Reset
I ! I |
Net_in Net_out Net_in _Net_out
—_— | —_—— | b1 B —
- -
e i e L A
Emergency Stop | Emergency Stop :
[ 1 I
Master | Master || ‘ :
~ Reset , T T ReSel T T T
1 _' 1 |
“Net_out Net_in Net_out Net_in
ﬁ_ — — { i ..._ﬁn __.|—— - —{ _
B A S Sy S R e s,

Flujo de datos de red

% £l comando RESET debe ser instalado fuera de todas las areas peligrosas de la red en
los lugares donde las zonas de peligro y zonas enteras de trabajo son claramente

visibles.

=» El nimero maximo de médulos MASTER gue se puede conectar en la red es igual a 10.
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Condicion 1:
Con relacion a la

figura, durante el encendido se produce lo siguiente:

1. Las salidas OUTPUT de los distintos nodos se encuentran en la condicion O (FALSE);

2. Lasefial de parada STOP se propaga mediante la linea Network_Out;

3. Cuando se acciona el mando de RESET en uno de los nodos, todos los nodos presentes se inician mediante la
propagacion de la sefial START

4. Como resultado final, todos los nodos conectados tendrdn la salida OUTPUT en la condicion 1 (TRUE) si las
distintas entradas IN se encuentran en la condicién 1 (TRUE);

5. Lasefial RUN se propaga mediante la red de los 4 nodos presentes.

Condicion 2:

Con relacion a la figura, cuando se acciona la parada de emergencia en uno de los cuatro nodos,
se produce lo siguiente:

O UhAWN e

La salida OUTPUT se coloca en la condicion O (FALSE);

La sefial de parada STOP se propaga mediante la linea Network_Out;

El nodo siguiente recibe el cddigo de parada y desactiva la salida;

La parada recibida provoca la generacion del cédigo de parada para todos los Networks_in---Netowk_out;
Como resultado final, todos los nodos conectados tendran la salida OUTPUT en la condicion O (FALSE);
Cuando la parada de emergencia se lleva otra vez a la posicion normal, todos los nodos se podrdn reactivar mediante la

propagacion de la sefial START con un solo reset. Esta ultima condicién no se comprueba cuando un médulo tiene la
configuracion HABILITAR RESET NETWORK no habilitada. En ese caso, el uso del reset local es obligatorio.

Tiempo de respuesta

El tiempo de respuesta de la red a partir de la parada de emergencia es dado por la formula:

ejemplo de una red

tyroe= (120ms x n"modulo) (max 10)

con 4 nodos:

Presion MASTER MASTER n°1 MASTER n°2 MASTER n°3
parada de trviz 120ms x n°mddulo 120ms x n°mddulo 120ms x n°mddulo
emergencia | 1) 6ms 120ms 240ms 360ms

Condicion 3:

12,6ms

(e
\‘/

240ms

360ms
120ms

Con relacion a la figura, cuando la entrada IN del bloque funcional NETWORK de uno de los 4
nodos se coloca en la condicion 0 (FALSE), se produce lo siguiente:

o

La salida OUTPUT local se coloca en la condicion O (FALSE);

La sefial RUN se sigue propagando mediante las lineas Network_Out;
Los nodos restantes no modifican el estado de sus salidas;

En este caso, el uso del reset local es obligatorio. Esta condicion se sefiala con el led correspondiente a la

entrada Reset_in parpadeante. Todos los nodos se podrdn reiniciar mediante la propagacion de la sefial
START con un solo reset. Esta ultima condicién no se comprueba cuando un médulo tiene la configuracidn
HABILITAR RESET NETWORK no habilitada. En ese caso, el uso del reset local es obligatorio.

Las entradas Reset_in y Network_in y la salida Network_out se pueden mapear soélo en los pins
de 1/0O del MASTER.
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Sefales M1 con Network operativo

SENALES DE LA BLOQUE FUNCIONAL NETWORK
. Network out .
Network in Network out (OSSD) (STATUS) Reset in
FAIL
LED IN (1) OSSD @) STATUS IN 3)
EXT
STOP OFF OFF ROJO OFF OFF
CLEAR OFF PARPADEANTE | ROJO/GREEN (PARPADEANTE) | PARPADEANTE | PARPADEANTE
ESTADO
RUN OFF ON VERDE ON ON
FAIL ON PARPADEANTE - - -
(1) Correspondiente a la entrada donde esta cableado Network IN
(2) Correspondiente a la entrada donde esta cableado Network OUT
(3) Correspondiente a la entrada donde esta cableado Reset IN

Input 11 T —

Input 12 [0}/M20

FEK_RSTL/MT

Opl

NETWORK

Figura 48 - Ejemplo de uso del bloque NETWORK

Espanol
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APLICACIONES ESPECIALES

Salida retardada con funcionamiento Manual

Si fuera necesario disponer de dos salidas con la segunda de ellas retardada (en
funcionamiento MANUAL), utilizar el siguiente esquema:

E) Mosaic Safety Designer: Projet E|E:|g|
HREeeR s HEIZ  2EQRMAL" % @ —— MOSR:C
~ Objetos # | ~ Propiedades
Qssk
v Entrada

Habilitacién restablecimiente manual

~ Output Tipo de restablecimiento
| Controlado

Al [[]Habilitar Status
Descripcion objeto

~ Operador [oputs(ve) —p |

S sl - '

~ Memorias

~ Contadores

+ Temporizador v

~  Configuracién

M1 Master 8 entradas -... i

~  Configuracion visual

e |

)

v

L >

Reset Zoom i i82% Mosaic: No presente  Estado: Desconectade  Ver.: 1.1.4

Figura 49 - Doble salida con la sequnda retardada en Manual

9 Considerando el modo de funcionamiento del operador l6gico RETARDO (apartado
RETARDO), la aplicacion se debe llevar a cabo de la siguiente manera:
- Las dos salidas deben estar programadas con Habilitacion restablecimiento manual
(tipo Controlado) y se debe utilizar la funcién USER RESTART MANUAL.

9 Usted debe conectar fisicamente el boton RESTART a las entradas RESTART_FBK1/2,
de las OSSD Ay B utilizados (ver seccion de conexiones (p. 12))y al INPUT3 (C).
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CODIGOS DE AVERIA MOSAIC

Si se producen problemas de funcionamiento, el sistema Mosaic esta en

condiciones de transmitir al software MSD el codigo de error correspondiente al

desperfecto detectado por Master M1.

Para leer el codigo actue de la siguiente manera:

- conecte Master M1 (que indica FAIL (averia) mediante led) en el ordenador
utilizando el cable USB;

- inicie el software MSD; aparece una ventana con el codigo de error detectado.

La tabla siguiente presenta una lista de todos los errores que se pueden detectar,

y su solucion.

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

CcODIGO AVERIA SOLUCION
) CONTROLAR LA CORRECTA INTRODUCCION DE M1 Y DE LOS
19D fr‘,’fs r‘f";sc’;’,’;’"’;fgggr’,"ﬁ;;iiv de M1 novenla | &5y 0s DE EXPANSION EN LOS CONECTORES MSC. SI ES
9 NECESARIO, REEMPLAZAR LOS CONECTORES
66D Hay 2 o mds médulos de expansion iguales CONTROLAR LAS CONEXIONES DE LOS PINES 2 y 3 DE LOS
con el mismo numero de nodo MODULOS DE EXPANSION
68D gi;:g’;g‘; el niimero max. de médulos de DESCONECTAR LOS MODULOS EN EXCESO (MAX. 14)
70D Uno o varios médulos detectaron un cambio CONTROLAR LAS CONEXIONES DE LOS PINES 2 y 3 DE LOS
del numero de nodo MODULOS DE EXP/:\NSION _
73D Un médulo slave detecto un error externo CONTROLAR EL CODIGO DE ERROR EN EL MODULO
CORRESPONDIENTE PARA MAYOR INFORMACION
96D + 101D Errores referidos a la memoria MCM REEMPLAZAR LA MEMORIA MCM
CONTROLAR LAS CONEXIONES DE LOS PROXY, COMPROBAR QUE
) . LA ABSORCION DEL PROXI SEA MAYOR O IGUAL A 2 mA. DE LO
131D e d”;'zc’g'r‘,’:)gg’n"z‘:;’d’v]"g MV - se detecté | CONTRARIO, CONECTAR UNA RESISTENCIA DE CARGA
EQUIVALENTE A 12 KQ ENTRE LOS PINES 5-6 Y ENTRE LOS PINES
9-10
De un médulo MV2 — se detects la CONTROLAR LAS CONEXIONES DE LOS ENCODERS. EN CASO DE
132D ENCODER TTL, COMPROBAR QUE LA TENSION DE ALIMENTACION

desconexion Encoder 1y 2

De un modulo MV2, MV1 o MVO - se detecto
una medicion de sobrefrecuencia en la
entrada Proximity

EXTERNA SUMINISTRADA AL MODULO SEA > 4,9 VDC

136D (Proxil)

146D (Proxi2) LA FRECUENCIA DE ENTRADA DEBE SER < 5 KHz

139D (Encoderl)
149D (Encoder2)

De un modulo MV2, MV1 o MVO - sefiales de
entrada encoder fuera de Standard
(duty cycle, desfasaje)

EL DUTY CYCLE DEBE SER: 50% + 33% DEL PERIODO (HTL, TTL).
EL DESFASAJE DEBE SER: 90° + 33% (HTL, TTL)
(no se aplica a SIN / COS)

140D (Encoderl)
150D (Encoder2)

De un moédulo MV2, MV1 o MVO - se detecto
una medicion de sobrefrecuencia en la
entrada Encoder

LA FRECUENCIA DE ENTRADA DEBE SER:
< 500KHz (TTL, SIN/COS);
< 300KHz (HTL).

De un moédulo MV2 o MV ] - se detectd la

CONTROLAR LAS CONEXIONES DEL ENCODERT. EN CASO DE

142D desconexién Encoder 1 ENCODER TTL, COMPROBAR QUE LA TENSION DE ALIMENTACION
EXTERNA SUMINISTRADA AL MODULO SEA > 4,9 VDC
CONTROLAR LAS CONEXIONES DEL PROXY, COMPROBAR QUE LA
144D de un médu[g Mv2, MVI 0 MVO - se detecto ABSORCION DEL PROXY SEA MAYOR O IGUAL A 2 mA. DE LO
la desconexion Proxi 1 CONTRARIO, CONECTAR UNA RESISTENCIA DE CARGA
EQUIVALENTE A 12 KQ ENTRE LOS PINES 5-6
de un médulo MV2 - se detecté la CONTROLAR LAS CONEXIONES DEL ENCODER?2. EN CASO DE
152D desconexion Encoder 2 ENCODER TTL, COMPROBAR QUE LA TENSION DE ALIMENTACION
EXTERNA SUMINISTRADA AL MODULO SEA > 4,9 VDC
CONTROLAR LAS CONEXIONES DEL PROXI2, COMPROBAR QUE LA
154D de un médu[g MV2, MVI 0 MVO - se detecto ABSORCION DEL PROXI SEA MAYOR O IGUAL A 2 mA. DE LO
la desconexion Proxi 2 CONTRARIO, CONECTAR UNA RESISTENCIA DE CARGA
EQUIVALENTE A 12 KQ ENTRE LOS PINES 9-10
194D 197D

198D 199D 201D
202D 203D 205D

Errores referidos a la salida estdtica OSSD1

CONTROLAR LAS CONEXIONES CORRESPONDIENTES AL OSSD1
DEL MODULO QUE DIO EL ERROR

208D 211D 212D
213D 215D 216D
217D 219D

Errores referidos a la salida estdtica OSSD2

CONTROLAR LAS CONEXIONES CORRESPONDIENTES AL OSSD2
DEL MODULO QUE DIO EL ERROR

222D 225D 226D
227D 229D 230D
232D 233D

Errores referidos a la salida estdtica OSSD3

CONTROLAR LAS CONEXIONES CORRESPONDIENTES AL OSSD3
DEL MODULO QUE DIO EL ERROR

236D 239D 240D
241D 243D 244D
245D 247D

Errores referidos a la salida estdtica OSSD4

CONTROLAR LAS CONEXIONES CORRESPONDIENTES AL OSSD4
DEL MODULO QUE DIO EL ERROR

Todos los otros cédigos se refieren a errores o problemas de funcionamiento internos.
Se ruega reemplazar el mddulo que dé el error o restituirlo a Reer para su reparacién o para la
correccion de los errores.

Espanol
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REER

ACCESORIOS Y RECAMBIOS

MODELO | DESCRIPCION CODIGO

M1 MOSAIC main unit (8 entradas / 2 OSSD dobles) 1100000
MI802 MOSAIC 1/0 expansion unit (8 entradas / 2 OSSD dobles) 1100010
MI8 MOSAIC input expansion unit (8 entradas) 1100020
MI16 MOSAIC input expansion unit (16 entradas) 1100021
MIT12T8 MOSAIC input expansion unit (12 entradas, 8 test output) 1100022
MO2 MOSAIC output expansion unit (2 OSSD dobles) 1100030
MO4 MOSAIC output expansion unit (4 OSSD dobles) 1100031
MR2 MOSAIC safety relay unit (2 relés) 1100040
MR4 MOSAIC safety relay unit (4 relés) 1100041
MOR4 MOSAIC unidad de expansion relé de seguridad (4 relés) 1100042
MOR4S8 | MOSAIC unidad de expansion de relé de seguridad (4 relés, 8 tests de salida) 1100043
MBP MOSAIC PROFIBUS DP interface unit 1100050
MBD MOSAIC DeviceNet interface unit 1100051
MBC MOSAIC CANopen interface unit 1100052
MBEC MOSAIC ETHERCAT interface unit 1100053
MBEI MOSAIC ETHERNET/IP interface unit 1100054
MBEP MOSAIC PROFINET interface unit 1100055
MCT2 MOSAIC BUS TRANSFER unidad interfaz (2 canales) 1100055
MCT1 MOSAIC BUS TRANSFER unidad interfaz (1 canal) 1100055
MCM MOSAIC memoria de configuracién externa 1100060
MSC MOSAIC conector para comunicacion de 5 polos 1100061
Csu MOSAIC cable USB para la conexion con el PC 1100062
MVIT MOSAIC TTL expansion unit 1100070
MV1H MOSAIC HTL expansion unit 1100071
MV1S MOSAIC SIN/COS expansion unit 1100072
MV2T MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100073
MV2H MOSAIC HTL expansion unit (2 encoders) 1100074
MV2S MOSAIC SIN/COS expansion Unit (2 encoders) 1100076
MVO MOSAIC proximity expansion unit 1100077
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GARANTIA

ReeR garantiza para cada sistema MOSAIC nuevo de fabrica, en condiciones de uso
normal, la ausencia de defectos de materiales y de fabricacion por un periodo de 12
(doce) meses.

En dicho periodo ReeR se compromete a eliminar posibles averias del producto, mediante
la reparaciéon o la sustitucion de las piezas defectuosas, a titulo completamente gratuito,
tanto por lo referido al material como a la mano de obra.

ReeR se reserva el derecho de efectuar, en vez de la reparacion, la sustitucion del equipo
completo que se demuestre defectuoso por otro igual o de iguales caracteristicas.

La validez de la garantia depende de las siguientes condiciones:

La indicacion de la averia debe llegar del usuario a ReeR en un plazo de doce meses a
partir de la fecha de entrega del producto.

El equipo y sus componentes deben encontrarse en las condiciones en las que fueron
entregados por ReeR.

La averia o defecto de funcionamiento no debe haber sido provocada directa o indirectamente por:

- un uso para fines no apropiados;
- falta de respeto de las normas de uso;
- descuido, impericia, mantenimiento incorrecto;

- reparaciones, modificaciones, adaptaciones no efectuadas por personal de
ReeR, alteraciones, etc.;

- accidentes o golpes (incluso debidos al transporte o a causas de fuerza mayor);

- otras causas independientes de ReeR.

La reparacion se llevara a cabo en los talleres ReeR, a los que el material debe ser
entregado o enviado. Los gastos de transporte y los riesgos por posibles dafos o pérdida
del material durante el envio estan a cargo del Cliente.

Todos los productos y los componentes reemplazados pasan a ser propiedad de ReeR.

ReeR no reconoce otras garantias ni derechos ademas de los antes expresamente
descritos; en ningln caso, pues, se podran presentar solicitudes de resarcimiento por
dafos, suspensiéon de la actividad ni por otros factores o circunstancias de alguna forma
relacionados con la falta de funcionamiento del producto o de una de sus partes.

Visite la pdgina web www.reer.it para consultar la lista de distribuidores autorizados de
cada pais.

Yk | respeto escrupuloso y completo de todas las normas, indicaciones y prohibiciones
detalladas en este documento es un requisito fundamental para el correcto
funcionamiento del dispositivo. Por lo tanto, ReeR s.p.a. declina cualquier
responsabilidad por todo lo que derive de la falta de respeto, incluso parcial, de
dichas indicaciones.

Caracteristicas sujetas a modificacion sin aviso previo. e Prohibida la reproduccion total o parcial sin la
autorizacion de ReeR.
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