Serie MP5S/MPSY/MPSW/MP5M

mICaracteristicas

@13 tipos de modos de operacion:
Revoluciones, velocidad, frecuencia, proporcion absoluta,
tiempo de paso, proporcién de error, periodo, densidad,
velocidad de paso, error, lapso de tiempo, medicion de
longitud, intervalo, integracion, multiplicacion (serie MP5M
tiene 11 modos de operacion)

®Diversas funciones de salida :
Salida a relevador, NPN/PNP salida colector abierto,
salida serial de baja velocidad, salida BCD,
transmision PV, salida de comunicacion RS485.

®Otras funciones:
Funcién de preescala, funciéon de monitoreo de datos,
funcion de ajuste de ancho de histéresis, funcién de monitoreo
de valor max./min, funcion de retardo, funcion de ajuste de
tiempo auto cero, funcién de bloqueo, funcion de retardo
de muestreo de periodo.

®Rango max. en display: -19999 ~ 99999(MP5M:0~99999)

®Unidades en el display: rpm, rps, Hz, kHz, sec, min, m, mm,
mm/s, m/s, m/min, m/h, ¢/s, ¢ /min, ¢ /h, %, conteos, etc.

®Seleccion de entrada de voltaje(PNP) o entrada sin voltaje
(NPN)

®Funcion de respuesta de alta velocidad 50kHz

Lea antes del uso "Precauciones de seguridad"
en el manual de operacion c Us

=lInformacioén para seleccionar

PULSE METER

: 99999

(MP| 5] |s|—[4][N]
ISaIida principal (salida valor comparativo) | Sub salida (sal. valor muestreo)
Tipo S
4| N | Indicador | X
N |Indicador X
1 |Salida quintuple NPN colector abierto X
Tipo Y 2 |Salida quintuple PNP colector abierto X
3 |Indicador BCD Dinamico
4 |Indicador Transmision PV (4-20mACC)
5 |Indicador Salida de comunicacién RS485
N | Indicador X
Salida A | Relevador quintuple (HH, H, GO, L, LL) X
1 | Relevador triple (H, GO, L) X
2 |Salida quintuple NPN colector abierto BCD Dinamico
Tipo W 3 | Salida quintuple PNP colector abierto BCD Dinamico
4 | Salida quintuple NPN colector abierto Transmision PV (4-20mACC)
5 |Salida quintuple PNP colector abierto Transmision PV (4-20mACC)
6 |Salida quintuple NPN colector abierto Salida serial de baja velocidad
7 | Salida quintuple PNP colector abierto Salida serial de baja velocidad
8 | Salida quintuple NPN colector abierto Salida de comunicacion RS485
9 | Salida quintuple PNP colector abierto Salida de comunicacién RS485
N | Indicador X
1 Relevador salida de una etapa (limite X
Tipo M superior) + salida NPN colector abierto
Relevador salida doble etapa (limite X
2 sup./infe) + salida NPN colector abierto
Alimentacion
[ 4 [100-240VCA 50/60Hz
S [DIN W48 % H48mm
Tamano Y |DIN W72%H36mm
W [DIN W96 % H48mm
) M |DIN W72% H72mm
Digitos
| 5 | 5 digitos (99999)
Serie I
|

MP | Medidor de pulsos

#Salida de colector abierto PNP: opcional
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Medidor de pulsos

=Especificaciones (serie MP5S/MP5Y/MP5W)

Serie MP5S | MP5Y | MP5W
Display LED de 7 segmentos (cero- en blanco)

Tamaiio de caracter W4 * H8mm | W6.8 * H13.8mm

Indicacion maxima -19999 ~ 99999

Alimentacion 100-240VCA 50/60Hz

Voltaig de operacion Voltaje de operacion permitido: 90 ~ 110%

permitido

Consumo Aprox. 7.5VA (240VCA) Aprox. 3.5VA (240VCA) Aprox. 6VA
Alimen. para sensor externo 12VCC £10%, 80mA

* Entrada de estado sélido: Max. 50kHz (ancho de pulso:cada una sobre 10us)
» Entrada de contacto: Max. 45Hz( ancho de pulso: sobre 11 ms)
[Entrada de voltaje] Alta: 4.5-24VCC, Baja: 0-1.0VCC, Impedancia de entrada: 4.5kQ
Nivel de entrada [Entrada sin voltaje] Impedancia en corto circuito: max. 300Q Voltaje residual: max. 1V
Impedancia en circuito abierto : Min. 100kQ
* Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10 : 0.0005Hz ~ 50kHz +Modo F3 :0.02s ~ 3,200s

Frecuencia de entrada

Rango de medicién « Modo F4, F5, F6: 0.01s ~3,200s  *Modo F11, F12, F13: 0 ~ 4 *10° Conteo

Precision de medicién * Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10 : F.S. £0.05% rdg +1digito

(23 £5°C) * Modo F3, F4, F5, F6 : F.S. £0.01% rdg *1digito

Periodo de muestreo 0.05/0.5/1/2/4 /8 seg. (es el mismo que el periodo de actualizacién de entrada)

Numero de revoluciones/velocidad/frecuencia (F1), velocidad de paso (F2), ciclo (F3),
tiempo de paso(F4), lapso de tiempo (F5), intervalo de tiempo (F6), proporcién absoluta (F7),
proporcion de error (F8), densidad (F9), error(F10), medicion de longitud (F11),

intervalo (F12), multiplicacion(F13) *Ver paginas M-19~22 para el modo de operacion.
Funcion de preescala Método de entrada directa (0.0001% 10 “a 9.9999%10°)

Histéresis (Nota1) 0a 9999

Modo de operacién

*Bloqueo funcion valor de ajuste

*Funcion retardo de monitoreo

*Blogueo de funcién de valor de ajuste | *Funcion de ajuste de tiempo auto-cero

Funcién de ajuste de tiempo auto-cero -Seleqc;ién del rango de salid'a de corriente (solo para salida de corriente)
-Funcion de seleccion unidad de tiempo *Funcion de salida comparativa (HH, H, GO, L, LL)

Otras funci . 2 . . *Funcion de seleccion de unidad de tiempo
ras funciones Funmon_de Tomtoreo. *Funcion de memoria de desviacion (aplica solo el modo F de salida)
Memorizacion valor max. *Funcion de monitoreo : memorizacion de valor max. o min.
*Funcion de proteccion de memoria *Funcion de conmutacién remoto/local (solo salida de comunicacién)
(aplica solo modo F13) *Funcion de conmutacion de banco de datos (Nota 2)
*Funcion de proteccién de memoria (aplica solo modo F13)
 |Relevador triple L (M)
2 - e 250VCA 3A carga resistiva 3a Tacémetros /
© |Relevador quintuple Medidores de
'S [Colector abierto NPN pulsos
S |(quintuple) 12-24VCC 20mA M
= - - mA Max.
& |Colector abierto PNP 12-24VCC 30mA Max.
(quintuple)
.|BCD dinamico Colector abierto NPN .
X _ 12-24VCC 30mA Max. Colector abierto NPN
I — - 12-24VCC 20mA Max.
« | Salida serial baja velocidad _—
kel
‘® | Transmision PV _ 4-20mACC carga 60052 max. 4-20mACC carga 6002 max.
@ Comunicacion RS485 _ 32 canales, funciéon de comunicaciéon mutua (comun)
Proteccion de memoria Memoria no volatil (entrada: min. 100,000 veces)
Resistencia de aislamiento Min. 100M Q(a 500VCCmega) entre la parte de carga y la parte sin carga

2000VCA 60Hz 1 minuto (entre terminales de alimentacion de CA y la cubierta,

Rigidez dieléctrica Entre terminales de alimentacion de CAy las terminales de entrada de medicion)

Resistencia al ruido +2000VCA onda cuadrada de ruido (ancho de pulso:1us) por el simulador de ruido, frecuencia de repeticion 60Hz
Vibracin Mecanica Amplitud 0.75mm a frecuencia de 10 ~55Hz en cada direccion X, Y, Z por 2 horas
Malfuncionam. Amplitud 0.5mm a frecuencia de 10 ~ 55Hz en cada direccién X, Y, Z por 10 minutos
Golpe Mecanica 300m/s? (30G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Malfuncionam. 100m/s? (10G) en direcciones X, Y, Z por 3 veces
Ciﬂgade Malfuncionam. _ Min. 10,000,000 veces
relevador | Mecanica _— Min. 100,000 veces(250VCA 3A corriente de carga)
Temperatura ambiente -10 ~ +50°C (en condicién de no congelamiento)
Temperatura de almacenaje -20 ~ +60°C(en condicién de no congelamiento)
Humedad ambiente 35~ 85%RH
Certificacion CeE M
Peso de unidad Aprox. 130g Aprox. 1359 | Aprox. 230g

#(Nota1) El rango de ajuste de histéresis se cambia por la posicién de ajuste del punto decimal (ver pagina M-25 funcion de histéresis)
#(Nota 2) Funcién de conmutacién de banco de datos solo esta en la serie MP5W.
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Serie MP5S/MPSY/MPSW/MP5SM

mEspecificaciones (serie MP5M)

Model MP5M-4N MP5M-41 MP5M-42
odelo Indicador Ajuste limite superior Ajuste limite superior/inferior
Display Display LED de 7 segmentos (cero- en blanco), tamafio caracter: W 4 X H 8mm

Indicacion max.

0.0001 ~ 99999

Alimentacion

100-240VCA 50/60Hz

Voltaje de operacion
permitido

Voltaje de operacion permitido: 90 ~ 110%

Consumo

Aprox. 7.5VA(240VCA) Aprox. 8VA(240VCA)

Alimentacion para
sensor externo

12VCC +£10%, 80mA

Frecuencia de entrada

*Entrada de estado sdlido: max. 50kHz (ancho de pulso: arriba de 10us)
*Entrada de contacto: max. 45Hz (ancho de pulso: arriba de 1ms)

Nivel de entrada

[Entrada de voltaje] Alta : 4.5-24VCC, Baja: 0-1.0VCC, Impedancia de entrada: 4.5kQ
[Entrada sin voltaje] Impedancia en corto circuito: max. 3002, Voltaje residual: max. 1V
Impedancia en circuito abierto : min. 100k

Rango de medicion

*Modo F1, F2, F7, F8 : 0.0005Hz ~ 50kHz *Modo F3 :0.02s ~ 3,200s
*Modo F4, F6 : 0.01s ~ 3,200s *Modo F9, F10, F11: 0 ~ 4 *10° Conteo

Precision de medicion
(23 £5°C)

*Modo F1, F2, F7, F8 : F.S. £0.05% rdg *1 digito
*Modo F3, F4, F5, F6 : F.S. £0.01% rdg +1 digito

Periodo de muestreo

0.05/0.5/1/2/4/8sec.(es el mismo que el periodo de actualizaciéon de entrada.)

Modo de operacion

Numero de revoluciones/velocidad/frecuencia (F1), velocidad de paso (F2), periodo (F3), tiempo de paso(F4), lapso
de tiempo (F5), intervalo de tiempo (F6), proporcién absoluta (F7), densidad (F8), medicion de longitud (F9),
intervalo (F10), multiplicacion(F11) #Ver paginas M-19~22 para el modo de operacion

Funcion preescala

Método de entrada directa (0.0001% 10° ~ 9.9999% 10° )

Histéresis

(Nota 1)

0~ 9999

Otras funciones

*Bloqueo de funcion de valor de ajuste

*Funcion de ajuste de tiempo auto-cero

*Funcion de seleccion unidad de tiempo

*Funcion de monitoreo valor de muestreo

*Funcion de proteccion de memoria
(aplica solo modo F11)

*Bloqueo de funcion valor de ajuste

*Funcion retardo de monitoreo

*Funcion de ajuste de tiempo auto-cero

*Funcion de seleccion de unidad de
tiempo

*Funcién monitoreo valor de muestreo

*Funcion de proteccion de memoria
aplica solo el modo F11)

*Funcion de salida ilimite superior (H)

*Bloqueo de funcion valor de ajuste

*Funcion retardo de monitoreo

*Funcién de ajuste de tiempo auto-cero

*Funcién seleccion de unidad de tiempo

*Funcién monitoreo valor de muestreo

*Funcién de proteccién de memoria
aplica solo el modo F11)

*Funcién salida comparativa (H, L)

*Funcién de seleccion modo de salida
(S,H,L,B, I, F)

*Funcion memoria de desviacion
(aplica solo en modo de salida F)

Salida Salida relevador

NPN Colector

princ. abierto

250VCA 3A carga resistiva 1c

250VCA 3A carga resistiva 1a*2

30VCC 100mA max.

30VCC 100mA max. 2

Proteccién de memoria

Memoria no volatil (entrada: min. 100,000 veces)

Certificaciones

(€ A

Peso de unidad

Aprox. 275¢g

Aprox. 310g

| Aprox. 330g

#MP5S, MP5Y, MP5W tienen las mismas funciones
#(Nota 1) el rango de ajuste de histéresis se cambia por ajuste de posicién del punto decimal (vea la pagina M-25 funcion histéresis)

=lConexiones
OSerie MP5M
®MP5M-4N (indicador)

®MP5M-41(ajuste de limite superior)

O®MP5M-42 (ajuste de limites alto/bajo)

Pausa/
ﬂ@ﬂmg Restablecer ﬂ]@ﬂmg ﬂ@]@g
(HOLD/ HOLD/ HOLD/
RESET) RESET RESET
D—O_ )-(J_ ._o_
Negro|Negro|Café [ Azul Negro|Negro|Café |Azul Negro |Negro|Café |Azul .
v | 2R v v v Alto v v v 01 Alto Bajo
8|9 10|11|12|13|14 8|9 10|11|12|13|14 8|9 10|11|12|13|14

5]
6]

INA INB +12V OV

[
s

INA INB +12V 0OV
@

6]

[
]

1] 2]

3/4]5]6]7 1

2]3]4]5]6]7

Alimentacion
100-240VCA
50/60Hz

Salida a contacto:
250VCA 3A
Carga resistiva

Alimentacion

100-240VCA
50/60Hz

INA INB +12V OV

5]

Salida a contacto:
250VCA 3A Al i

isti imentacion
Carga resistiva 00 SV CA

50/60Hz
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Medidor de pulsos

EConexiones

OSerie MP5S
®MP5S-4N (indicador)

/HOLD

i
(i

€0 0
NegrolNegro Café [Azul
A 4 A 4

A 4
67|89 10

INA INB +12V 0V

1] [12

1/2[3]4]s
lola
Alimentacion
OSerie MP5Y
®MP5Y-4N (indicador) ®Salida principal / Sub salida

O O

ol o I 1 T, . ..
o o N ([T \ oo d oo 1T
< ] mnl 17
]Z z Azul Café
[ G I [7] IEIDEB]@@lI
INA™ INB |_o OJov +12V A INAINB LO OJ0V+12V - /A #Conector Hirose:
. HIF3BD-10PA-2.54DS
HOLD/RESET  Ajimentacion HOLDIRESET Alimentacion
(% 1) (1)
# (% 1)l es usado para la terminal ESET cuando el modo de operacion es F13. (vea paginas M-19~22 modo de operacion)
@ Salida principal (conector) «®Salida auxiliar (conector)
. . . s (M)
®MP5Y-41(NPN salida colector abierto) ®MP5Y-43 (salida dinamica BCD) Tacémetros /
Medid d
Salida principal Salida BCD puelslosOres ¢
(NPN colector abierto:12-24VCC max. 30mA) (NPN colector abierto: 12-24VCC max. 30mA)

et o3 o 7 ngeded

2] [« [e] [ [e

[ G & O G (1] @ @ @
com H% Lﬁ com B% D{l DHﬁ DS{#
®MP5Y-42(PNP salida colector abierto) ®MP5Y-44 (salida transmision PV ) 4-20mACC

Salida principal Carga 600Q max.
(PNP colector abierto:12-24VCC max. 30mA) (1)

v cod e 2] [4 [ [&] [
BiaGEGED M EE @G

v
|—1_—| |__5’_| El ®MP5Y-45(salida comunicacion RS485) ©
coMm Hfl L‘H1 RS485
B(-)
A
2 [ [
1] B 5]

v

#Salida principal y Salida auxiliar: adaptables segun necesidades A(+)
RS485
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Serie MP5S/MPSY/MP5W/MP5M

OSerie MP5W
®MP5W-4N (indicador)

m]:_ Negro Café

| [0
(EIGIEIGIEIEIGIE]

Negro

INA INB OV _O_O_](,H) oV +12Vv A
HOLD/RESET

- Alimentacion
L5 o
Banco (% 2)

# (% 1)es usado para la terminal RESET cuando el modo de operacion es F13.

(ver paginas M-19~22)
# (% 2)Ver pagina M-25 funcién del banco (BANK) .
#Salida principal y Sub salida: opcional
#Salida principal + Sub salida (conector)

O®MP5W-4A (salida quintuple relevador)
R S S S S

ol ol ol ol ol

Carga resistiva

GO LL CcOmM

:I HH
[l2][s][«][s][e][7][e][¢]

®MP5W-41 (salida triple relevador)

i

H GO L

[[z][s][4][s][e][7][s][o]

250VCA 3A 1a
Carga resistiva

felolololnXaJololol)

<+—PCB #Cabezal del conector Hirose de la unidad

\ ]
NSNS
P

: HIF3BA-20PA-2.54DS

#Contacte a la empresa Hirose Electric para
adquirir el socket y alambres del conector.
[Socket : HIF3BA-20D-2.54R]

O®MP5W-42/ MP5W-43(NPN/PNP salida colector abierto + salida BCD)

i ! | Salida a contacto:
[10] [11] [12] [13] [14] [15 250VCA 3A 1a
H L

Salida a contacto:

v

COoM1 | H L

COoM1 | H

+24VCC
HH 12GO 1T LL ﬁ?a";_‘\ B D DI D3 DOT COM2 HH £ GO LL /
Salida principal E‘ E E - @ E Salida de control E |_4_L| E‘
(NPN colector abierto (PNP colector abierto
:12-24VCC max. 20mA) '_T_I I__?_l El E‘ IE’ @ E‘ :12-24VCC max. 20mA) L1—_| E I_?'_l
com1 H% L% ot/ A C DO D2 D4 #poL comt | H 4{1 L % 7
Salida BCD
(NPN colector abierto) #La sefial POL esta encendida cuando su valor de
12-24VCC max. 20mA muestreo es —
O®MP5W-44/ MP5W-45(NPN/PNP salida colector abierto + salida de transmisién PV (4-20mACC)
+24VCC
HH 7 GO 4" LL 30mA+max. (:) HH £ GO LL ,
Salida principal |_£L| E I_G_L| E‘ Salida de control |Z| E E
(NPN colector abierto (PNP colector abierto
:12-24VCC max. 20mA) ] @ |_|?_| 3] fis] 112-24VCC max. 20mA) 1] E—l E—l
com1 H% u# o 0 com H€l L% 7
4-20mACC carga 600 max.
®MP5W-46/ MP5W-47(NPN/PNP salida colector abierto + salida serial baja velocidad)
+24VDC #La sefial POL esta encendida cuando su valor de
30 A muestreo es —
HH 15,60 ) LL 47 =P mex $POL CLOCK LATCH HH £ GOR LL y
Salida principal |_£L| E E - - . - - . - Salida de control E‘ |_4_L| E‘
(NPN colector abierto (PNP colector abierto
112-24VCC max. 20mA) ,___l :12-24VCC max. 20mA)
TNEEEHEDME afjals)
comt H% L% ov COM2 DATA comt H% L% 7
Salida serial
(NPN colector abierto)
12-24VCC max. 20mA
O MP5W-48/ MP5W-49(NPN/PNP salida colector abierto + salida comunicacion RS485)
+24VCC
30mA RS485
HH £2GO {7 LL maX-+ B() HH £ GO LL /
Salida principal @ E ﬁ_l_l - [12] [4] fe] (8] [29 Salida de control ri_, E E
NPN . (PNP colector abierto
(NPN colector abierto :12-24VCC max. 20mA)
:112-24VCC max. 20mA) L—_I I__:?_l El E El L1__| ;I? I? /

™ A
RS485
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Medidor de pulsos

EIDimensiones

®Serie MP5S ®Corte del panel

Min. 55
. ‘ L E;
o ;
c 45"
=
(Unidad:mm)
®Serie MP5Y

®Corte del panel

#No hay conector

Min. 91
en el indicador

6 102
PULSE METER | I N = I ey ‘ ‘ ga
T 3 i “ ©
L o H : =} »
J323 320 8 I ——— . — (Y T P ‘
o gy —| : @ = 687
MP5Y @ n ﬂ ulwonin v v = :
#:Conector Hirose: HIF3BD-10PA-2.54DS (Unidad:mm)
®Serie MP5W
[Tipo bloque de terminales]
Sub terminal
109 (No hay conectoren @ Corte del panel
< % > el indicador)
; > Min. 116
N
N |
<
o

Min. 52

(M)
'I“;Iac(??etrosd/
edidores de
#No hay bloque de Terminal principal pulsos
terminales en el indicador
[Tipo conector]
6 103 s Conector Hirose (no hay conector en el
» / indicador.):HIF3BA-20PA-2.54DS

(Unidad:mm)
®Serie MP5M
®Corte del panel
14.2 111.8 Min. 91
g
5 5
§ 68 "2
= = 0
(Unidad:mm)
Autonics
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Serie MP5S/MP5Y/MP5SW/MP5M

mEspecificaciones de entrada

OSenal de entrada

®Entrada de estado solido
«Frecuencia de entrada : 50kHz max. Min. 10ps
Proporciéon de servicio estandar de sefial de entrada es 1:1,
ancho de pulso ON/OFF debe estar arriba de 10ps. Alto (High) | | | | | |

*Nivel de voltaje de entrada: alto — 4.5-24VCC, bajo — 0-1.0VCC

Bajo (Low)
ON LOFF *T : 1 ciclo de sefial de entrada
®Entrada de contactos relevador «—>—>
*Frecuencia de entrada: 45Hz max. T

ancho de pulso ON/OFF debe estar por arriba de 11ms. « >
*Especificaciéon contacto del relevador: use un relevador que pueda manejar la carga

de corriente (min. 12VCC 2mA).

OTipo de entrada
ElI MP5 tiene una entrada NPN y una entrada PNP y puede se pueden seleccionar en el grupo 1 de parametros.
®Cuando es entrada NPN

(@Sensor NPN salida (3Sensor NPN salida O-C
(» Contacto de voltaje Serie MP5

+12V

Circuito sensor

Circuito sensor
o H
< z
o) _
‘0 z
b4

>

[4)]

=

0
Circuito principal

®Cuando es entrada PNP

(2 Sensor salida (3 Sensor salida a
@ Contacto de voltaje colector abierto PNP Serie MP5

Circuito sensor

Circuito sensor
S z
5 e
o) z N
E =

.h

[&)]

x

© ]}
Circuito principal

mlEspecificaciones de salida (Series MP5Y/ MP5W)

Osalida dinamica BCD (Iégica negativa) Ejem) Cuando la salida dinamica BCD es 125.89
®Salida : valor muestreo 10" digitos 10° digitos
. A 1 B
Sefial de salida : by 1 2 5. 8 9
Dato BCD (A, B, C, D, DOT) « A: el menor bit
Dot : el mayor bit Al H | O H @) H © | H
Dato digital (DO, D1, D2, D3, D4) < DO : el menor digito O
D4 : el mayor digito Bl A : H H H H
#No hay salida DOT de datos en MP5Y-43, Dato c|l H H H @) H H H
por lo tanto el punto decimal debera colocarse BCD
en la primera posicion del display. D| H H H H ®© ®© H
®Tipo de salida: NPN colector abierto oT ©
®Valor voltaje de carga: 12-24VCC i oH H H H H
®Corriente max. de carga: 30mA(MP5Y)/ 20mA(MP5W) jH H
DO
H > .1ms
D1 " |
Digitos D2 m [ —
D3 |
H
D4 |
_”I 5ms 7.8ms
39ms |
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Medidor de pulsos

©salida serial de baja velocidad (l6gica negativa)
®Salida: valor de muestreo
®Salida de sefal : reloj, datos, amarre
oCiclos reloj : 50Hz
®Salida bit CLK: 25 bits
®Salida bit datos: 25 bits
®Salida: NPN colector abierto
®Valor voltaje de carga: 12-24VCC
®Corriente max. de carga 30mA(MP5Y)/ 20mA(MP5W)
®Diagrama de tiempo transmision serial
C1 C2 C3 C23 C24 C25 C1 C2 C3 C4

A T T 2 /7248 e I I I O
20ms

pata < D1 X D2 X D3 X D23 D24 X D25 X D1 X D2 X D3 XD4 X _

20us
g ‘. 5ms
<
Amarre |_I
®Orden de salida de datos cuando es una transmision serial
Inicio
orden  (IX2X3X4 X5 X6 X7 X8X9X10X11X12X13X14X1516X17X18X19K20%21X22X23X24X25)
reloj <+— Desplazamignto
Orden de datos R R R R . .
del segmento | __ | o ol =~ I~ AR N~z et
2|5 2|%|8 21218 2| 5|8 2|53 3
o= Q18|12 %lal= 28| 2 %182 p
Punto decimal Dato Punto decimal Dato Punto decimal Dato Punto decimal Dato Punto decimal Dato
(5digitos) (5digitos) (4digitos) (4digitos) (3digitos) (3digitos) (2digitos) (2digitos) (1digito) (1digito) m
M

le— 10 digitos—»l-— 10° dl'gitos—>|<— 107 digitos—»l«— 10' dl'gitos—>|<— 10° digitos—>| ey

pulsos

©8Salida de transmision PV (4-20mACC)
®Aplicacion : Transmision del valor medido
®Funcion : transmitir el valor 4-20mACC convertido

a un display entre una salida de limite alto (FS-H)
. . Valor de
y limite bajo (FS-L).
®Rango de ajuste de salida de limite alto/bajo muestreo
®Rango de ajuste de limite alto (FS-H) FS-H /
desde el min. hasta el max dentro del rango de medicion Si ajusta FS-L y FS-H en FS-L /

determinada seccion, la

®Rango de ajuste de limite bajo (FS-L)
salida sera 4-20mACC. »

desde el min. hasta el max dentro del rango de medicion
®Resistencia de carga: max. 600Q

®Resolucion : 8000 divisiones Cuando la resolucion es de 8,000 divisiones 20mA
desde FS-L hasta FS-H, la resolucion
©Salida de comunicacion RS485 sera menor cuando el valor de monitoreo 4mA
X L . . sea ligeramente menor que 8,000 divisiones. P>

®Direccion: direcciones 0 ~ 99
®\/elocidad de transmisién (Baud rate) : 2400/4800/9600 bps
®Caodigo de transmision: ASCII
®Bit de paridad: No
@®Bit de datos: 8 Bits
®Bit de detencidn: 1 Bit
®Conceptos de comunicacion

MP5W < PC : valor comparativo de cada banco de datos, valor de preescala y valor de pico, control RESET

MP5W <= PC : valor comparativo de cada banco de datos, valor de preescala y valor de pico, valor de muestreo
#\er pagina M-26 datos de comunicacion
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Serie MP5S/MPSY/MPSW/MP5M

[=Tabla de grupo de parametros para modo de operacién

®L a visualizacion de parametros es diferente de acuerdo a cada modo de operacion, vea la seccion “Elparametros”.
®Cuando seleccione el modo de operacién: " ©" se mostrara el parametro.

Cuando seleccione el modo de operacion: "X", no se mostrara el parametro.
@"E" : solo es posible ajustar nPn.h.F 0 PnP.h.F para el tipo de sensor | n-b en modos de operacion F11, F12, F13.

Parametro en pantalla F1 | F2 | F3 | F4 | F5 | F6 | F7 | F8 | F9 |F1O | F11 | F12 | F13|

©

P5t.hh
PSE h
Parametros PSE. L

grupo 0 PSELL
h.PEY
L.PEVY

B S & x <o o

Parametros h35
grupo 1 Ouflrd «<— FJEFY

Oufrd ~— StArE
Auto.R
Auto.b

néno

PbLAnY

dot

tunt

PSt.hh

PSt. h

PSE. L

Parametros PSELL
grupo 2

PSLAH

PSLAY

PSCLH

PSLbY

di 5Pt

£5-h
£5-1

Parametros Rddr

grupo 3 6P Cuando es salida de comunicacion RS485 operara en todos los modos.

rEnot
Lol olo|lo|]o]]o|lo|o]]o|]o]o]|oOo]|]0O]0O
=] Modo de operacidn para cada serie

@I x| *xOSS &S 6 <o« <xasee e <o e
X|X|x OIS S S S O XSS XX xO8<x 66866 60666
XIX|X| x| %@ OSSO X BIX X XSO X6 X6 8|66 s
XX x| & SS SS IS S XIS xOSS <& <666 s
X[ x| x|x|x o oa e a«x &< xxo6<x6o xoe oo e s«
X | x|x|x|x|® @& @& & &< &l xx<x*o6e <xaoeaeaa«a oaee e
SV AV ISRV VAR RS I Il [ R R IR AR A R R R AR A R A A RV AR A K R K
SRRV VIR R R e G IV R R A IR R A NV R R R | R A IR R A I A K R K )
IR VIV VAR A R R A S A IV VARV R A KV R R KR L R A AR A R AR R N
SRV IR R R el A IR IR RV A R A RV R R R R I K AR R A I A R R K
X|X|X|® ® & & SO < SOO Ixx|x®® < & HS S 6666«
X[x|[x|® & & & 66 66| < <& 6 66EE®ES &6 -

X | X|x & & e e & & 6 @ @ | x|x|x]|x

Cuando es salida de transmision PV, operara en todos los modos.

i6n| Velocidad Lap- | Inter- Pro- -
Modo de operacién frecuencia |Velocidad| peo | Tiempo soage valo |Promedio m§d|o Densi- | Error Medicion de

: .« | de paso de paso |; de | absoluto| de | dad longitud
Nombre de serie de rotacién p tiempo) tiempo error

MP5S/MP5Y/MP5W F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7 F8 F9 |F10 F11 F12 F13
MP5M F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7 X F8 X F9 F10 F11

Intervalo| Multiplicacion
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[=Tabla de grupo de parametros por modelo

Medidor de pulsos

®L os parametros tienen diferentes modos de acuerdo a cada modelo, por eso vea las secciones "El tabla de grupo de
parametros por modo de operacion" y “[Eparametros”.

®Cuando selecciona el modo de operacion: © significa que se mostrara el parametro.
Cuando selecciona el modo de operacién: X significa queno se mostrara el parametro.

Modelo

Parametro

MP5S-4N
MP5Y-4N
MP5W-4N
MP5M-4N

MP5Y-41
MP5Y-42

MP5Y-43

MP5Y-44

MP5Y-45

MP5W-4A
MP5W-42
MP5W-43

MP5W-41

MP5W-44
MP5W-45

MP5W-46
MP5W-47

MP5W-48
MP5W-49

MP5M-41

MP5M-42

PSt.hh

PSL. h

pPSL. L

PSELL

h.PEY

Parametros grupo 0

L.PEY

rnod€

! n-A

in-b

oub-k

hY5

GufRrd <~ FJdEFY

LuRrd <= SEAFE

Parametros grupo 1

Huto.ﬂ

Auto.b

nfno

PbAnY

dokt

tunt

PSt.hh

PSL. h

PSL. L

PSELL

PSLAH

Parametros grupo 2

PSLRY

PSLLH

PsLbY

di 5Pt

F5-h

F5-L

Addr

bP5

rEnot

| . g
LoL

(IR R P H [wllwllwlwllv ]l R R R R vl [wlw]l [l - R R B Rl (e wlwl e [ B B B

O x|x|x|x|x|SSSS S S OSSSS < 68 6esees s oe s sees

@ <[> [ > | |60 @ @) | @ | S < < | ] @[] | s | | |6 )| <X

O > |x|* |0 OSSO S S x| x|x|x GG XSSO x| x| x <O SO S xx|x|x

OIS 88 < <GS OB S x| x|x|x GG XSS G x| x|x xS GO S x|x|x|x

O <X |xX|x|x| S SO S S < OO xS S 6 N%SS S SSSSSS S < 68 x
O x|x|x|x|x|SS S S S S OSSSSs SSeesses eSS oSS oSS

O|x|x|x|O S SSSs0 S S 000 SSsSSSSSSSsSSs (oS00SS
O x|x|x|x|x|SSSSSS 6068 eSS SSsSSs oSS 0SS

SIS o8 <|x|OSOSSSOSS S0 S SO S0 SO0 000 0SS

O = | x| x x| x| |@| @@ @@ |x x| = |@ & <| & @« x o x|~ x x| x

@< |x|x|x|x||O @GO @ < < < O®< OSSO S SO (O S< x|x|x

# | Parametros grupo 3

: ajuste de banco de datos (P.bAn¥) solo disponible en el MP5W-4N.

=l Tabla de funcién de operacion retardo de monitoreo por cada modo de salida

ouk-E StArd out-h out-L out-b ouk-! out-F
Funcién de limite de salida comparativa ) X X © X O
53?3.'83 de temporizacion de correccion © © O (D) (D) (D)
Autonics M-14

(M)
Tacometros /
Medidores de
pulsos



Serie MP5S/MPSY/MP5W/MP5M

EParametro

®Parametros grupo 0

m

Presione el botén

BEL LR

199999

-

PEY

Si presiona el botc’men el modo RUN, avanzara a parametros grupo 0.

Ajuste el valor comparativo HH. Vea "rango de ajuste de valor comparativo por

modo de operacién”

([«]: cambio del digito de ajuste [v], [a]: cambio del valor de ajuste)

Ajuste el valor comparativo H.
([«]: cambio del digito de ajuste

[v], [a]} cambio del valor de ajuste)

(x1)

((«] : cambio del digito de ajuste
[¥]. [a]: cambio del valor de ajuste)

([«]: cambio del digito de ajuste
[¥]. [a]: cambio del valor de ajuste)

®Rango de valor comparativo
por modo de operacion

Series [Modo de operaciéon| Rango de ajuste
F1,F2, F7, F9,
MP5S | F11, F12, F13 0299999
MP5Y F3, F4,F5, F6 0 arango tiempo de ajuste
MP5W
F8, F10 -19999 a 99999
F1,F2,F7,F8
T Eaa 0 a 99999
mPsm |F9, F10, F11
F3,F4,F5, F6 0 arango tiempo de ajuste

#El rango de ajuste se cambia con el cambio
de posicién del punto decimal

Muestra el valor alto de pico entre los valores medidos.
Si presiona el botdn [«] por 2 seg. el valor de pico se borrara y se vera el valor

actual de medicién

Muestra el valor bajo de pico entre los valores medidos.
Si presiona el boton [«] por 2 seg. el valor de pico se borrara y se vera el valor

actual de medicién

#:Si presiona el botén en el modo RUN, avanzara a parametros grupo 0.
#Cuando avance a parametros grupo 0, el parametro y el ajuste de datos parpadearan en ciclos de 1 seg.
#(%1) * El parametro que se muestra en la linea discontinua solo se ve en el ajuste de valor comparativo.

» Si el modo F se selecciona entre los modos de salida, ajustara solo desviacién Hy L, de esta manera los parametros

[PSE.RR] y [PSE.LL] no apareceran.

#Despues de cambiar el valor de ajuste en cada parametro, el dato se salvara presionando el botc’)npor 2 seg. regresando
al modo RUN, pero si ningtin botén se presiona por 60 seg. mientras cambia datos, regresara al modo RUN con el valor de

ajuste previo.

*Si no es del tipo de ajuste de valor comparativo, Aparecera [h.PE¥] cuando avance a parametros grupo O.

Avutonics




®Parametros grupo 1

Presione el boton[MD| por 3 seg.

PA-AR. !

ArodE| | F

Medidor de pulsos

Este es parametros grupo 1
Muestra PArA. | por 2 seg. y va a nodE.

Seleccione el modo de operacion.
PFI»F2>FI~FI3 7 (1)

(], [&]: Cambie el modo de operacién)

Seleccione el tipo de sensor de la entrada A.

[—> nPr.hF —>aPal F—PnPhF»PrPlLF ]

((*], [a]: cambie el tipo de sensor)

Seleccione el tipo de sensor de la entrada B.

®Sensor de entrada

Entrada tipo NPN

«Entrada transistor : nPa.h.f
*Entrada contacto : nPn.L.F

Entrada tipo PNP

*Entrada transistor : PnP.h.F
*Entrada contacto : PnPL.F

> nPnhF—>nPal F »PaPhF—>PaPLF 4
, | ]: cambie el tipo de sensor
[a] bie el tipo d

Seleccione el modo de salida.
ﬁSEHrd»aul:'h»aul:'L»aut'b+aun‘:'l+oul:'f: 1

(] . [a]: cambie el modo de salida)

Ajuste la histéresis para la salida.
Rango de ajuste: & ~ 9359 (el rango de histéresis cambia por la
posicion de ajuste del punto decimal. ver pagina M-25)

(], [al: Cambie el valor de ajuste)

H : H H
)} bufArd e Gufird
FJEFYVEIIGEA- L
[0} | [

Funcion temporizador de proteccion de inicio (S£Ar.t) o
funcion de limite de salida comparativa(L, LL) (FdEFY)
> FJEFY >5EARE 4

(v] ,[a]: cambie el valor de ajuste)

Ajuste el tiempo de proteccion cuando sea funcion temporizador de proteccion de )
inicio (5£Ar.k), rango de ajuste : 0.0 ~ 99.9 seg. Tacometros /

Medidores de
([«]: Mueva el digito[¥] ,[a]: cambie el valor de ajuste)

pulsos

Ajuste el tiempo auto-cero de entrada INA
Rango de ajuste: 8. ! ~39999 seg

([«]: Mueva el digito[v] ,[a]: cambie el valor de ajuste)

Ajuste el tiempo auto-cero de entrada INB
Rango de ajuste : . { ~9999.9 seg.

(4] : Mueva el digito[v] ,[4]: cambie el valor de ajuste)

Ajuste de proteccion de memoria.
>off > on (oFF : Habilita proteccion de memoria,

on : Desaceleracion proteccion de memoria)
(@], [a] : cambie el valor de ajuste)

#Si presiona el botén por 3seg. en el modo RUN avanzara a parametros grupo 1.
#Cuando avance a parametros grupo 1, el parametro y el valor de datos parpadearan en ciclos de 1 seg.
#E| parametro mostrado en la linea discontinua no se vera en el modo operando.
(Vea pagina M-13, "MITabla de grupo de parametros, modo de operacién".)
#(%1)La Serie MP5M se puede seleccionar desde F1 a F11.
#(%2)El parametro se muestra solo en caso de estar en ajuste de valor comparativo.
(Excepto para el MP5M-41.)
#(%3)La funcion de seleccion de proteccion de memoria se vera cuando el modo sea F13 (modo multiplicacién).
(O modo F11 para MP5M-42).
#Después de cambiar el valor de ajuste en cada parametro, los datos se salvaran presionando el boton por 2 seg. y regresando al
modo RUN, pero si ningun boton se presiona por 60 seg. mientras cambia datos, regresara al modo RUN con el valor previo de ajuste.

Avutonics M-16



Serie MP5S/MPSY/MPSW/MP5M

®Parametros grupo 2

Presione el botén por 4 seg.
Este es parametros grupo 2.
Muestra PA-R.2 por 2 seg. y se mueve al parametro [ dat ] automaticamente.

: Seleccione banco de datos.
™ Ple’lE ! > ! = 2 {[v], [a]: cambie el valor de ajuste)
Solo el MP5W tiene el parametro banco de datos.
A 4
da k Ajuste la posicion del punto decimal del valor en pantalla.
(%1) [« « [« «
THHHHH ] S 00008 —~00008 —00008 —~00008—00000 Q
;
A
t U nt n t o nt i) Se veran los modos de operacion F3, F4, F5, F6 y ajuste la unidad de tiempo.
e ]4—» i | ESEL—>tn in 1 ([3], [a]: cambie el valor de ajuste)
H L'S E E [v] t Mo OIt?ango de tiempo por unidad de
: : H : 1empo
i [mp] [MD] MIN
: Y. - : 3 - Se mostraran los modos de operacion F3, F4, F5, F6 SEG -
: cr: : : ; ; 999.99seg. 999.99min.
: Q‘.'S CL: : ’: "N M |y ajuste del rango de tiempo. :
: :] : : 999.99-+»99999 —»93599 . 9999.9 seg. 9999.9min.
: : : : ' ' o ([v], [a]: cambie el 99min59.9seg. | 99hrs 59.9min.
H o : H o : 85 9.59(sec.) .
i ; 99999+—999.59(min.) valor de ajuste) 9hour59min59seg. | 999hrs 59min.
; % : 99999seg. 99999min.
: Y..X ; ; : Ajuste el valor comparativo HH. vea "rango de ajuste del ®Rango de ajuste del valor
Ps E.hh 99 9 9 9 valor comparativo por modo de operacion” para rango de ajuste. comparativo por modo de
. . . . . . operacion
(«J:cambie el digito de ajuste[¥],[a]lcambie el valor de ajuste) Serios |Modo de operador] Rango 06 5justs
. X . . . Ajuste el valor comparativo. ver "rango de ajuste del F1,F2,F7,F9, | 4, 99009
iPGLE R 99999 valor comparativo por modo de operacion" para rango de ajuste. |, . F11,F12, F13
(x2) ([<]:cambie el digito de ajuste[¥] [4] :cambie el valor de ajuste) |MPS5Y | F3,F4,F5,F6 tierr?paorggg?uste
* MP5W
p X . : : Ajuste el valor comparativo LL. ver "rango de ajuste del F8, F10 -1999%%%a
P S L L BUGBU valor comparativo por modo de operacion” para rango de ajuste.
: : F1,F2,F7,F8
| . e LS 0 a 99999
(D] [MD] :.cambie el digito de ajuste[v] ,[4] :cambie el valor de ajuste F9, F10, F11 @
MP5M
0 arango
: X : : : Ajuste el valor comparativo L. ver "rango de ajuste del F3,F4,F5,F6 tiempo de ajuste
P 5 tLL: QBDBD valor comparativo por modo de operaciéon” para rango de ajuste. g rango de ajuste cambia con la
b ) b ) e g ] .
([«]:cambie el digito de ajuste [¥],[4]:cambie el valor de ajuste) posicion del punto decimal

Ajuste el valor de preescala de entrada A mantisa(X).

v
PSLAH 60000 rango de ajuste : 8883 | ~ 99999
go de aj

(«J:cambie el digito de ajuste[v] [a] :cambie el valor de ajuste)
y Ajuste el valor de preescala de entrada A un exponente (y).
|P5£9'_"| |"3 3 H | rango de ajuste : /10 - 9 ~1009 (10° ~10°)
(*J:cambie el digito de ajuste [¥] ,[a]:cambie el valor de ajuste)
: X ; : ; Ajuste el valor de preescala de entrada B mantisa (X).
PSCLH: :6.0000: rango de ajuste : 88828 ! ~ 99999
(*3) ([«}:cambie el digito[v] ,[4] :cambie el valor de ajuste)
Y. Ajuste el valor de preescala de entrada B un exponente (y).
PELbY 0 01 rango de ajuste : {0 - § ~ 18 88(10° ~10°)
. («]:cambie el digito de ajuste[¥] ,[4] :cambie el valor de ajuste)

v m Seleccione el ciclo de muestreo.
|O’l‘ SPE | | u. 00505 ! —+2 +Y4 +8+7 (Unidad: seg.)
L | (7], [a]:cambie el valor de ajuste)

#:Si presiona el botén por 4 seg. en el modo RUN, aparecera [ PA-A. { ] después de [ PArA.2 ]. Si libera el botc’)navanzara a
parametros grupo 2.

#Cuando avance a parametros grupo 2, el parametro y el valor de datos parpadearan en ciclo de 1 seg.

# (% 1)Se visualizara solo en los modos F3, F4, F5, F6

(% 2)Si se selecciona el modo F entre los modos de salidas, solo se ajustaran las desviaciones H y L, por lo tanto los parametros [ PSt.hh |y

[PSE.LL] no apareceran.

# (% 3)Se mostrara solo en los modos F7, F8, F9, F10. Pero en el caso de MP5M, solo se vera en los modos F7, F8.

#Después de ajustar el valor y cambiar cada parametro, si se presiona el botén por 2 seg. se salvaran los datos y regresara al modo RUN.
Si ninguin botén se presiona por 60 seg. se salvara el dato anterior y regresara a RUN.

<2
w
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Medidor de pulsos

®Parametro grupo 3

Presione el botén por 5 seg.

Este es parametros grupo 3.

PH!‘R 3 Se mostrara PAFA.3 por 2 seg. y se movera al parametro [ £5- h ] automaticamente
v Ajuste el valor de limite alto de la salida de retransmision PV .
Ver "ajuste de rango del valor comparativo por modo de operacion”
— - : : ,
FS h : : 5'9999 i para ajuste de rango.
(x1) ([«]:cambie el digito de ajuste [¥] [4]:cambie el valor de ajuste)
*
A l \ : . Ajuste el valor del limite bajo de la salida de retransmisién PV.
FS - .'_ 83338 ([«J:cambie el digito de ajuste [v] ,[]:cambie el valor de ajuste)
®Ajuste el rango del valor
Seleccione la direccion de comunicacion comparativo por modo de
Y l ____ . oo i rango de ajuste : 80 ~99 operacmn 7 -wemyrmprn
: Addr HEE (¥]:cambie el digito de ajuste Series “ﬁ:doFc;ec;p;ri%m ngoceau
[v].[4]:cambie el valor de ajuste) F11, F12, F13 | 0@99999
MP5S — 0 a Rango
li Seleccione la velocidad de comunicacion. MP5Y | F3, F4, F5, F6 ajustedeﬁfmpo
X S : >9600—4800—2400 — MPSW 19999
6Ps | L 9500 x2 : ; : F8,F10 799900
H Lot H («]:cambie el digito de ajuste
. ; : F1,F2,F7,F8,
[v] ,[4]:cambie el valor de ajuste) F9 F10, F11 0 a 99999
] MP5M
Seleccione el remoto y el local. F3 F4. F5 F6 | 0@aRango
; e ) - R ajuste de tiempo
[ oFF > on 7 (ofF : habilitar, on : deshabiitar)
] ) #El rango de ajuste cambia con
(7], [A]:cambie el valor de ajuste) la posicién del punto decimal.
Habilitar bloqueo de botones para cada grupo de parametros
ofF—>lol . 0—>lal ! ofF :cancelar bloqueo
Lol 3<+slol Lol 0 : bloquear PO ~ 3
(v], [4]:cambie el valor de ajuste) tol. i - bloquear P1~3

Lol.2 : bloquear P2 ~ 3

Lol 3 : boquear solo P3
(M)

#Si presiona el boton[Mp]por 5 seg. en el modo RUN aparecera, [ PAFA. 11y [ PA-A.2 | después de [PA-R.3 ]. {naecgggggsdg
Siel botc’m se libera llegara a parametros grupo 3. pulsos
#Cuando avanza a parametros grupo 3, el valor de datos y el parametro parpadearan en ciclos de 1 seg.
#(x 1)EL parametro se vera en solo en caso de que la salida de transmision PV.
# (% 2)El parametro se vera solo en caso de que cuente con la salida de transmision RS485. Cuando se selecciona remoto [rEAat] no
se podra operar desde los botones.
#Después de cambiar el ajuste del valor de casa parametro, el dato se salvara presionando el boténpor 2 seg. regresando
al modo RUN, pero si ninglin botén se presiona por 60 seg. mientras cambia datos, regresara al modo RUN con el valor
previo ajustado.

mAjustes de fabrica

®Parametros grupo 1 ®Parametros grupo 2 ®Parametros grupo 3
Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste Modo Valor de ajuste]
nod€ Fi PbAnY ! F5-h 993939
!n-A nPnrhF dot 000080 F5-L 00000

out-t StArd PSthh 89399 Addr ]
hY5 00! PSE h 88999 6Ps 600
Gufrd FOEFY PSE. L 00000 rénot oFF
AutoR 89949 PSELL 80000 Lol off
nkno ofF PSCAH 6000
PSCAY ]
d! SPE oo

#Algunos ajustes quiza no se puedan ver debido al modo de operacién o especificacion de la salida.
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Serie MP5S/MPSY/MPSW/MP5M

Modo de operacion
®Seleccione el modo de operacion Aad&(modo) de parametros grupo 1.
®Hay 13 tipos de modos de operacién en la serie MP5S, MP5Y, MP5W.
Hay 11 tipos de modos de operacion en la serie MPSM.

®Modo F1 (frecuencia/numero de revoluciones/velocidad)
Este modo es para mostrar la frecuencia calculada 0 @\/510r de muestreo y unidad de muestreo

numero de revoluciones o velocidad, midiendo la -
. Valor muest. [Uni. mues. |3 (Va|0r preesca|a)
frecuencia de la entrada A )
) Hz 1 Serie MP5
A Frecuencia
1)Frecuencia (Hz) = f *q [a= 1(seg.)] kHz 0.001
Numero RPS 1
2)Numero de revoluciones(rpm) revoluciones rpm 60
=f #q [a=60(seg.) ] mm / seg 1,000L
. . cm/ seg. 100L
Varios objetos a =60 * N Velocidad m/ seg. L
3)Velocidad(m/min) = f %q [o= 60 * L m/ min ooL
)Velocidad(m/min) = @ o= (m)] km / hora 3.6L )
D - - Serie MP5
Varios objetos OL:GO*W #Unidad de muestreo de r.om. predeterminada
®Grafica de tiempo
_ . Entrada A :
#*L = Longitud de la banda transportadora que es 1 2 t3 t4 i 5 6
desplazada por ciclo de 1 pulso [m] :
N : Objeto sensado por 1 pulso Entrada [ | —
’ pausa :
a: Valor de preescala Muestreo (11) *q (113) *q, (11t6) *q,
®Modo F2 (velocidad de paso) ®Valor de muestreo y unidad de muestreo Serie MP5
Muestreo de velocidad de paso entre el encendido Valor mues. |Uni. mues. | a(Valor preescala)
de entrada A y encendido de entrada B. mm / seg 1.000L
. : / 100L
Velocidad de paso (V) = f *q [ a= L(m) ] Velocidad | “M'5°9 ,@
de paso m/ seg L s
%f : Este es un nimero reciproco del tiempo m / min 6oL
entre el encendido entrada A y encendido km / hora 3.6L
de entrada B. #Unidad de muestreo de fabrica :m/seg
L : La distancia entre la entrada Ay la entrada B[m] eGrafica de tiempo Sensor A Sensor B
a: Valor de preescala Entrada A = H . H -—
Entrada B .ta = - . . -'._'_
Entrada | > m I '
pausa i t2 t3 t4 5 it6i t7
Muest ! ! ! !
uestreo T*a B*a a*a Z*a
ta : requiere min. 20ms para el tiempo de regreso
®Modo F3 (Ciclo) ®V/alor de muestreo y unidad de muestreo
. i 1) o
Muestreo de tiempo cuando la entrada A de un Valor muestreo Unidad muestreo Oooo
encendido al préximo encendido SEG MIN
p 999.99seg. 999.99min.
A 9999.9seg. 9999.9min.
Ciclo(T) = t Ciclo 99min. 59.9seg. | 99hour 59.9min.
9hour 59min. . .
999hour 59min. Serie
T s 59seg. Sensor
#t : Tiempo de medicion [seg. sctri MP5
P [seg] 99999seg. 99999min. | fotoeléctrico

s Ajuste la unidad de muestreo en el parametro grupo 2 E.wnt(unidad de tiempo) .
s Ajuste de fabrica para unidad de muestreo :999.99seg.
o Grafica de tiempo

Entrada A 1 2 3 4 | 15 6
Entrada O —
#[_______] nose muestraen MP5M-4N, pausa
MP5M-41, MP5M-42. Muestreo t1 3 6

#ta : requiere min. 20ms para el tiempo de regreso
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Medidor de pulsos

®Modo F4 (Tiempo de paso)

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo
Muestra el tiempo de paso de una cierta

. . ) . . Valor muestreo Unidad muestreo
distancia para medir el tiempo entre un encendido SEG MIN
y el siguiente encendido de la entrada A 999.99seg. 999.99min.
Tiempo de paso (seg) = t *q Tiempo 9999.9seg. 9999.9min.
de paso 99min. 59.9seg. | 99hour 59.9min.
9hour 59min. .
Q= L(m) o 999hour 59min.
Distancia recorrida en el ciclo de 1 pulso [m] 99999seg. 99999min.

#Ajuste la unidad de muestreo en parametros grupo 2 Ewné(unidad de tiempo).
# Ajuste de fabrica de unidad de muestre0:999.99seg.
L : Distancia determinada [m] ®Tabla de tiempo

#0 : Valor de preescala

#t : Tiempo medido[seq]

Entrada A - -
t1 t2 t3 4 i 15 16
Entrada [ —
pausa :
%[ ]nosemuestraen MP5M-4N, :
* * *
MP5M-41, MP5M-42. Muestreo 1o el v *a

®Modo F5 (Lapso de tiempo) eValor de muestreo y unidad de muestreo

- Serie MP5
Muestra el tiempo de encendido de la entrada A. Valor muestreo Unidad de muestreo
SEG MIN #Unidad de muestreo .
. 999.99seq. 999.99min. especificacion de fabrica
Lapso de tiempo(T) =t 9 min : 999.99seg. 4
9999.9seg. 9999.9min.
g '-t&}PSO 99min. 59.9seg. [99horas 59.9min.
%t : Medicion del tiempo de encendido entrada A[seg] | %€ "*™P°  [Tghoras omin. }
999horas 59min.
59seg.
99999seg. 99999min.

#Ajuste la unidad de muestreo en parametros grupo 2 twnk(unidad de tiempo)E.Stampado

#*Unidad de muestreo ajuste de fabrica:999.99seg.

®Crafica de tiempo

Entrada A ! '
t1 tai 12 ta t3
#[____ ] nose muestra en MP5M-4N, . : "
MP5M-41, MP5M-42. Entrada || Tacémetros /
pausa Medidores de
pulsos
Muestreo t1 t3
ta : requiere min. 20ms para tiempo de retorno
®Modo F6 (Intervalo de tiempo) ®Valor de muestreo y unidad de muestreo Serie MP5
. . Vall 1 Unidad de muestreo
Muestra el tiempo en que enciende la entrada Ay alor muesireo SEG VIIN
al encendido de la entrada B. 99999560 995,99
9999.9seg. 9999.9min.
Diferencia de tiempo(T) = t(Ta~Tb) Intervalo de

tiempo 99min. 59.9seg. |99%horas 59.9min.

Shoras 59min. - | gg9noras 59min.
#t(Ta ~ Tb) : Tiempo medido desde encendido 59seg.

entrada A al encendido entrada B[seg] 99999seg. 99999min. [ SensorA % Sensor B
s Ajuste la unidad de muestreo en parametros grupo 2 t.unt(unidad de tiempo).
#Ajuste de fabrica unidad de muestreo:999.99seg.

®Grafica de tiempo

ewacaa | B B B @B [ [ H

Enirada s 11 H__HB B [ 1 [EE
a H : H H H
> [ i
Entrada | e
pausa : Poite
# [ ] nosemuestra en MP5M-4N, A 2 s ﬁ» <t—5> g <Z>
MP5M-41, MP5M-42. Muestreo v = @ 7

ta : requiere min. 20ms para tiempo de retorno
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Serie MP5S/MPSY/MPSW/MP5M

®Modo F7 (promedio absoluto)

Muestra que tan rapido o lento (retraso) es el porcentaje
en velocidad o valor etc. de la entrada B contra la entrada A.

Promedio absoluto = (entrada B / entrada A) * 100%

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo

Valor muestreo

Unidad muestreo

Promedio absol.

%

"/\,

/\J“

Frecuencia entrada B[Hz] * Ba

Promedio absoluto=
Frecuencia entrada A[Hz] * Aa

#Aa: Valor preescala de entrada A
Ba: Valor preescala de entrada A

* 100[%]

Flujometro A Flujometro B
. . . Liquido
®Grafica de tiempo
Serie MP5

enradan — L] L

.(f;,. Muest Frecuencia de entrada B[Hz] % Bq* 1001
estreo =
_,_\_'_\_u Frecuencia de entrada A[Hz] % Aq, r%l
Entrada B : :
I
e

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

®Modo F8 (promedio de error)

Muestra que tan rapido o lento (retraso) es el
porcentaje (%) para la entrada B contra la entrada A.

Entrada B-Entrada A

Prom. error = *100[%]
Entrada A
(Frecuencia entrada B[Hz] * Ba )
(Frecuencia entrada A[Hz] % Aa )
Prom error = *100[%)]

Frecuencia entrada A[Hz] * Aa

#No hay modo de promedio de error en los modelos
MP5M-4N, MP5M-41, MP5M-42.

®Valor de muestreo y unidad de muestreo

Banda A

Unidad de muestreo
%

#Aa: Valor de preescala entrada A
Ba: Valor de preescala entrada B

Valor muestreo

Prom. error

Serie MP5
®Grafica de tiempo

Entrada A m

fA :
EntradaB —] L] L

B

>

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

®Modo F9 (Densidad)

Muestra el promedio de densidad de la entrada B
contra la suma total de la entrada Ay la entrada B.

Densidads= Entrada B
ensida ‘Entrada A + Entrada B

*100[%]

-Frecuencia de entrada B[Hz]*Bq,

(Frecuencia de entrada A[Hz] % Aq)
+(Frecuencia de entrada B[Hz] *Bq)

Densidad= *100[%)]

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo

Valor de muestreq Unidad de muestreo
| b~
Densidad %
#Aq.: Valor de preescala entrada A
Baq: Valor de preescala entrada B Flujémetro A Flujémetro B
. Liquidd
Serie MP5

®Grafica de tiempo

evagar — 1 L

fA H
>

Enradas— | L —

Pl

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

#*E| modo F8 se aplica a os modelos MP5M-4N, MP5M-41,

MP5M-42.

M-21

Autonics



®Modo F10 (Error)
Muestra el error entre la entrada estandar A
y la entrada comparadora B.

Error = entrada B - entrada A
Error = (Frecuencia de entrada B[Hz] * Ba)
— (Frecuencia de entrada A[Hz] * Aa)

#No hay modo de error en los modelos MP5M-4N,
MP5M-41, MP5M-42.

Medidor de pulsos

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo

Valor muestreo | Unidad de muestreo
Error Unidad de ajuste END

#Aa: Valor de preescala entrada A
Ba: Valor de preescala entrada B

®Grafica de tiempo . Serie MP5

Entrada A —_\—I_\— Entrada B —,_\—l_\—

fA : B i
~——> > —

#Pausa (Hold) : la sefial de pausa esta en ON, el valor de muestreo
se pondra en espera hasta que la sefial de pausa pase a OFF.

®Modo F11 (Medicién de longitud)
Muestra el nimero de pulso de entrada A
mientras la entrada B esta en ON.

Medicion de longitud =P * ¢
#P : Numero de pulso entrada A,
o: Valor de preescala

#Modo F9 se aplica a modelos MP5M-4N,
MP5M-41, MP5M-42.

pausa (Hold)

Unidad de muestreo
Cantidad [EA]

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo
Valor muestreo

Medicion mm =
longitud cm ‘_a Sensor
m . fotoeléctrico
#Valor de fabrica (unidad):Cantidad [EA] Serie MP5
®Grafica de tiempo
1.2 3 4 5 6 1 2 1.2 3 4

Entrada A
Entrada B

Entrada e

Muestreo 6% Q 4 % q

#ta, tb : requiere min. 20ms para tiempo de retorno

®Modo F12 (Intervalo)

Muestra el numero de pulso de entrada A desde el
momento en que la entrada B esta en ON hasta la
proxima ves que este en ON.

Intervalo=P * ¢

#P : Numero de pulso entrada A,
o : Valor preescala

#*Modo F10 se aplica a los modelos MP5M-4N,
MP5M-41, MP5M-42.

®Valor de muestreo y unidad de muestreo Serie MP5

Valor muestreo| Unidad de muestreo
Cantidad[EA]

mm

Intervalo
()]
cm Tacémetros /
Medidores de
m pulsos
sk Valor de fabrica (unidad):Cantidad [EA] )
e . Sensor
o Grafica de tiempo B fotoeléctrico
1 2 3 4 1 2 1.2 3
Entrada A
Entrada B_. . . ._. .
ta i tb
Entrada I
pausa (Hold) :
Muestreo 4 *q 3 &g

#ta : requiere min. 20ms para tiempo de retorno

®Modo F13 (Multiplicacion)

Muestra el valor de conteo contra los pulsos
de la entrada A.

Integracion =P %,

#P : Namero de pulso de entrada A,
o : Valor preescala

#Velocidad max. conteo: 50kcps
(misma que la max. frecuencia de respuesta)

#*Modo F11 se aplica a modelos MP5M-4N,
MP5M-41, MP5M-42.

®\/alor de muestreo y unidad de muestreo

Valor muestreo | Unidad de muestreo
Cantidad[EA]

Multiplicacién

®CGrafica de tiempo y operacion
(® Cuenta el nimero de pulso entrada A.
(@ Entrada B es una sefial habilitadora de entrada, cuando esta en ON,
se detiene el valor de muestreo y el conteo de entrada A, vuelve a contar la
entrada a cuando pasa a OFF.

1 2 3 4 5 6 1 2 3 4
Entrada A
Entrada B -
Entrada -
RESET H
Muestreo 0 [ 1 | 23 4 5]6] o 1]2] 34

#=1 valor de muestreo
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EModo de salida

Serie MP5S/MP5Y/MP5SW/MP5Ms

®Seleccione el modo de salida en aut - E(tipo de salida) parametro grupo 1.

®La serie MP5 tiene 6 tipos de modos de salida. No hay modos de salida en los modelos, MP5Y-43/44/45, MP5M-41.
@ Modos de salida S(Standard), H(High), L(Low), B(Block), I(One shot), F(Desviacion).

®Modo de salida B: para ajustar el valor de comparacion, el modo B debera ser LL<L<H<HH, el modo F debera ser L<H, los
otros modos de salida S, H, L, | operan individualmente, sin importar el tamafio del valor de comparacion.

(No hay salidas GO, HH, LL, en el MP5M-42)

OModo de salida S(Standard) [ 5tArd ]

HH

Valor H
comparativo L
LL

Salida

Valor de muestreo >valor comparativo HH “ HH salida ON
Valor de muestreo >valor comparativo H ¥ H salida ON
Valér de muestreo < valor comparativo L ¥ L salida ON
Valor de muestreo < valor comparativo LL #~ LL salida ON

Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara en ON.

©OModo de salida H(High) [ out-h ]

HH

Valor H
comparativo L
LL

HH
H

Salida

LL
GO

Valor de muestreo =valor comparativo HH ¥~ HH salida ON

Valor de muestreo =valor comparativo H @ H salida ON
Valor de muestreo =valor comparativo L % L salida ON

Valor de muestreo =valor comparativo LL "~ LL salida ON
Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara en ON.

OModo de salida L(Low) [out-L]

HH

Valor H
comparativo L
LL

HH
H

Salida

LL

GO
Valor de muestreo < valor comparativo HH “~ HH salida ON
Valor de muestreo < valor comparativo H “ H salida ON
Valor de muestreo < valor comparativo L “ L salida ON
Valor de muestreo < valor comparativo LL ¥~ LL salida ON

Salida GO : cuando no haya salidas HH, H, L, LL estara en ON.

©OModo de salida B(Block) [ out-b]

HH
Valor H
comparativo L

LL

HH

H
Salida GO
L == -

L s,
Valor de muestreo > valor comparativo HH %~ HH salida ON

valor comparativoHH >Valor de muestreo >valor comparativo H ¥~ H salida ON
valor comparativo LL<Valor de muestreo <valor comparativo L~ L salida ON

Valor de muestreo < valor comparativo LL ¥ LL salida ON
Salida GO: cuando no haya salidas HH, H, L, LL , estara en ON.

©OModo de salida tnica I(One Shot)[ out-/]

HH

Valor H
comparativo L
LL

HH -
H [

Salida GO 03s
L —=— |
LL =

Valor de muestreo valor comparativo HH ¥ HH salida ON

Valor comparativo HH >Valor de muestreo > valor comparativo H ¢~ H salida ON
Valor comparativo H >Valor de muestreo > valor comparativo L " L salida ON
Valor comparativo L >Valor de muestreo > valor comparativo LL ¥~ LL salida ON
#No hay salida GO en el modo I.

#El tiempo de salida Gnica () se ha fijado en 0.3seg.

#No hay histéresis en el modo de salida comparativa (One shot).

OModo de salida F(Deflection) [out-F]

Esta funcion es memorizar el valor de ajuste y sus salidas cuando
exceden la desviacion de H, L.
®Memorizar el valor de ajuste: memorizar el valor de muestreo actual
como el valor de ajuste presionado el botén (@+@) .
®Mostrar el valor de ajuste : verificar el valor de ajuste memorizado
con el botén ((A]). (Mostrar el valor memorizado presionando
continuamente el botén [A] )
®Ajuste de desviacion: establezca la desviacion H[PSE. h],
L[PSE. L] por medio del valor de ajuste. (el valor de desviacion
se memorizara hasta que ajuste la siguiente desviacion
de nuevo cuando apague la alimentacion.)
®Rango de ajuste de desviacion: 0.0001 a 99999(el rango
de ajuste cambiara por el ajuste del punto decimal.
Si ajusta el punto decimal como 0000.0, el rango ajustado sera
de 0.1 29999.9.)
®QOperacion : valor de muestreo < valor comparativo L &
salida comparativa L en ON,
valor de muestreo > valor comparativo H &
salida comparativa H en ON

Presione los botones (@+ E]) para
memorizar el vallor de ajuste al
/mismo tiempo
Desviacion H

(llimite alto) /
Valor de ajuste /

Desviacién L

(limite bajo) /

> | I
OFF | :

Memoria valor ON | .
de ajuste OFF |

Alimentacion

Salida L ON
desviacion OFF

(% 1)
Salida H ON
desviacion  QFF - -
(x2)

#(% 1) Cuando seleccione la funcion de ajuste de salida
comparativa, no habra salida.

#(%2) En la salida de arriba se asume que el valor de ajuste
previo en memoria se encontrara todavia disponible.

#No hay salidas HH, GO, LL en el modo F.

#Aunque ajuste la desviacion como "0(cero)", trabajara como
“desviacion 1.".

M-23

Avtonics



mFunciones

©OSeleccion del intervalo de muestreo

Mide y muestra el niumero reciproco (o alterno)del
tiempo de medicion para deteccion de objeto. La
precision de la medicion puede caer debido a que el
tiempo de medicién del intervalo es muy corto, si el
objeto gira a velocidad.

Es posible cambiar el ciclo de muestreo en rangos de
0.05/0.5/1/2/4/8seg.), puede mostrar el valor promedio
del valor de medicion para mantener la exactitud en la
medicion cuando el giro es a gran velocidad. En caso de
tener salidas preajustadas, la respuesta se retrasara
cuando el tiempo de medicion es grande. Por eso ajuste
el tiempo de medicion adecuadamente.

Entrada

Sampleo

Conteo interno

#Seleccionar periodo de sampleo de muestreo en
parametros grupo 2.
OFuncion preescala

Esta funcion de preescala permite multiplicar el numero
de pulsos o duracién de pulso por la variable (X % 10 )
asi se muestra la especificacion de la medicion.
Mostrara la frecuencia o RPM del valor de preescala,
midiendo la frecuencia de entrada. Por ejemplo, el valor
de preescala cuando se necesite mostrar las RPM como
se ve abajo. Por ejemplo, ¢ Cual es el valor de preescala
a cuando se muestran las rpm?

RPM = fkq
o = f%60%(1/N)
ol = f*60%(1/4)
= f*60%0.25
=fx15

# f : pulso de entrada (frecuencia) por seg.
#q: valor de preescala
#N : numero de pulsos por 1 revolucion

®Ajuste valor de preescala (0.=15)
Ajuste valor de preescala (o) como (X) y (y)
separadamente en PSLAH, PSLAY(PSLLH, PSLLY) de
parametro grupo 2.
Ajuste preescala (0,=15) como (X):1,5000, y:10'
Es posible tener el mismo valor de muestreo
aun si ajuste a X=0.1500, y=10°
rango de ajuste X : 0.0001~9.9999
rango de ajuste Y: 10° ~10 °

OFuncion de muestreo de monitoreo de valor pico

Salva el valor de pico alto (High Peak) h.PE¥ o el valor de

pico bajo (Low Peak) L.PE¥ contra el valor de muestreo.

®Esta funcion es para salvar el valor de pico alto (h.PE¥)
o el valor de pico bajo (L.PE¥) contra el valor de
muestreo.

®\/ea parametros grupo 0 para el Reset.

OFuncion de monitoreo de retardo

Controla de manera estable para limitar la salida L, LL
hasta que una o todas las salidas operen o hasta que el
equipo se encuente es estado estable contra el cambio
de entradas tal como la corriente de operacién cuando
un motor esta funcionando después del arranque.

Medidor de pulsos

(DFuncién de temporizacién de correccién de

arranque (modo 5¢Ar.t de parametro grupo 1)

La funcién es para inhibir la salida proveniente del
tiempo de ajuste. (rango de ajuste de tiempo de 0.0
a 99.9seg.)

Modo de salida aplicable: S, H, L, B, I, F

/— Tiempo de retardo de monitoreo

Valor de ajuste | /...y
de comparacion = /
L, LL
Salida Sin salida [

@Funcién de limite de salida comparativa

(modo FdEFY de grupo 1 de parametros)
Esta funcion es para limitar la salida LL, L antes
que las salidas H o HH.
Modo aplicable de salida: modo S, B, F
®El modo de salida es el modo S
(operacion inicial después de alimentar)
HH

Valor
comparativo L

Salida
L i

LL |

Punto donde se libera la funcion de
limite de salida comparativa.

#Salidas comparativas L, LL no operan después
de poner la alimentacion.

#Cuando el modo de salida es el modo S el valor
de ajuste de HH, H, L, LL no se afectan entre si.
De esta manera el valor de HH puede ser igual o
menor que el valor de LL.
®El modo de salida es el modo B
(operacion inicial después de aplicar alimentacién)

HH

Valor H
comparativo L

LL

" —

Salida

L[
o :

Punto donde se libera la funcion
de limite de salida comparativa.

#Las salidas comparativas L, LL no operan después de
aplicar alimentacién

#Cada valor de ajuste HH, H, LL, L no tendra efecto
sobre los otros. Asi el valor de HH puede ser igual
o menor al valor de LL .

El valor de ajuste debera ser en secuencia
LL<L<H<HH.

Autonics
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Serie MP5S/MPS5Y/MPSW/MP5M

®E| modo de salida F
(operacion inicial después de alimentar)

Desviacion H
Valor |:

. Valor de
comparativo ajuste

Desviacion L

H
Salida I:
L

Punto donde se libera la funcion de
limite de salida comparativa.

#La salida comparativa inicial L no opera después de
aplicar alimentacion.
#E| modo de salida es el modo F, la funcion de limite de
salida comparativa se liberara en el valor de ajuste
(ajuste estandar).
#Las desviaciones H y L no se afectan entre si.
Asi, el valor de ajuste de la desviacion H puede ser
igual o menor al valor de ajuste de la desviacion L.
OFuncion histéresis
Ajuste el valor de histéresis (A) para un valor de ajuste
comparativo, para prevenir operacion inestable debido a
un funcionamiento ON/OFF frecuente.

Punto de retorno de salida

/ cuando no hay valor de histéresis
\

Valor de ajuste

comparativo. )
H, HH
Valor de ajuste \
comparativo A A
L, LL
saican, I
Salida L, LL I
A:valor de histéresis
Posicién punto Rango de ajuste
00000 0000 ~ 9999
0000.0 000.0 ~999.9
000.00 00.00 ~ 99.99
00.000 0.000 ~ 9.999
0.0000 0.000 ~ 0.999

#Se puede ajustar a "0" pero si se hace, la operacién se
realizara como "1".

#Valor de ajuste inicial es 0001.

#Se puede hacer el ajuste en el modo "R 45" parametro
grupo 1.

OFuncion de ajuste de tiempo auto-cero

Si no hay entrada de pulso dentro del tiempo de ajuste

(tiempo auto-cero) se considera que la sefial de entrada

se corta creando forzozamente el valor "00000" . Note

que el ajuste de tiempo auto-cero debera ser mas grande

que el intervalo mas chico de pulso de entrada. De otra

manera sera dificil tener un valor de muestreo "00000".

®Rango de ajuste tiempo auto-cero:0.1 ~ 9999.9seg
(valor de fabrica: 9999.9seg)

®Cuando el valor de muestreo sea "00000", cada salida
respondera como si fuera programada para "0".

®Ajuste el tiempo en los modos "Auta A" y "Autob" de
parametros grupo 1.

OFuncioén ajuste de bloqueo

Esta funcidon es para habilitar o deshabilitar cada
parametro y cambio de modos.

e e
oFF - _ _ _
tol O [ ] () o ®
Lol | - Y ° Y
Lol 2 - - o ®
tol 3 - - _ °

¥ -1 Desbloqueado, @ : Bloqueado
 Ajuste funcidn bloqueo en parametro grupo 3.

©OFuncién de ajuste de bloqueo por hardware interno

La funcion Lol bloquea por medio de hardware interno
en parametro grupo 3 los ajustes indebidos o erroneos.

®Series MP5S, MP5Y, MPSW

Pin Modo Nota
hO(E:Crg(\)A;are m Verificar:O, Cambiar:O fék?rei}ca
h1(LH:CrE¥v)are ME Verificar:O, Cambiar: X
hz(r:gggv)are EM Verificar: X, Cambiar: x

% El ajuste del pin para el ajuste Lock se encuentra en el PCB intemo.
® Serie MP5M

SW Modo
12
ONEI EI
OFF

12
Hard i Lock1 ONIEI EI
(Hardware Lock1) OFF

12
ONEI EI
h2 OFF

(Hardware Lock2) 1 2
ONIEI IEI
OFF

*¢ Es posible bloquear o desbloquear después de suministrar
alimentacion en el ajuste de bloqueo del hardware interno.

ho

(Hardware LOCkO) Verificar:O, Cambiar:O

Verificar: O, Cambiar: x

Verificar: X, Cambiar: x

©OFuncién de conmutacion de banco de datos

Esta funcién es para seleccionar y programar 2

conjuntos de valores de ajuste comparativos y 2 tipos de

valores de preescala (banco de datos 1, banco

de datos 2).

®Cuando 3 de las 5 terminales se encuentran en circuito
abierto se usaran el valor comparativo y del banco de
datos 1.

®Cuando 3 de las 5 terminales estan corto-circuito, se
usaran los valores comparativo y de preescala del
banco de datos 2.

®Para salvar el valor comparativo y de preescala en
cada banco de datos, seleccione el banco de datos a
usar en el modo P.bAn¥ de parametro grupo 2, asi
cuando salve los valores de comparacion y preescala
lo hara en el banco de datos correspondiente.

#Esta funcion es solo para la serie MP5W.
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©OFuncion de seleccion de unidad de tiempo

Posibilidad de visualizar el valor PV en varios rangos de

tiempo.

®Funcién de seleccion de unidad de tiempo se puede
ajustar en parametro grupo 2.

®Modo aplicable: modos F3 a F6

SEG. MIN
999.99seg. 999.99min.
9999.9seg. 9999.9min.

99min59.9seg. 99hrs59.9min.
9hrs59min59seg. 999hrs59min.
99999seg. 99999min.

#No hay modo de ajuste "dot" cuando programa la
funcién de muestreo de unidad de tiempo.
#El rango de tiempo de la parte (
serie MP5M.
ODesmontaje de la cubierta (interruptor DIP)

) no se vera en la

Desmonte la cubierta después de desconectar la alimentacion.

®Serie MP5W, serie /IMP5Y y serie/MP5S-4N

#Presione el conjunto de
terminales (1) y jale en
direccién hacia (2).

Empuje el seguro de la cubierta del interruptor DIP con un
destornillador, jale hacia afuera, se separa.
#Tenga cuidado de no herirse con la herramienta.
mSalida de comunicacion
©Organizacion del sistema

Terminacion de resistencia

(100 a 120Q)

BO) / \ / ) Serie
A) § A MPO
Sistema de \/ \/ \/
alto orden
A(+) B(-) A(+) B() A(+) B(-)
Serie Serie Serie
MP5 MP5 MP5
01 02 31

©O0rganizacién del control de comunicacion

1. La organizacién del control de comunicacion de la
serie MP5 es un protocolo (no compatible con
otros sistemas).

2. Después de 4seg. de haber alimentado el sistema
superior, comenzara la comunicacion.

3. La comunicacion inicial la comenzara el sistema
superior. Cuando la sefial de comando salga
del sistema el MP5 respondera.
Si no hay respuesta después de 3 intentos de la
sefal de comando del sistema superior, se
producira un error.

Medidor de pulsos

s|A|c|T|E|C s|A|c|T|E|C
T(DIM|X|T|R TIDM[X|T|R
Alto orden | X|R|[D|T|X|C x|R[D|T|X|C
MPSWE 3 3 A[S|A|C|T|E|C 3
b ! c|T|p|mM|X|T|R !
o ' K|X|R|D|T|X|C !
PAL ' B! 1 C
<> <> >
#A — Min. 4seg, B — max. 300mseg,
C — min. 20mseg.
©Comando y bloque de comunicacion
Formato del comando y respuesta
[ sTx | 10" [ 10° [Rw [ xiD | | ETX | cre]
/] N/
Codigg Codigo Codigo Texto Cadigo| Cédigo
inicio | direccion encabezado END | CRC
: Rango de calculo del Check Sum CRC '
(1Cadigo de inicio
Muestra el primer bloque BLOCK
STX [0 [02H], en caso de respuesta se afiade,
ACK/NAK.
(2Caodigo de direccion
Con este cadigo el sistema de alto orden puede
distinguir la serie MP5 y se puede
ajustar en el rango de 00 a 99.
(BCD ASCII)
(3Caodigo encabezado
Muestra el comando formado por 2 letras como se
ve abajo.

RX(solicitud lectura) — R[52H], X[58H]
RD(respuesta lectura) — R[52H], D[44H]
WX(solicitud escritura) — W[57H], X[58H]
WD(respuesta escritura) — W[57H], D[44H]

@Texto
Indica en detalle el contenido del comando/respuesta.
(ver concepto comando)

(® Cédigo END
Indica el final del bloque BLOCK. ETX — [03H]

®CRC

CRC significa verificacion redundante ciclica, llamada
cédigo polinomial. EI CRC es para una transmision/
recepcion mas adecuada para verificacion de errores.
Existen el CRC-8, CRC-16 y CRC-32, de estos el
CRC- 8 se ha adoptado en la serie MP5 de acuerdo
a la regulacién polinomial CCITT-8.

(ver tabla CRC8) valor de resultado es HEX 1 Byte.

< Tabla CRC8 >

0o|1|(2|3|4|5|6|7|8|9|A|B|C|D|E]|F
0x00 [0X5E [0XBC|0xE2|0x61 |0x3F |0xDD|0x83 [0xC2 [0x9C |0xX7E |0x20 |0XA3 [0xFD|0x1F | 0x41
0x9D(0xC3 |0x21 [0x7F [0xFC| 0xA2| 0x40|0x1E |0x5F |0x01 |0xE3 |0xBD [0x3E [0x60 [0x82 [0xDC|
0x23 |0x7D|0x9F [0xC1|0x42 |0x1C| OxFE|0xA0 | OxE 1 |0xBF |0x5D | 0x03 | 0x80 |0xDE| 0x3C| 0x62
OXBE [0xE0| 0x02 [0x5C|0xDF | 0x81| 0x63|0x3D|0x7C | 0x22 |0xCO|0x9E |0x1D [ 0x43 | OxA1 | OXFF
0x46 | 0x18 | OXFA [0xA4|0x27 0x79|0x9B|0xC5|0x84 [0XDA|0x38 |0x66 |OXES (0xBB|0x59 | 0x07'
(0xDB|0x85 | 0x67 | 0x39 (0xBA | 0xE4 | 0x06|0x58 |0x19 [0x47 |0XA5 [0xFB [0x78 |0x26 [0xC4 [0X9A
0x65 [0x3B|0xD9 |0x87 |0x04 [0x5A| 0xBB|OXES |0XA7 [0xF9|0x1B | 0x45 [0xC6 [0x98 |0x7A | 0x24
0xF8 |0xAB6 | 0x44 |0x1A [0x99 [0xC7 | 0x25|0x7B [0x3A [0x64 | 0x86 [0xD8 [0x5B | 0x05 |OXE7 [0xB9I
0x8C|0xD2|0x30 |0X6E |0xED|0xB3| 0x51|0xOF [0x4E [0x10 [0xF2 [OXAC|0x2F |0x71 |0x93 |0XCD)|
0x11 |Ox4F [0xAD|0xF3 |0x70 |0x2E |0xCC|0x92 [0xD3|0x8D | 0x6F | 0x31 |0xB2 |0XEC|0x0E | 0x50
OXAF |0xF10x13 |0x4D 0XCE| 0x90| 0x72|0x2C [0x6D [0x33 |0xD1 |0x8F [0x0C |0x52 |0xBO [OXEE]
0x32 [0x6C|0x8E [0xD0|0x53 [0x0D| OXEF|0xB1|0xF0 [OXAE|0x4C |0x12 |0x91 [0XCF|0x2D | 0x73
0xCA| 0x94 | 0x76 [0x28 (0XAB |0xF5 | 0x17 |0x49 |0x08 |0x56 [0xB4 [0XEA|0x69 |0x37 |0xD5|0x8B
0x57 | 0x09 [OXEB 0xB5 [0x36 |0x68 | 0x8A|0xD4 |0x95 [0xCB|0x29 |0x77 |0xF4 |0XAA| 0x48 | 0x16
0XE9|0xB7 | 0x55 [0xOB 0x88 | 0xD6| 0x34 [0XBA [0x2B [0x75 | 0x97 [0xC9 [0x4A [0x14 |OxF6 |0XA8
0x74|0x2A(0xC8|0x96 |0x15 | 0x4B| 0xA9| 0xF7 [0xB6 |OXE8 [0x0A | 0x54 [0xD7 | 0x89|0x6B | 0x35

MMOO|W|>|Oo|o|N|[o|o|d|jw| N[~
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Serie MP5S/MPSY/MP5SW/M

P5SM

©Comando de comunicacion
®L a caracteristica (nUmero) en " " es ASCII.

Direc.
(Addr)

Banco
(Bank)

Codi-

Comando Y

[«]
oy
2
2

ACK | STX +-|10°(10%|10°|102[10"[10°|DP|ETX|CRC

02H "0 [ 0" "0 "0 |07 "0 | 0" |03H

lectura

e CRC

06H |02t . 03H|CRC

02H " 03H|CRC

06H [02H 03H|CRC

Respuesta| Solicitud [Respuesta | Solicitud

escritura | escritura | lectura

Valor de proceso

Valor comparativo HH

Valor comparativo H

Valor comparativo L

Valor comparativo LL

Valor de pico max.

Valor de pico min.

Valor de preescala X.Ain

Valor de preescala X.Bin

Valor de preescala Y.Ain

<|<[X|X|X|X|[O|O|O|O|T

1 | Valor de preescala Y.Bin

Control de reajuste de valores
maximos/minimos

Y

0

®| ectura (Read[RX]) de medicion:
Address 01, Command RX
1. Comando (Command(Upper))
(1 Comando
(@ Aplicacion : Direccion (Address(01)), cédigo
encabezado (Header code(RX)),
Valor actual del banco ( (Current value
(PO) of Bank(0), )CRC Check sum(B5H)

STXO‘1 R|X| 0 P‘O +|0[0|l0O|O|O]O 0 |ETX| CRC
I Drecdo -

l&gﬁ (Aiijﬁgg) (Comando ?;::s) Comando [Simbdo| 10°[10*[10°[10%[10" [10° d:gi’;:‘(;l END| (;Ze:_lk

02H 30H‘31H 52H‘58H 30H SOH‘SOH 2BH |30H [30H|30H [30H |30H [30H | 30H |03H | B5H

2. Respuesta
(1) Recepciéon normal : afiadiendo ACK[06H] al valor
actual del banco de transmision de datos(0) es +1.234.

ACKSTXO‘1 R‘D 0 P‘O+ o[o0[1|2]|3]|4]3 [EXCRC
Punto (Check
ACK | Inicio | Direccion |Comando | Banco|Comando  [Simboo| 10°(104[10°[10%{10'[10° | dec- |End wm
(Start] (Address). (Bank) imal
06H |02H [30H ‘31H 50H ‘44H 30H [50H ‘30H 2BH [30H|30H| 31H| 32H| 33H 34H|33H [03H | 23H
(2 Recepcion normal: afiadiendo ACK[06H] al valor
actual del banco de transmision de datos (0) es -56.7.
ACKSTXO‘1 R‘D 0 P‘O- olol1]|s5|6|7|1 [Exlcre
Punto (Check
ACK | Inicio | Direccién |Comando | Bancof Comando [Smbb| 10° (10 “[10°[10°{10'[10°| dec- |End [
(Start] (Address). (Bank] imal
06H |02H 30H‘31H 50H ‘44H 30H mH‘aoH 2DH|30H|30H| 31H| 35H| 36H |37H|31H [03H | 42H

®Escritura (Write[WX]) del valor de medicidn/ajuste:
Address 01, Command WX
1. COMMAND(Upper)
(1 Comando
(2 Aplicacion : Address(01), Head Code(WX),
El valor de ajuste en SV-HH
(CO0) del banco (0) es +1.234.

2. Respuesta (serie MP5)
Cuando se completa la operacion despues de la recepcion

normal.
ACKSTXO‘1 W‘DOC‘O+0012343EI’XCRC
Punto Check
ACK(|Inidio | Direccion| Comando | Banco |Comando  [Simboo| 10°(104[10°[10%{10'{10° | dec- |End wm
(Start)| (Address; (Bank) imal
06H |02H 3OH‘31H 57H‘44H 30H 43H‘30H 2BH|30H|30H|31H|32H|33H|34H|35H |03H| 3CH

3. Error CRC : transmite solo el NAK[15H].
(transmitir de nuevo)

4. Otros : sin respuesta del ACK/NAK

(1)Después de recibir STX, la direccion no es la misma.
(2 Cuando el buffer de recepcion esta desbordado.
(®Cuando la tasa de baudios u otro ajuste
de comunicacién no son los mismos.
5. Si no hay respuesta del ACK/NAK
(»Verifique el estatus de las lineas
(2Verifique la condicién de comunicacion
(valor de ajuste)

(®Cuando el problema es debido al ruido, intente 3
veces operar comunicaciones antes de reiniciar.

(@ Cuando a comunicacion falla frecuentemente, ajuste
la velocidad de comunicacion.

[EIPrecauciones de comunicacion en la serie
MP5

1. No es posible modificar parametros (tasa de baudios,
direccion etc.) relacionados a la comunicacién del MP5
en linea con sistemas de alto orden tal como PLC, PC
(habré error).

2. Primero ponga el parametro de comunicaciones del

MP5 en el sistema de alto orden de una sola ves.

3. No se permite ajustar un traslape de comunicaciones
en la misma linea.
(habra un error)

4. Use un cable de dos polos para la comunicacion
RS485.

5. La longitud total de comunicacién es de 800m y un
maximo de 32 equipos se pueden conectar.

6. Cuando conecte un cable de comunicaciones entre el
MP5 y el sistema de alto orden, la resistencia vertical
(100~200Q) debera instalarse entre ambos extremos
de las lineas de comunicacion

7. Verifique los parametros relacionados a la
comunicacion.

(@ bit de inicio (start bit ) :1bit(Fix)
(2 bit de detencidn (stop bitt) : 1bit(Fix)
(3 bit de paridad (parity bit)  : NonFix)
(@ bit de datos (data bit ) : 8bit(Fix)

(5 tasa de baudios: 2400, 4800, 9600(ajustable)
(e direccion 00 ~ 99(ajustable)

STXO“I W‘X 0 C‘O + 00 |1]2|3]|4]|5 |[ETX|CRC
Puntof Check
Inicio| Direccion|Comando |Banco |comando |Simbdo|10°(10 [10°[10* [10"(10° | dec- | End |C 7
(Start) (Address), (Bank) imal
02H 30H‘31H 57H‘58H 30H 43H‘30H 2BH |30H|30H |31H|32H |33H |34H |33H | 03H | 5DH
(]
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