Avtonics

SENSOR FOTOELECTRICO

[m] Especificaciones

[m] Conexiones

f;'é‘jcfo'rw“ BRP100[BR100 [BRP400|BR400 [BRP200(BR200 [BRP3M-  [BR3M- BR4M [BR20M [BR4M [BR20M Difuso reflectivo/Reflectivo (haz estrecho) Retroreflectivo Barrera
2 |abiorio [DOTEC) DDTEC) |DDTEC) |-DDTC) | DDTNC) DDTNG)MDT(-C)  [MDT(-C)  |-TDTDLC) -TDTDC) -TDTLEC) |TDTLEC) —
° il ibili uste de i i
S E RI E B R 3 [Salida PNP [BRP100[BRT00 [BRP400(BRA00 [BRP200[BR200 [goa viorfoco o [BRAN  [BR2OM [BRAM  [BR2OM Obietived Aluste de sensibilidad R L i = Indicador de Objetivo de Indicador de
colector |-DDT * |.DDT ~ LDDT  |.DDT * |.DDTN |.DDTN | P -TDTD | -TDTD  |-TDTL  |[-TDTL ® jetivo de Indicador de operacién Cinta Indicador de operacion alimentacion deteccion operacion
abierto (-C}-P_|(-C}-P_|(-C}-P |(-C)}-P |(-C)}-P |(-C)}-P (CHP|(-C)}P |(-C}P |(-C)-P 3 deteccion " (MST sereis) R
TION MAN Carcasa Plstico | Metal | Plastico| Metal | Piéstico | Metal |Plastico | Metal Metal 8 — ]m““““ \ "“m“”mmm-‘. ., Jl m“““ , ’ w ummmm""""w || ,\l —>I > ”“' ||“m““““ mm al.]
Tipo de., Reflectivo difuso Tipo reflectivo Retroreflectivo Barrera g Objetivt_) ’de " ap
deteccién con haz estrecho c . deteccion (Emisor) (Receptor)
Distancia de deteccion | 100mm™” [400mm™ 200mm*™* 0.1a3m™* 4m__ [20m [4m _ [20m 2 I - (Marron)+V (Marrén)+V (Marrén)+V (Marrén)+V
" - - +
é)bjeto_@e Translicido, Materiales opacos Maienales opacos M_aterlales opacos de 2 Dark ON 12-24VCC  (Azul)oV Dark ON L_ 12-24VCC (Azul)ov . .
eteccion de min. @60mm min. @15mm 8 o Control -- 12-24VCC 12-24VCC (Azulov
Histéresis Max. 20% de la distancia de deteccién — __ (Banco)Control | Light ON (Blanco)Control (Azuov_ |- -LAzuov |
<3 Tiempo de respuesta | Max. 1Tms (Negro)Salida (Negro)Salida (Negro)Salida |
Alimentacion 12-24VCC £10% (Rizo P-P: Max. 10%)
Consumode | \1o ason o Ajuste de Ajuste de Indicador de Objetivo de Indicador de
corriente i ] Objetivo de sensibilidad geﬂ;C‘O"(MSf"Q)t sensibilidad alimentacion deteccion operacién
prymTm Fuente de uz |20 @1 | LED Infrarrojo (850nm) LED Rojo (660nm) | LED Infrarrojo (850nm) 5| deteccion e e oratecta o
Conexion por cable Conexion por conector  Reflector(MS-2)  etroreflectiva Ajuste de - - - - 2 ¥ \operadon 4 %
(Serie MST) sensibilidad Trimpot ajustable integrado Fijo § -— - =
Muchas gracias por e|egir los productos Autonics. Modo de operacion | Light ON / Dark ON seleccionable por el cable de control (Blanco) Dark ON [Light ON 5 Objetivo de (Emisor) (Receptor)
. . Salida de Salida NPN o PNP a colector abierto a deteccion
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto. ol « Voltaje de carga: Max. 30VCC - Corriente de carga: Max. 200mA 5
control « Voltaje residual - NPN: Max.1V, PNP: Max. 2.5V -n;; PIN No. | Color del cable | Aplicaciones PIN No. |Color del cable | Aplicaciones PIN No. | Color del cable | Aplicaciones PIN No. | Color del cable | Aplicaciones
H H Circuito de proteccion | Circuito de proteccion contra inversion de polaridad, Circuito de proteccion contra cortocircuitos de salida c 1 Marrén 24vVCC 1 Marrén 24vVCC 1 Marrén 24vVCC 1 Marrén 24vVCC
@ PrecaUCIones de Segu rldad Indicador Indicador de operacién: LED rojo, Indicador de alimentacion: LED rojo (sélo para el emisor de tipo de barrera) 8 2 Blanco Control 2 Blanco Control 2 Blanco N-C 2 Blanco GND
¥ Por favor guarde y revise las instrucciones antes de usar esta unidad. i i zu ul zul u
X Por f: guarde y revise las inst: i tes d t idad R_eflstenc:a de Min. 20MQ (en 500VCC mega) 3 Azul GND 3 Azul GND 3 Azul GND 3 Azul GND
aislamiento ) n " —
y 3 5 3 P - -~ - - - . 4 Negro Salida 4 Negro Salida 4 Negro N-C 4 Negro Salida
% Por favor siga las reglas de seguridad que se presentan a continuacion: Resistencia al ruido | +240V onda cuadrada de ruido (ancho de pulso: 1ps) por simulador de ruido g = g g
A Advertencia Puede resultar herido si no sigue las instrucciones adecuadamente. Rigidez dieléctrica | 1,000VCA 50/60Hz por un minuto N . . .
APrecaucién Puede causar una lesion si no se siguen correctamente las instrucciones. Vibracién 1.5mm de amplitud en la frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas IE‘ Dlagrama de Sal Ida de Control de circu |t0
— — - Choque 500m/s? (aprox. 50G) en cada direccion X, Y, Z por 3 veces
La siguiente es una explicacion de los simbolos usados en la operacion del manual; @ [luminacion || e o): Max. 11,0001, Lampara incandescente: Max. 3,0001x (Iluminacién de receptor) Sensor de circuito fotoeléctrico Conexion Sensor de circuito fotoeléctrico Conexion
APrecaucion: Puede haber peligro o causar una lesion bajo condiciones especiales. ‘G |ambiente — N (Mardny+V
2 [Temp. ambiente [-10 2 60°C, Almacenaje: -25 a 75°C o (Marrén)+V <
H <C | Huma. ambiente | 35 a 85%RH, Almacenaje: 35 a 85%RH = - = — ]
Adv nci | , = - - ‘
| A dvertencia Proteccion IP66 (Estandar IEC) (BR20M serie: IP67) £ = (Negro)Salida 2 8 Brotecdion 1.5Q |
1. En caso de utilizar esta unidad con maquinaria (Ej: control de energia nuclear, equipos médicos, _— +Carcasa- « Carcasa - Laton, Niquelado 3 2 3 2 contra sobre K39V | +
barco, vehiculo, tren, avién, aparatos de combustion, dispositivo de seguridad, el crimen / equipo Material + Carcasa - EEFL;‘;‘:‘ag:ﬁa(gigm) ggstM:LZ;’g':m?au(e'\“:g:) + Deteccion parte - 2 & * | 12-24vDC 2 & | | corriente Max. 200mA T 1?620;‘\/00
de prevencién de desastres, etc) que pueden causar dafios a la vida humana o la propiedad, es  Deteccion parte - Lentes pg\icarbonato . Deteccion p'ang ) BRA4M: Lentes vidrio, =1 2| [Proteccion Max. 200mA T +10% =1 £ : , S| R
necesario instalar el dispositivo a prueba de fallos. Lentes acrilico BR20M: Lentes policarbonato 5 3 Heontra sobre & 39V - 5 3 7 (Negro)Salida
: " ] ~ ) < IS ! 2 =
Puede provocar un incendio, lesiones personales o dafios a la propiedad. Cable @5mm, 4 hilos, Longitud: 2m (Emitter of through-beam type: @5mm, 2 hilos, Longitud: 2m / Receptor: @5mm, 3 hilos, T ] corriente S O V
| A P ., | Longitud: 2m) (AWG22, Didmetro del nucleo del cable: 0.08mm, No. del nticleo del cable: 60, Didmetro aislador: @1.25mm) o (Azul)ov o L (Azul)OV
recaucion & | individual  |Herramienta para ajuste g:areacrgfmas?za)ra ajuste, Salida — - Salida — 3
1. Esta unidad no debera usarse al aire libre. . N N NPN © L (Marrén)+V Dark ON PNP ° — | (Marrén)+V Dark ON
Puede acortar el ciclo de vida del producto o de una descarga eléctrica. Comun *BR: Tuercas fijas, Rondana  + BRP : Tuercas fijas Colector| o 9 1 1 < Colector| © Q e 1
Use este producto sélo en el interior. No utilice el producto en exteriores o lugares expuestos a temperatura Certificacion C€ abierto .g g : (Negro)Salida G : abierto .g g 1.5Q
o humedad. (Ej: lluvia, suciedad, nieve, luz solar, condensacién, etc). Peso™ « BRP: Aprox. 140g (aprox. 100g) * BR: Aprox. 160g (aprox. 120g) « BR: Aprox. 340g (aprox. 300g) 8% 3 Oyt *| 12:4vDC : g% T Proteccion | :
2. No use esta unidad en lugares donde haya gas inflamable o explosivo. + BRP-C: Aprox. 70g (aprox. 30g) _+ BR-C: Aprox. 90g (aprox. 50g) + BR-C: Aprox. 150g (aprox. 110g) T 0 3 £10% ; % o 5 {contra St’tbfe K39V | Max. 200mA L 12-24vDC |
Puede causar un incendio o una explosion. Papel blanco sin brillo (50x50mm) %2: Papel blanco sin brillo (100x100mm) €3 £ [Proteccion X390V Max. 200mA ©| : 14 £ | L comente | - T +10% :
3. Tenga en cuenta la tensién nominal y no suministrar energia de corriente alterna. Distancia detectada y objetivo detectado para el tipo retroreflectivo que esta basado en espejo (MS-2). La deteccion S % % contra sobre . : S % % (Negro)Salida - :
Puede acortar el ciclo de vida o dafios en el producto. de distancia indica el rango de un posible establecimiento de un espejo reflectivo. Puede detectar por debajo de 0.1m. g < = corriente 150 ' g £ = 4 ;
. . .. . . Cuando use cintas reflectivas, la reflectividad puede variar dependiendo del tamafio de las cintas. Por favor vea la = g o . . | = ﬁ’, o ;
4. Compruelge la polaridad de alimentacion y el cableado incorrecto. {abla de la catalogo y pagina. ® .7_) 5 (Azul)ov Light ON B o ﬁ 5} i (Azul)ov Light ON ;
Puede dafiar el aparato. L . X4: El peso es con el embalaje y el peso en paréntesis es solo unidad de peso. 2 g2 3 D
5. No utlllce_esta unidad en el lugar donde se producen vibraciones o impactos. El torque de apriete es de 0.39 a 0.49N'm. 2 N 10kQ (Blanco)Control 2 N 10kQ (Blanco)Control
Puede dafar el aparato. XLa temperatura y humedad de Ambiente indican un estado sin congelacién o condensacion. o< L o< 2
6. En la limpieza de la unidad, no utilice agua o detergente a base de aceite.

Podria causar una descarga eléctrica o un incendio que podria causar dafios en el producto.

[m] Como especificarlo

(@] Dimensions

» BR100/200/400-DDT(N)-C(-P)
o BR3M-MDT-C(-P)(X)

78.6(3BR3M: 79.6)

(BR][PJ100]-[T]D]T]_ | | |-[c]-
Control
output \No-marka \ Salida NPN colector abierto\
\ P \ Salida PNP colector abierto\
Connection type [No-marka| Conexion por cable |
lc | Conexion por conector |
Emitter/Receiver No-marka Single body type
1 Emisor
2 Receptor
Operation mode to-marka Il:lg:tooN’i‘Dark ON Configurable
D Dark ON
Optic properties \ No-marka \ Tipo estandar ‘
\ N \Tipo haz estrecho \
Output \T Salida de estado sdlido
| (transistor)
P I
ower supply ) [Alimentacién CC \
Sensing type T Barrera
D Reflectivo Difuso
M Retroreflectivo
Sensing distance [No-marka | Unidad: mm |
™ |Unidad: m |
Case material [No-marka [ Metal |
P |Plastico |
Item
} BR \Serie del sensor Fotoeléctrico \

X Esta informacion esta destinada a la gestion de productos de tipo de barrera.

(No hay necesidad de consultar al seleccionar un modelo.)

[m] Modo de Operacién

Modo de Operacién |Light ON Dark ON
Luz recibida Luz recibida
Receptor
Luz interrumpida Luz interrumpida
(LED rojo) OFF OFF
ON ON
Salida de Transistor
OFF OFF

XLa salida de transistor se llevara a cabo en OFF durante 0,5 seg. después de recibir energia con el fin de
evitar el mal funcionamiento de este sensor fotoeléctrico (excepto tipo barrera).

% Si la terminal de salida de control tiene cortocircuito o fluye mas alla de la corriente nominal, la sefial de
control no se emitira normalmente debido al circuito de proteccion.

XLas especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden
suspenderse.
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X Antes de utilizar esta unidad, seleccione Light ON / Dark ON con cable de control (LED encendido: Conecte el cable de control con 0V / Dark EN: Conecte el cable de control con + V).

XEl cable de control esta disponible solo para el tipo difuso reflectivo / reflectivo de haz estrecho / retroreflectivo.

[m] Instalacién y ajuste de sensibilidad

Por favor suministrar la energia al sensor, después de ajustar el emisor y el receptor cara a cara, y luego
ajustar el eje optico y la sensibilidad de la siguiente manera;
© Difuso reflectivo/Reflectivo de haz estrecho

1. A pesar de que el sensor esta todavia disponible en la max.posicion
de sensibilidad, se recomienda ajustar la sensibilidad del sensor
considerando la existencia de material reflectante en el fondo.

2. Ajuste el objetivo a la posicion para ser detectada por la ba rrera,
luego gire el ajustador hasta el punto @ en que el indicador se
enciende desde la min. posicion de.l ajustador.

3. Tome el objetivo de el sensor fotoeléctrico, lueg, o gire el ajustador

Sensor

fotoeléctrico NN

E‘Deteccidn de Objetivo

[m] Precaucién para uso

1. Interceptar una fuente de luz intensa como la luz solar como proyector dentro del rango de angulo de
inclinacién de sensor fotoeléctrico.

. El sensor fotoeléctrico puede causar un mal funcionamiento a la luz de la lampara fluorescente, asi que

asegurese de usar corte de luz con panel.

Cuando hay mas de 2 juegos de sensores de tipo barrera utilizados cerca, podria provocar interferencias entre si.

Asegurese de poner suficiente espacio entre ellos para evitar un mal funcionamiento.

Cuando hay mas de 2 juegos de tipo difuso reflectivo/ haz estrecho ins talados adyacentemente, puede ocurrir

un mal funcionamiento por el haz de luz del otro objetivo. Por lo tanto, se debe instalar en un intervalo suficiente.

. Si el sensor fotoeléctrico se instala en la parte plana, podria causar un mal funcionamiento por causa de la
reflexion de la luz. Asegurese de poner espacio entre el sensor fotoeléctrico y la tierra.
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hasta punto ® en que el indicador se enciende. ® Posicion 6. Al conectar el sensor fotoeléctrico la linea de alto voltaje con la linea de alimentacién, en el mismo conducto,
[Si el indicador no se enciende, max. posicion es el punto ®]. Sptima puede provocar un mal funcionamiento o problemas mecanicos. Por lo tanto, por favor, conecte por separado
4. Coloque el ajustador en el centro de dos puntos de switcheo @, ®. N o use un conducto diferente.
XLa distancia de deteccion se indica en la tabla de especificaciones MIN M/?x 7. Evite instalar la unidad en sitios con gas corrosivo, aceite o polvo, flujo fuerte, ruido, luz solar, fuertes alcalinos, acido.

es para papel blanco mate 100x100 mm 50x50mm. esta sujeta a
cambios dependiendo del tamafio del objetivo de deteccidn, el estado
de la superficie y el brillo, etc.
© Retroreflectivo

1. Ajuste el sensor y el reflector (MS-2) o cinta retroreflectiva uno frente
al otro y suministrar la energia.

2. Compruebe el rango de indicador de operacion estable con el
movimiento de sensor y reflector hacia arriba/ab ajo y derecha/

izquierda y ajuste la posicion en el centro. Refecor(452) f_:uente d_(-;- +V +V
3. Después de terminar el ajuste de posicion, verifique si el sensor funciona Citarefecives alimentacion ov Sensor
normalmente con la colocacién de un objetivo de deteccion en el eje dptico. (SereMST) conmutada I C(0.001 a 0.14F/400V) fotoeléctrico
3En caso de utilizar mdltiples sensores en paralelo, mantenga la Ajuste Arriba/Abajo (S.M.P.S) F.G. : N

distancia de cada sensor min. 30cm.

X En caso que la deteccion de objetivo tenga una reflectividad mas alta que 30°~45°
el papel blanco mate, el sensor puede provocar un mal funcionamiento By &
debido a la luz directa reflejada por el objetivo.
Mantener cierta distancia entre el sensor y el objetivo de deteccion, o ‘
instalar el sensor haciendo que la superficie del objetivo de deteccion
inclinada 30 a 45 con respecto al eje 6ptico foto sensor.

XAjuste de sensibilidad: Por favor, consulte la reflexién difusa /
Reflectivode haz estrecho

© Barrera

1. Configurar el receptor y el emisor de una frente a otra y suministrar la energia.

2. Checar el rango del indicador de operacion estable moviendo el
receptor y el emisor arriba/abajo y derechalizquierda y ajuste la
posicién en medio.

3. Después de terminar el ajuste de posicion, verifique si el sensor funciona
normalmente con la colocacion de un objetivo de deteccion en el eje dptico.

% Si el objetivo a detectar es un cuerpo transltcido o menor de @15mm,
no puede detectar el blanco porque la luz pasa.

Reflector(MS-2)
- Reflective tape
Objetivo de (MST series)

deteccion

uste
Derechallzquierda

8. En caso de conectar el relé CC como carga inductiva a la salida, por favor, elimine sobrecargas mediante diodo o varistor.
9. El cable del sensor fotoeléctrico debera usarse lo mas corto posible, ya que puede causar un mal
funcionamiento por el ruido a través del cable.
10. Cuando esté manchado por suciedad en la lente, limpie el lente con un pafo seco, pero no use un material
organico tal como &cido alcalino, &cido crémico.
11. Cuando se utiliza como fuente de alimentacién conmutada la fuente de suministro de energia, terminales F.G
deberan estar a tierra y un condensador para eliminar el ruido debera instalarse entre 0 V' y terminal F.G.

:Condensador para
remover ruido

T v TR

12. Ambiente de Instalacion
(®Deber3 instalarse en interiores
® Grado de contaminacion 2

@ Altitud max. 2,000m
@Categoria Instalacion I

X Puede causar un mal funcionamiento si no se siguen las instrucciones anteriores.

e Cable de conexion de conector (se vende por separado)

+ CIDH4-]

@

40

p—

‘ @14.8

L(m)*

+ CLDH4-]

@

26

214.8

275

X Especificaciones del cable conector: @6mm, 4 hilos, Length: 2m/3m/5m/7m
(AWG22, Diametro del ndcleo: 0.08mm, No. del nicleo: 60, Didmetro aislador: @1.25mm)

® Reflector(MS-2) o Cinta retroreflectiva (se vende por separado)
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O e
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[m] Productos principales

W Sensores fotoeléctricos M Controladores de temperatura
B Sensores de fibra 6ptica

W Sensores de puertas

B Transductores de humedad/temperatura
W SSR/Controlador de potencia

M Sensores de puertas laterales H Contadores

M Sensores de area M Temporizadores
W Sensores de proximidad

M Sensores de presion

M Medidores de panel
B Medidores de pulsos(ritmo)/tacometros

Avutonics Corporation

M Encoders rotativos http://www.autonics.com

M Unidades de display

M Conectores/Sockets M Controladores de sensores Trusted Partner in Industrial Automation

M Fuentes de alimentacion
W HEADQUARTERS:

18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu, Busan, Korea
Il OVERSEAS SALES:

H Control switches / Lampara / Buzzers
M Bloque de terminales E/S / Cable

A B Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento #402-404, Bucheon Techno Park, 655, Pyeongcheon-ro,
. . ‘Wonmi-gu, Bucheon, Gyeonggi-do, Korea
MST-50-10 (50 B Paneles Logicos/Graficos TEL: 82-32-610-2730 / FAX: 82-32-329-0728
MST-100-5 oo M Dispositivos de red de campo. M E-mail: sales@autonics.com
- - H Sistema de marcado laser (fibra, CO,, Nd: YAG)
MST-200-2 1200 M Sistema de soldadura por laser EP-ES-08-0050M




	Precauciones de seguridad
	Como especificarlo
	Modo de Operación
	Especificaciones
	Dimensions
	Conexiones
	Diagrama de salida de control de circuito
	Instalación y ajuste de sensibilidad
	Precaución para uso
	Productos principales

