3400 / 4400

GEFRAN REGULADORES CONFIGURABLES

1 INSTALACION
» Dimensiones totales y de perforacion
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Montaje en el cuadro. 3400
Dimensiones frontales: Contiguos
3400 - 48 x 96 mm 1,89" x 3,78" (1/8 DIN) Profundidad:152 mm /5,98” Base (48 x n) -3, (1,89” x n) -0,11” Altura 92 (+0,8/ -0) /3,62" (+0,3/ -0)
Dimens. perforacion: 4400
45 (+0,6/-0) x 92 (+0,8/-0) mm/1,77” (+0,02/ -0) x 3,62" (+0,03/-0). Contiguos
1 Dimensiones frontales: Base (96 x n) -4, (3,78"x n) -0,15" Altura 92(+0,8/ -0) /3,62" (+0,3/ -0)
4400 - 96 x 96 mm 3,78" x 3,78" (1/4 DIN) Profundidad: 152 mm /5,98” donde “n” corresponde a numero de instrumentos.
Dimens. perforacion: Bajo pedido pueden suministrarse pequefios bloques para juntar las cajas de
Fijacion 92 (+0,8/-0) x 92 (+0,8/-0) mm/3,62" (+0,03/ -0) x 3,62" (+0,3/-0). los instrumentos contiguos o dispuestos en columna.
instrumento Para fijar el instrumento insertar los dos pequefios blogues en los alojamientos pre-
singular sentes en la parte interior y superior de la caja y apretar los respectivos tornillos.

Para montar dos 0 mas instrumentos contiguos, utilizar los bloques de apriete
respetando para el agujero las medidas:

2« CARACTERISTICAS TECNICAS

Para efectuar una correcta instalacion aplicar las instrucciones presentes en el manual!

ENTRADAS

Precisién 0,1% f.s. +1 digit

Tiempo de muestreo 120 ms

TC- Termopar

J (Fe-CuNi) 0...1000 °C / 32...1832 °F

K (NiCr-Ni) 0...1300 °C / 32...2372 °F

R (Pt13Rh-Pt) 0...1750 °C / 32...3182 °F

S (Pt10Rh-Pt) 0...1750 °C / 32...3182 °F

T (Cu-CuNi) -100...400 °C / -148...752 °F

B (Pt30Rh-Pt6Rh) (*) 50...1800 °C / 122...3272 °F

E (NiCr-CuNi) -100...750 °C / -148...1382 °F

N (NiCr-Si-NiSi) 0...1300 °C / 32...2372 °F

Ni-Ni18Mo (Ni-Ni18Mo) 0...1100 °C/ 32...2012 °F

(*) para termopar tipo B la clase de precision se encuentra dentro de los
valores de temperatura > 500 °C.

RTD 2/3 hilos

Pt100 -200...600 °C / -328...1112 °F

DC - Lineares

0...50 mV, 10...50 mV Para sefiales 0...10 V, 0...20 mA, 4...20 mA utilizar shunts
externos. Posibilidad de linearizacién personalizada de 32 divididas.
Impedancia de entrada > 1 MW.

Entrada auxiliar

Aislamiento 1500 V

Para setpoint remoto: 0...10 V - Ri > 100 KW; 0...20 mA - Ri =50 W; 4...20
mA - Ri =50 W

Para potenciémetro: 0...1 V - Ri > 10 MW (potenciémetro con valor entre
100 Wy 20 KW)

Para transformador amperimétrico: 0...5 Aca, 50/60 Hz - Ri = 20 mW
Digitales

Aislamiento 1500 V. 3 entradas de control para funciones Start/Stop/Reset,
Set Local / Remoto, Auto/Man, Hold, seleccion directa de uno de los 4 set-
points del programa:

- NPN 12 V/3,5 mA

- PNP 24 V/6 mA (12 V/2 mA)

SALIDAS

Aislamiento 1500 V

Funciones programables y configurables desde teclado:

« Control directo (Heat)

« Control inverso (Cool)

* Repeticion del setpoint local o remoto

* Repeticion de la entrada

* Repeticién de la desviacion entre setpoint y valor de entrada.

*Alarma 162

* Abrir/Cerrar para valvula motorizada

Continua

0...10 V max. 20 mA ; 0...20, 4...20 mA Rméax. = 500 W

Resolucion 4000 puntos, actualizacion max. 80 ms.

Relé

Contacto seleccionable NO/NC 5 A/250 Vca a cosj = 1 (carga resistiva) con
proteccién contacto del arco en contactos NO.

Loégica

23 Vce, Rout = 470 W (20 mA, méx. 12 V). Para mando de relé en estado
sélido (SSR).

MD81

Interfaz para unidad de expansion de las alarmas (alarmas 3...10)

LINEA SERIE

El instrumento esta predispuesto para interfaz Current Loop Pasiva (1200
baudios) 0 RS422/485, RS232 (1200 / 2400 / 4800 / 9600 baudios).
Protocolo: GEFRAN

CENCAL

ALIMENTACION

100...240 Vcal/cc +10 %, 50/60 Hz

12 VA max. (3400), 15 VA max. (4400)

Proteccién mediante fusible interno que no puede ser sustituido por el ope-
rador.

CONDICIONES AMBIENTALES

Temperatura de trabajo: 0...50 °C

Temperatura de almacenaje: -20...70 °C

Humedad: 20...85 %Ur no condensante

REGULADOR

Regulaciones tipo On/Off, P, PD, PI, PID con parametros programables e
independientes para las dos acciones de control directa e inversa. Mediante
la predisposicién de un parametro de configuracion es posible definir el
regulador como: single loop, de relacién, en cascada.

« Setpoint de enfriamiento relativo a aquél de calentamiento +25,0 % f.s.

« Salida doble reguladora (Heat/Cool) con predisposicion del setpoint de
enfriamiento (Cool) relativo a aquél de calentamiento (Heat) en el campo.
+25,0 % f.s.
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2« CARACTERISTICAS TECNICAS

« Banda proporcional para accién directa (Heat) 0,0...999,9 % f.s.

» Banda proporcional para accioén inversa (Cool) 0,0...999,9 % f.s.

» Reset manual (factor correctivo de la desviacion) +999 puntos escala

« Offset de la entrada principal £999 puntos escala

« Offset de la entrada secundaria +999 puntos escala

« Filtro digital en la variable de entrada 0,1...20,0 s

Elaboraciéon matematica de las entradas:

extraccion de raiz: (A x Entrada ~D + B)/C

Escala programable en el rango -1999...9999.

* Potencia de reset para accion directa/inversa (0...100 % / 0...-100 %)

« Anti-reset (banda de limitacion de la accion integral) 0...9999 puntos
escala

* Feed Forward 500...-199 %

« Tiempo Integral para accion directa/inversa 0,00...99,99 min

 Tiempo Derivativo para accion directa/inversa 0,00...9,99 min

* Limite maximo/minimo de salida directa/inversa 0...100 %

Las principales funciones de soporte y de control son:

« Soft-start (suministro gradual de la salida principal) al encender el instru-
mento en el tiempo 0,0...100,0 min

« Self-Tuning: basqueda automatica de los parametros optimizados de
control durante la fase de arranque.

» Auto-Tuning: actualizacién automatica de parametros de regulacion des-
pués de efectuarse variaciones del sistema controlado y/o variaciones de
setpoint.

« Estacion Auto/Man incorporado con accién bumpless

* LBA: alarma de loop-break con posibilidad de programar retardo
(0,0...20,0 min) y potencia (0,0...100,0 %) de intervencién

* HB: Heat Break o alarma para carga interrumpida con referencia a la
entrada amperimétrica.

PROGRAMADOR

La funcién programador permite ejecutar un programa como conjunto de 8
segmentos (4 setpoints + 4 rampas).

Cada paso esta caracterizado por un conjunto de datos:

« Setpoint

« Tiempo de setpoint y de rampa programable en 99 dd 23 hh 59 mm 59 ss
« Precision base tiempos superior a +4 s cada 10 horas.

« H: Banda de Holdback o maxima desviacién permitida para el avance del
programa: 1...1000 puntos escala.

Control del programa START/STOP/RESET:

- desde teclado,

- desde entradas l6gicas,

- desde linea serie.

En situacién de STOP es posible:

- modificar el valor del setpoint presente mediante las teclas Incrementa y
Decrementa;

- visualizar/modificar el paso de programa que se esta ejecutando.

ALARMAS

2 + 8 (con unidad de expansion MD81) consignas de interceptacion pro-
gramables en valor absoluto, relativo o relativo simétrico respecto del set-
point o entrada auxiliar; con funcion directa, inversa y posibilidad de inha-
bilitacién al encendido.

- Atribucion mediante configuracion desde teclado en situaciones de alar-
ma LBA, HB, H y de fin de programa.

- Limites de predisposicién programables en el rango de la escala selec-
cionada.

- Histéresis de intervencion programable para cada alarma en +999 puntos
escala.

- Tiempo de respuesta no repetitivo: max. 80 ms

- Sefiales: los mensajes AL1y AL2 o los leds de la unidad de expansion
MD81 permanecen encendidos durante la programacion y centellean
durante la fase de relé excitado o de salida activa.

PEso 600 g (3400) - 850 g (4400)

o0 w >

m

A Visualizador
Visualizacion 4 digitos (-1999/9999) . Valor de la variable. Sefial de fuera de escala
positivo (-HI-) o negativo (-LO-). Indicacion de rotura sonda (Shr), de conexién errénea

(Err), de error en la elaboracién matematica. Mensajes de configuracion y de calibracion.

Centelleo de la indicacién cuando el self tuning esté activado.

B Visualizador

Visualizacion 4 digitos (-1999/9999). Valor del setpoint local o entrada auxiliar.

Valor consignas de alarma AL1 y AL2. Valor porcentaje de la salida principal o posicién
valvula en funcionamiento manual. Parametros y cédigos de configuracion y calibracion.

C Bargraph divergencia

Divergencia entre variable regulada y setpoint expresada en porcentaje de la plena
escala, con segmentos de amplitud iguales al 2% de la plena escala, en un campo igual
al 10 % de dicha amplitud, con indicaciones de superacion de dicha consigna y ulterio-
res indicaciones para desviacion nula, < -10 % y > +10 % centelleantes. Centelleo de la
indicacion cuando el autotuning esté activado.

D Bargraph salida principal

Valor porcentaje de la salida principal o posicién valvula. Valor porcentaje

de la entrada de setpoint remoto. Centelleo del bargraph cuando el Soft-start se
encuentra activado o en estado de limitacion de potencia debida a alarma LBA.

M Sefiales

SP, SPR indicacion tipo de setpoint visualizado.

AL1, AL2 indicacién de las consignas de alarma.

COOL indicacion de enfriamiento activo.

MAN, AUTO indicacién de estado de funcionamiento, manual o automatico.

El centelleo de la indicaciéon SP sefiala la actividad del programador, con setpoint
local visualizado. El centelleo de la indicacion REM y de las indicaciones AL1 y AL2
sefiala, respectivamente, la seleccién del setpoint remoto y las respectivas situacio-
nes de alarma, en condiciones de falta de visualizacién de la respectiva variable.

MANDOS

E Tecla “FUNCION”

En funcionamiento normal permite el acceso a las funciones de setpoint local (SP),
entrada auxiliar (SPR), alarma 1 (AL1 ) y alarma 2 (Al 2) para la lectura y/o modifica-
cion de los respectivos valores. Si la tecla no es presionada para confirmar una
modificacion, después de aproximadamente 10 s el almacenamiento se verificara de
modo automatico y la visualizacién volvera al valor del setpoint en funcionamiento
automatico o al valor de la salida principal en funcionamiento manual. La tecla F per-
mite también el acceso a las diferentes fases de configuracion y calibracion, asf
como la confirmacion del dato predispuesto a fin de pasar al sucesivo. También per-
mite interrumpir la configuracion del programador (DAt1).

F/G Teclas Incrementa y Decrementa

Estas teclas permiten incrementar o decrementar el valor del dato.

En funcionamiento manual permiten incrementar o decrementar el valor de la salida
principal, que aparece en porcentaje en el monitor B. La velocidad de incremento
(decremento) es proporcional al lapso durante el cual se mantiene presionada la
tecla. Una vez alcanzado el méaximo (minimo) del campo de predisposicion, con tecla
presionada la funcién se bloquea.

H Tecla Data

En funcionamiento normal permite el acceso a la configuracién de algunos parame-
tros de regulacion. Sila tecla no es presionada para confirmar una modificacion,
después de aproximadamente 10 s el almacenamiento se verificara de modo auto-
matico y la visualizacion volvera al valor del setpoint en funcionamiento automatico o
al valor de la salida principal en funcionamiento manual. La tecla D permite también
el acceso a las diferentes fases de configuracion del programador, asi como la con-
firmacién del dato predispuesto a fin de pasar al sucesivo.

También permite salir del men( ‘CFG’y ‘CAL’. La presion simultanea de las teclas
“Man” y “Data” provoca la conmutacion entre los estados de funcionamiento (Start) y
de espera (Stop) del programador.

| Tecla Manual/Automético

Conmuta el funcionamiento, pasando desde Manual (indicacién MAN) a Automatico
(indicaciéon AUTO) y viceversa. El paso de MAN a AUTO se verifica de modo
“Bumpless”, esto es, evitando discontinuidad de regulacion. La tecla puede ser habi-
litada o inhabilitada mediante predisposicion del grado de proteccion. En MAN el
valor de la salida principal puede ser forzado desde teclado. La presién simultanea
de las teclas “Man” y “Data” provoca la conmutacion entre los estados de funciona-
miento (Start) y de espera (Stop) del programador.

L Tecla Local/Remoto

Permite efectuar la seleccién entre setpoint local y remoto, segun el grado de protec-
cion predispuesto. La tecla puede ser habilitada o inhabilitada mediante predisposi-
cién del grado de proteccion. En local con programador inactivo, el setpoint puede
ser modificado mediante las teclas “Incrementa” y “Decrementa”. El setpoint remoto
seleccionado es prioritario respecto del setpoint local incluso encontrandose activado
un programa.

Esta tecla esta activada sélo si se trata de regulador caliente/frio.
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4 « ENLACES ELECTRICOS/CONEXIONES
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Controlar siempre la sigla de configuracion antes de encender el instrumento.
El instrumento 3400 (48 x 96) esta compuesto por dos fichas base y dispo-
ne de 22 conexiones de tornillo.

El instrumento 4400 (96 x 96) esta compuesto por un minimo de dos fichas
base y un méaximo de cuatro y dispone de 44 conexiones de tornillo 22 (A)
+22 (B).

Las numeraciones de los bornes que se efectlan a continuacion se refie-
ren al instrumento 4400; para efectuar las conexiones del 3400 debe consi-
derarse la correspondencia entre los bornes 1A-11A 'y 12B-22B con los
bornes 1-11y 12-22; los bornes 12A-13A se refieren solo al 4400.

Entradas principales

Las entradas desde TC y en tensién/corriente continua deben aplicarse a
los bornes 1A (+) y 2A (-).

Para RTD de 4 hilos, un par debe conectarse a los bornes 3Ay 4A, y el
otro a los bornes 1Ay 2A.

Para RTD de 3 hilos, el hilo singular debe conectarse al borne 1A, y de los
restantes, uno al borne 2A y otro al borne 3A.

Para RTD de 2 hilos, conectar los dos hilos a los bornes 1Ay 2A; conectar
juntos los bornes 2A 'y 3A.

Entrada auxiliar desde potenciémetro (s6lo 4400)

La entrada puede utilizarse con funcion de retroaccion en el regulador para
vélvulas motorizadas.

La entrada desde potenciémetro (>= 100 ohmios) esta conectada al borne

12A (cursor); el extremo max. debe ser conectado al borne 13A (+ alimen-

tacion = 1 V) y el extremo min. debe ser conectado al borne 7A (-).

Entrada auxiliar desde transformador amperimétrico (sélo para 4400)
Si el instrumento estéa predispuesto, debe aplicarse en los bornes 12A 'y
13A. La visualizacion del valor en la carga es habilitada durante la fase de
configuracion.

La entrada desde TA es alternativa a la sefial de entrada desde potencio-
metro.

Entrada auxiliar desde sefiales lineares: 0-1 V, 0-10 V, 0-20 mA, 4-20
mA (so6lo para 4400)
La entrada linear requiere la conexion a los bornes 12A (+) y 7A (-).

Entradas légicas aisladas

La funcion de las entradas es: IN1 (6A) - IN2 (5A) - IN3 (4A) de:

- conmutacion local/remoto, conmutaciéon manual/automatico, Hold
para regulador.

Sélo para mod. 4400

- Start, Stop, Reset para programador.

- Seleccion directa del step para programador remoto atribuida desde un
parametro de configuracion (véase CFG2).

La referencia comun es el borne 7A. En el caso de programador, la funcién
de Reset se obtiene también activando de modo simultaneo las entradas
IN1y IN2 (Start y Stop).

Comunicacién digital

Configurar el tipo de interfaz mediante puentes (véase configuracion
hardware).

- Interfaz tipo C.L.: el diodo de recepcion se encuentra disponible en los
bornes 9A (+Rx) y 8A (-Rx), mientras que el transistor de transmision esta
en los bornes 11A (+Tx) y 10A (-Tx).

La resistencia en serie al diodo es de 1 KW y aquélla en serie al colector
del transistor es de 100 W.

Para la conexion serie, la resistencia en serie al diodo es reducida a 100 W.

- Interfaz tipo RS485 4 hilos (compatible RS422): linea de recepcion dispo-
nible en los bornes 9A (+Rx) y 8A (-Rx); linea de transmision disponible en
los bornes 11A (+Tx) y 10A (-Tx).

- Interfaz tipo RS232: linea de recepcion disponible en el borne 9A (+Rx)

y transmision en el borne 11A (+Tx); la referencia comun esta en los bor-
nes 8A (-Rx) y 10A (-Tx), que deben conectarse juntos.

Salidas de control 1,2,3y 4

1 alos bornes 15B y 16B,

2 alos bornes 17B y 18B,

3 alos bornes 19B y 20B,

4 alos bornes 21B y 22B.

Tipos de salidas disponibles:

- salidas de relé con la capacidad de los contactos de 5 A/ 220 Vca

- salidas l6gicas aisladas tipo D2 PNP 24 V/20 mA max.

- salidas continuas aisladas 0-10 V 0 0-20 mA o0 4-20 mA

- salidas para médulo de expansiéon MD8-1, Clock y Data con referencia
negativa (GND) en el borne 14B.

Las salidas l6gicas y continuas aisladas estan protegidas contra cortocir-
cuitos en la carga.

Salida de alimentacién transmisor

Salida aislada 24 V/ 30 mA (protegida contra cortocircuitos de la carga):
disponible como

alternativa a una salida cualquiera de control en los bornes 15B (+), 16B (-)
017B (+),18B (-) 0 19B (+), 20B (-) 0 21B (+), 22B (-).

Alimentacién instrumento
La tension de alimentacion 90...260 Vca/Vcc se aplica en los bornes 12B y
13B.
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5« CONFIGURACION HARDWARE
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COMO EFECTUAR LA CONFIGURACION

Para configurar el instrumento es necesario efectuar ante todo la configu-
racion hardware en funcion del tipo de entradas y salidas requeridas y a
continuacion la configuracién software.

El instrumento 3400/4400 es realizado con una estructura configurable de
fichas libremente asociables a funciones software; para las aplicaciones
estandar se proponen las preconfiguraciones que encuentran correspon-
dencia en las pantallas de conexién propuestas.

En caso de necesidad, para variar la configuracion se debera extraer de la
carcasa la parte electrénica; para ello, operar con el tornillo frontal hasta
poder desbloquear y extraer manualmente.

FICHA CPU Lado Componentes

18

CFG CAL
LLG  EEEE

S EFALE]

Para todas las versiones es necesario configurar:

- la ficha CPU para las entradas y la eventual interfaz serial (tabla D);

- las fichas para las salidas de control 1, 2, 3y 4;

- la ficha para entrada desde transformador amperimétrico (s6lo 4400).

COMO CONFIGURAR LA ENTRADA PRINCIPAL

El instrumento se suministra en version estandar, con posibilidad de confi-
gurar el tipo de sonda sélo desde teclado mediante predisposicion del
parametro “tYPE”, accesible en configuracion CFG2.

Las entradas desde termopar, la termorresistencia 2 ¢ 3 hilos y las entra-
das lineares 0-50 mV y 10-50 mV son estandar.

La configuracion para RTD 4 hilos (TYPE = 11) requiere una predisposi-
cién hardware especifica de puentes (véase tabla A).

Para entradas 0-10 V, 2-10 V, 0-20 mA y 4-20 mA, es posible mantener la
configuracion como para 0-50 mV 0 10-50 mV a las cuales se puede
hacer referencia con auxilio de shunts (o partidores) externos.

Cadigos para efectuar el pedido:

- médulo adaptador 10 V/50 mV; impedancia entrada = 1 MQ:
960000000010

- médulo adaptador 20 mA/50 mV; impedancia entrada =
50:960000000020

OUT RELE
OUT LOG.

OUT ANALOG.
EXP MD8-1
ALIM. TRANSM.

FICHA CPU

FICHA ENTR. DESDE TRANSF. AMP.

FICHA ALIMENTACION Mﬂﬂﬂ
TORNILLO

El acceso a la programacioén de la configuracion y de la calibracion depen-
de de la posicion de los puentes J17 y J13 en la ficha CPU:

Puente J17 (CFG) ON = habilitacién configuracion

Puente J18 (CAL) ON = habilitacién calibracion

A cada version esta asociada una configuracién de la ficha CPU mediante
la ejecucion de puentes con estafio y el banco de puente J11 segun las
siguientes indicaciones (véase figura CPU lado componentes).

Las numeraciones de los bornes que a continuacion se indican se refieren
al instrumento 4400. Para las conexiones del 3400 considérese la corres-
pondencia entre:

bornes 1A - 11Ay 12B - 22B con bornes 1-11 y 12-22. Los bornes 12A -
13A se refieren sélo al 4400.

FICHA CPU Lado Soldaduras

ey

L
i

Tabla A
Configuracion para el tipo de entrada sonda (véase figura CPU lado soldaduras)
(recuérdese predisponer el respectivo codigo “tyPE” en configuracion CFG2).

Tipo Sonda S21 S22 S20A S20B
TC X X
RTD 2/3 hilos X X
RTD 4 hilos (*) X X

Lineares 0-50mV X X
10-50mVv X X

(*) como alternativa a la entrada digital 3 (RESET)

COMO CONFIGURAR LA ENTRADA AUXILIAR

En el instrumento 4400 la entrada auxiliar es utilizada para adquirir el
valor de corriente desde TA, o la posicion del potenciometro para el con-
trol valvula, o el setpoint remoto. La entrada auxiliar es habilitada median-
te puente 9-11 o 7-9 de J11 (véase tabla B).

Cuando es configurada para entrada desde TA, ésta debe ser conectada
a los bornes 12A y 13A (para 4400).
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5 * CONFIGURACION HARDWARE

Tabla B
Configuracion para version de instrumento (la nu

Cuando estéa configurada para entrada desde Potenciémetro, éste debe ser
conectado a la alimentacion mediante los bornes 13A (+) y 7A (-) y el cursor
con el borne 12A. Cuando esté configurada para entrada linear de uso Setpoint
remoto, éste debe ser conectado mediante los bornes 12A (+) y 7A ().

meracion hace referencia

al banco puente J11 - véase figura CPU lado componentes).

Seleccion entrada 4400 3400
auxiliar

TA o Potenciémetro 7-9 9-11
0-1Vv 7-9 9-11
0-10Vv 7-9,1-2 9-11,1-2
0-20mA/4-20mA 7-9,1-3 9-11,1-3

Véase también tabla E relativa a la configuracion de la ficha entradas desde
TA Puente J23 para la seleccion entre Lineares y TA o Potenciémetro.

COMO CONFIGURAR LAS ENTRADAS LOGICAS
TablaC
La entrada IN1 esté siempre presente

Seleccion entrada Ji1

auxiliar (véase ficha CPU lado componentes)
IN2 (**) 11-12
IN3 (*) 5-6

(*) Entrada no disponible en caso de entrada principal desde RTD 4 hilos
(**) Entrada no disponible para 3400 con SPR

CONFIGURACION PARA EL TIPO DE LAS ENTRADAS LOGICAS
AISLADAS IN1, IN2 e IN3 (véase figura CPU lado soldaduras)
Tabla C1

Tipo de Entrada

- switch 3.5A - Open collector PNP
ENTRADA -relés (24v 1 6mA)
- open collector NPN  (12V/1.8mA)
(12v /3.5mA)

S14  S16 S18 S13 S15 S17
IN1 X X
IN2 X X
IN3 X X

La funcién de las entradas es establecida por el valor del parametro SP.Pr (CFG2)

COMO CONFIGURAR LA INTERFAZ SERIAL

Puede configurarse segln los estandares mas comunes (tabla D); normal-
mente los instrumentos han sido configurados para serial current-loop
paralela.

Tabla D
Configuracion tipo de interfaz serial, véase figura CPU lado soldaduras.

Tipo serial Recepcion Transmision

S8 S7 S6 S10 S11 S12 S1 S2 S3
RS232 X X X X X
RS422 X X X X X
RS485 X X X X X
CL Paralela X X X
CL Serie X X X

SALIDAS DE CONTROL

Ficha salida relé

Puede ser colocada en cualquier posicion. Gestiona la salida en funcién de
la configuracion (CFG3). La version estandar es propuesta en posicion 1y
2 para las salidas de control heat/cool y en posicién 3y 4 para salida de
alarma 1y alarma 2 (véase conexion eléctrica). Indicacién puentes para
conectar tipo de contacto NO/NC:

- contacto NC: puentes J3 en NC

- contacto NO: puentes J3 en NO

T
Held

LR I O

JA

Bseac

K1

Ficha salida continua aislada en tensién/corriente

Puede ser colocada en cualquier posicién. Gestiona la salida en funcién de
la configuracion (CFG3). La version estandar es propuesta en posicion 1y
2 para las salidas de control heat/cool y en posicion 4 para salida de repeti-
cién como alternativa a la alarma 2 (véase conexion eléctrica).

Indicacion para configurar la salida para tension o corriente:

- salida tension (V): puente J3 en V

- salida corriente (I): puente J3 en |

ouT
AN.IS

LI ]
41 1

Erasrea

Ficha salida de tipo l6gico en tension.

Puede ser colocada en cualquier posicién. Gestiona la salida en funcién de
la configuracion (CFG3). La version estandar es propuesta en posicion 1y
2 para las salidas de control heat/cool y en posicién 3 y 4 para salida de
alarma 1y alarma 2 (véase conexion eléctrica).

Ficha para conexién expansion MD8-1

Puede ser colocada en cualquier posicion. Gestiona las ocho salidas en fun-
cion de la configuracion (CFG3). La version estandar es propuesta en posi-
cion 3 como alternativa a la alarma 1 (véase conexion eléctrica expansion
MD8-1).

Ficha para alimentacion Transmisor
Puede ser colocada en cualquier posiciéon y suministra alimentacion aislada
24 Vce/30 mA no estabilizada.

TablaE
Configuracion para la etapa de entrada desde TA o potenciémetro y lineares

Versién

TA

posicién puente J23

1-2, 9-10, 5-6, 7-8, 11-12

Potenciémetro
0-1V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA

3-5, 2-4, 6-8, 10-12, 9-11
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COMO CONFIGURAR LA FICHA DE ENTRADA DESDE TRANSFORMADOR AMPERIMETRICO
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En funcionamiento normal el monitor A visualiza la variable medida en entrada (&).
La configuracion de los valores se efectlia mediante las teclas
Incrementa/Decrementa.

La tecla F permite seleccionar y visualizar (monitor B) de modo rotativo los
valores de:

- SPR entrada auxiliar;

- SP setpoint;

- AL1 alarma 1;

- AL2 alarma 2 con respectiva sefial (monitor M).

En control manual se agrega una fase con la indicacion % de la POTENCIA
en salida.

Una vez efectuada la configuracion presionar la tecla F para confirmar el
dato y pasar al sucesivo; el retorno al funcionamiento normal est& tempori-
zado:

visualizacion variable con setpoint.

Presionando la tecla F durante algunos segundos, se obtiene acceso a las
fases de configuracion del regulador.

Presionando la tecla D durante algunos segundos, se obtiene acceso a las
fases de predisposicién necesarias para el programador.

(&) En el caso de regulador de relacion en el monitor A y en el monitor B
aparecen dos puntos decimales fijos (XX.XX).

CONFIGURACION PARAMETROS DE REGULACION.
La tecla D permite seleccionar y visualizar en secuencia parametros de
regulacion (indicacién en monitor A, valor en monitor B):

HPb- / banda proporcional de calentamiento (0,0 % - 999,9 %) (histéresis
de calentamiento para accion ON/OFF) (1), (2)

HIt- / tiempo integral en calentamiento (0,00 - 99,99 min) (1), (2)
Hdt- / tiempo derivativo en calentamiento (0,00 - 99,99 min) (1), (2)

CPb- / banda proporcional de enfriamiento (0,0 % - 999,9 %) (histéresis de
enfriamiento para accion ON/OFF) (3)

Clt- / tiempo integral en enfriamiento (0,00 - 99,99 min) (3)

6 « CONFIGURACION SOFTWARE

Cdt- / tiempo derivativo en enfriamiento (0,00 — 9,99 min) (3)

rSt_ / reset manual (x99 puntos escala) o factor corrector de la desviacion
sumado algebraicamente al valor de setpoint

P.rSt / potencia de reset para el calentamiento (0/ +100 %) o para el enfria-
miento (-100,0 %-0) (2)

S.tun / cédigo selftuning (0-15) para habilitacién selftuning, autotuning,
soft-start. La fase self-tuning comienza al encender el instrumento o presio-
nando las teclas F + Inc. + Dec; se autoinhabilita después de una correcta
ejecucion.

El autotuning de tipo one-shoot (cédigos 8-15) se autoinhabilita después de
la ejecucion; para rehabilitarlo basta incrementar el codigo en la medida de 1.
El autotuning (cédigos 1-3-5-7) queda permanentemente activado; para
desactivarlo basta decrementar el c6digo; los parametros de regulacion cal-
culados son sustituidos por aquéllos programados.

Céd. AUTO SELF SOFT C6d. AUTO SELF SOFT
permanente on shot
0 NO NO NO 8 WAIT NO NO
1 Si NO NO 9 GO NO NO
2 NO Si NO 10 WAIT Si NO
3 si Si NO 11 GO Si NO
4 NO NO Si 12 WAIT NO Si
5 Si NO si 13 GO NO si
6 NO Si Si 14 WAIT Si Si
7 Si Si si 15 GO Si Si

ArSt / banda de accion integral o anti-reset, bajo el SP para Heat y sobre el
SP para Cool (0 - 9999 puntos escala, 0 = accién excluida) (exteriormente
no se verifica actualizacion de la potencia integral) (2)

FFd- / accion feed forward (-199,9...+500,0 %); potencia a agregar al P.I.D.,
factor de proporcionalidad sobre el valor porcentual del setpoint en su rango
de variabilidad (potencia de FFW = FFd_* SP %; 0 = accion excluida) (3)
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PrOG / habilitaciéon programa (0...1, 0 = programa no habilitado).

El acceso a esta opcion es posible sélo si el parametro SP.Pr = 1 (véase
lista de opciones en configuracion 2 CFG2).

(1) para el regulador de relacion el parametro estéa referido al PID1 de Fig. 2
(2) para el regulador en cascada el parametro esta referido al PID1 de Fig. 3 PID1
(3) para el regulador en cascada el parametro esta referido al PID2 de Fig. 3 PID2.

Una vez concluida la configuracién, presionar la tecla D para confirmar el
dato y pasar al sucesivo. El retorno al funcionamiento normal se verifica
mediante temporizacion o presionando la tecla F

PROCEDIMIENTO DE CONFIGURACION
En funcionamiento normal, presionar la tecla F para visualizar los datos:

_no_ con indicacion del n° cédigo instrumento en linea serie,

UPdt con indicacion de la version del software implementado.

Soltar la tecla F para retornar al funcionamiento normal.

Para entrar en fase de configuracién se debe presionar la tecla F hasta
obtener la aparicion del mensaje CFG en el monitor A.

Existen cuatro niveles de configuracion:

CFG_ 0: retorno a funcionamiento normal

CFG_ 1: configuracién parametros de regulacion y funciones de alarma
CFG__ 2: primer nivel de configuracién en relacion con el hardware

CFG_ 3: segundo nivel de configuracion en relaciéon con el hardware
CFG__ 4: predisposicion linearizacion sonda personalizada.

Efectuar la seleccion mediante las teclas Inc/Decr y confirmar con la tecla F.
Presionar la tecla F para confirmar cada dato predispuesto en las diferen-
tes fases de configuracion.

El retorno al funcionamiento normal se obtiene presionando la tecla “Data”.
CONFIGURACION CFG1:

Para obtener acceso a esta configuracion el parametro Prot (CFG2) debe
encontrarse en 0.

_no_/ namero de cédigo instrumento (O - 9999)

SOFt / tiempo de softstart (0.0 - 100.0 min).

HPHI / limite maxima potencia de calentamiento (0,0 - 100,0 %) (1), (2)
CPHI / limite maxima potencia de enfriamiento (0,0 - 100,0 %) (3)
HPLO/ limite minima potencia de calentamiento (0,0 - 100,0 %) (1), (2)
CPLO / limite minima potencia de enfriamiento (0,0 - 100,0 %) (3)

Psbr/ valor de potencia suministrada por el instrumento en caso de rotura
sonda _Sbr (+100,0 %)

CSPO / setpoint de enfriamiento relativo a aquél de calentamiento (+25,0 %
rango escala) Significativo para regulador Calor/Frio (véase Crt. en CFG2).

HyS1 /isteresi per ALI (£ 999 punti scala), un numero negativo (positivo)
indica una banda di isteresi posizionata sotto (sopra) la soglia di allarme ed
¢ caratteristica di un allarme diretto (inverso).

HyS2 / histéresis para AL2 (t 999 puntos escala); un nimero negativo
(positivo) indica una banda de histéresis situada bajo (sobre) la consigna
de alarma y es caracteristica de una alarma directa (inversa).

Continta la configuracién de las consignas y de las histéresis de las alar-
mas 3, 4,5, 6,7, 8,9, 0, s6lo si en CFG2 esta habilitada la gestion de la
unidad de expansion MD8-1 como salidas de alarma:

AL3/ consigna de alarma en el rango de escala si es de tipo absoluto; -
1999/+f.s. si es de tipo relativo

HYS3 / histéresis para AL3 (+999 puntos escala).

ALO / consigna de alarma en el rango de escala si es de tipo absoluto; -
1999/+f.s. si es de tipo relativo

HYSO / histéresis para alarma 3: AL3 (999 puntos escala).

Retorno a CFG_ 0.

CONFIGURACION CFG2:

Para obtener acceso a esta configuracién el puente J17 (CFG) debe
encontrarse en posicion ON.

Prot / Nivel de proteccion; llave de acceso a las configuraciones; calibra-
ciones y habilitaciones teclas A/M, L/R segun tabla:

Sélo Visualizacion Visualizacién y Variacion

0 SP / Alarm / Data / CFG1 (¥)
1 SP / Alarm

2 Alarm SP

3 SP / Alarm

+4 para bloquear la tecla MAN/AUTO
+8 para bloquear la tecla LOC/REM
+16 para bloquear los datos Programador (dAt1, dAt2)

(*) puente J17 = ON habilita CFG2,3,4
puente J18 + ON habilita CAL

Ctr.t / tipo de controlador (0-3) (véanse los siguientes esquemas explicativos)

Tipo de controlador

Regulador calor/frio

Regulador en cascada

Regulador de relacion

Regulador calor/frio con limitacién de set

WN PO

En las siguientes figuras (Figs. 1, 2 y 3) se ilustran los esquemas de los
reguladores implementados en el instrumento

Fig. 1 - REGULADOR SINGLE LOOP

Chl = variable de proceso
Ch2 = setpoint remoto
KChl o KCh2 = tabla 32 valores para la linearizacion

Setpoint (heat) = Setpoint 1 (setpoint local)

Setpoint (heat) = Setpoint 1 (setpoint local) + set remoto X2 (Ch2)
Set remoto X2 (Ch2)

Setpoint 2 + Setpoint (heat)

Setpoint (heat) =
Setpoint (cool) =

Y1 = accion Heat (0...100%)
Y2 = accion Cool (0...100%)
OuYl= salida de regulacion
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Fig. 2 - REGULADOR DE RELACION

Fig. 3- REGULADOR EN CASCADA

o

Fiada's Falya sl

= il
L) [ . - "
Lo e | e |

L 1 L1

Out.C / tipo de controlador

Tipo de salida controlador

normal (tipo ON/OFF o continuo)

con valvula de calentamiento sin potenciémetro VO (o flotante)
con vélvula de calentamiento con indicacion de potenciémetro V1
con valvula de calentamiento con reaccion de potenciémetro V2
normal (tipo ON/OFF o continuo)

con valvula de enfriamiento sin potenciémetro VO (o flotante)

con vélvula de enfriamiento con indicacién de potenciémetro V1
con valvula de enfriamiento con reaccion de potenciémetro V2

~NoO o~ WNRE O

-At- / tiempo carrera accionador (sélo en el regulador valvula) (0,0 — 20,0
min), el tiempo carrera accionador es aquél empleado por la valvula para
pasar desde la posicion de apertura total a aquélla de cierre total.

t_LO /tiempo minimo impulso tiempo carrera accionador (sé6lo en el regu-
lador véalvula) en el campo 0,0 —100,0 % del tiempo carrera accionador; el
tiempo minimo impulso se hace necesario para evitar una actividad excesi-
va de la véalvula.

-db- / banda de inactividad simétrica en el entorno del setpoint (sé6lo en el
reguladorvélvula) (0-1000 puntos escala)

tyPE / tipo de sonda o de entrada linear.

0=J (Fe-CuNi, tipo TC) max. rango 0-1000C  (32/1832F)
1=K (NiCr-Ni, tipo TC) max. rango  0-1300C  (32/2372F)
2=R (Pt13Rh-Pt, tipo TC) max. rango 0-1750C  (32/3182F)
3=S (Pt1ORh-Pt, tipo TC) méax. rango 0-1750C  (32/3182F)
4=T (Cu-CuNi, tipo TC) méax. rango  -100-400C (-148/752F)
5=Be (Pt30Rh-Pt6Rh,tipo TC) méx. rango 50-1800C (122/3272F)
6=E (NiCr-CuNi, tipo TC) max. rango -100-750C (-148/1382F)
7=N (Nicrosil-Nisil, tipo TC) max. rango  0/1300C  (32/2372F)
8=Ni-Ni18Mo (Ni-Ni18Mo, tipo TC) max. rango 0/1100C  (32/2012F)
10=Pt100 (tipo RTD 3 hilos) max. rango  -200-600C (-328/1112F)
11=Pt100 (tipo RTD 4 hilos) max. rango -200-600C (-328/1112F)
+16 para termopares o termorresistencias para las cuales se desea la
visualizacion del valor de temperatura en grados F; se obtiene
agregando 16 al respectivo codigo.
12=0-50mV (tipo linear) méax. rango  -1999/9999
13=0-10V (tipo linear) max. rango -1999/9999
14=0/20mA (tipo linear) max. rango -1999/9999
15=0-50mV* (tipo personalizadas 32 divididas) max. rango -1999/9999
28=10-50mV (tipo linear) max. rango  -1999/9999
29=2-10V  (tipo linear) max. rango -1999/9999
30=4/20mA (tipo linear) max. rango  -1999/9999
31=10-50mV*(tipo personalizadas 32 divididas) maéax. rango -1999/9999

Entrada 0/10 V 0 0/20 mA o 2/10 V o 4/20 mA mediante partidor o shunt externo

* controlar atribucion del funcionamiento de la dividida personalizada
(_Ch.t en configuracién CFG4)

» La medida con entrada termopar de tipo B corresponde a la clase de pre-
cision 0,1% para valores de temperatura superiores a 500 °C.

dP_S / posicién de la coma decimal (0 - 3), (0 6 1 para sondas TC y RTD;

s6lo 0 para sondas TC tipoR, S, B)

LO_S / limite minimo de escala (-1999/9999), para sondas TC y RTD; el
valor es limitado por el rango max. de la escala seleccionada (limite min.
de escala para entrada elaborado matematicamente).

HI_S / limite mé&ximo de escala (-1999/9999), para sondas TC y RTD; el
valor es limitado por el rango max. de la escala seleccionada (limite max.
de escala para entrada elaborado matematicamente).

OFSt / offset de la entrada (999 puntos escala)
SPr.t/ tipo de entrada auxiliar (0...8):

Cadigo
0 0 -1V o Potenciémetro !
1 0-10vV ! Tipo entrada
2 0-20mA ! auxiliar
3 4 -20mA !
4 0-1v !
5 0-10v ! Tipo entrada auxiliar como
6 0 -20mA ! SPR correspondiente al set local
7 4 -20mA !

8 TAO-5A Para entrada amperimétrica

(s6lo 4400)

dPSP / posicion de la coma decimal para la escala entrada auxiliar (0-3)

LOSP / minimo escala para entrada auxiliar (requerido sélo para regulador
normal o para valvulas V0), programacion dentro de los limites de escala
de la entrada.

HISP / maximo escala para entrada auxiliar (requerido sélo para regulador
normal o para valvulas VO0), programacion dentro de los limites de escala
de la entrada

OFSP / offset de la entrada auxiliar (¥999 puntos escala)

_LO_/limite inferior de programabilidad del setpoint (*); programacion
dentro de los limites de escala de la entrada (limite min. de escala para
entrada elaborado matematicamente).

_HI_/limite superior de programabilidad del setpoint (*); programacion
dentro de los limites de escala de la entrada (limite max. de escala para
entrada elaborado matematicamente).

(*) LO_ y_HI son también los limites para la salida de repeticion de la entra-
da y del setpoint.
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SP.Pr / seleccion tipo de programador:

0 No programador

inhabilita la visualizacion de “PrOG” en los parametros de regulacion y el
menu “Dat” del programador. Las entradas logicas asumen la funcion de
conmutacion Loc/Rem (IN1), conmutacién Aut/Man (IN2), Hold (IN3).

1 Programador singular

Habilita la visualizacion de “PrOG” en los parametros de regulacion y el
acceso a los datos programador “Dat”. Las entradas l6gicas asumen la
funcién de Start (IN1), Stop (IN2) y Reset (IN3).

2 Programador
Con seleccion directa de un paso de programa mediante combinacion
binaria de las entradas digitales (IN1 Isb, IN2 msb)

bArG / seleccién de la variable indicada en bargraph % (véase frontal D)
0: potencia % con indicacién heat/cool
1: entrada posicién valvula,

baudios / baudios rate para la comunicacién serial
0: 1200 baudios para interfaz tipo CL, RS232, RS485
1: 2400 baudios para interfaz tipo RS232, RS485

2: 4800 baudios para interfaz tipo RS232, RS485

3: 9600 baudios para interfaz tipo RS232, RS485

FLt_ / accién de filtro digital en la variable 0 para filtro excluido, rango 0,1
-20,0s

E8_ / habilitacién gestién de la unidad de expansion para las alarmas 3-10:
0: expansion MD8-1 inhabilitada 1: expansion MD8-1 habilitada

L.b.A.t./ o de espera para intervencién alarma LBA (0,0...20,0 min) si 0,0
alarma inhabilitada.

L.b.A.P./ limitacién de la potencia suministrada en condiciones de alarma
LBA (0,0...100,0 %); el restablecimiento es automético después de una
variacion coherente de indicacion, pero también puede obtenerse presio-
nando simultdneamente las teclas “Data” y “F”.

AL1.t/ funcionamiento alarma 1 segun tabla:
(véanse también notas sobre funcionamiento)

Interceptacion invertida (alarma de minima)

/Variable de referencia

AN

N N

istéresis

Interceptacion

Alarma
Inhabilitacion

A4

Interceptacion directa (alarma de maxima)
Variable de referencia
\fiistéiﬁsis

Interceptacion

N\

Alarma t
Inhabilitacién

On

WV

AL1.t/ funcionamiento alarma 1 segun tabla:

Notas Codigo Funcién alarma
- 0 Directo absoluto
- 1 Inverso absoluto
- 2 Directo relativo
- 3 Inverso relativo
- 4 Directo relativo simétrico
- 5 Inverso relativo simétrico
* 6 HB (Heat Break) directo
* 7 HB (Heat Break) inverso
- 8 LBA (Loop Break Alarm) directo
- 9 LBA (Loop Break Alarm) inverso
- 10 H (Holdback) directo
- 11 H (Holdback) inverso
- 12 Fin programa directo
- 13 Fin programa inverso
& 14 Directo absoluto
£ 15 Inverso absoluto
£ 16 Directo relativo
& 17 Inverso relativo
* 18 Directo relativo simétrico
£ 19 Inverso relativo simétrico
v 20 Directo absoluto
v 21 Inverso absoluto
v 22 Directo relativo al set remoto
v 23 Inverso relativo al set remoto
v 24 Directo relativo simétrico al set remoto
v 25 Inverso relativo simétrico al set remoto
+32 Para desactivacion con encendido (opcion valida

para las alarmas de c6digo 0,...5 y 14,...25).

* Funcionamiento admitido s6lo si en el slot 1 esta presente una ficha
para salida a relé o légica con funcién Heat o Cool.

# Referidos a la entrada auxiliar

v Referidos al setpoint

AL2t / funcionamiento alarma 2 segun tabla: como alarma 1
AL3t / funcionamiento alarma 3 segun tabla: como alarma 1.
ALOt / funcionamiento alarma 10 segun tabla: como alarma 1.

Retorno a CFG_0

CONFIGURACION CFG3:

Para obtener acceso a la configuracion el puente J17 (CFG) debe encon-
trarse en posicion ON. Esta fase de configuracién corresponde a la
estructura hardware del instrumento; en la ficha base de alimentacion es
posible insertar cuatro fichas de salida (véanse salidas de control), a las
que debe atribuirse una funcién légica.

SLOt / seleccién salida de control (1...4; 0 = salida desde fase de CFG3);
salida de control 1 conectada mediante bornes 15B, 16B (slot 1)
salida de control 2 conectada mediante bornes 17B, 18B (slot 2)
salida de control 3 conectada mediante bornes 19B, 20B (slot 3)
salida de control 4 conectada mediante bornes 21B, 22B (slot 4)

En funcién del tipo de ficha insertada en el slot (1...4) seleccionado, se
propone la configuracion posible en relacion con el tipo de salida:

a) si salida de tipo analégico aislado (0,3 % f.s ):

An.O.x/ atribucién de la sefial de referencia:
paraCrt.t=0

Salida de main Heat

Salida de main Cool

Salida de repeticion setpoint (del programador)
Salida de repeticion entrada

Salida de repeticion SPR

Salida de repeticion setpoint (del regulador)
Salida de desviacion (setpoint - entrada)
Salida de desviacién (entrada - setpoint)

~No Uk~ WNEO

Si 2/10 V 0 4/20 mA
Salida inversa

+ 4+
=
o
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paraCrt.t=1
0 Salida de main
1 Salida de main inversa
2 Salida de repeticion setpoint (del programador)
3 Salida de repeticion setpoint Y1 (véase fig. 3)
4 Salida de repeticion entrada X2 (véase fig. 3)
5 Salida de repeticion setpoint (del regulador)
6 Salida de desviacion (setpoint - entrada) err2
7 Salida de desviacion (entrada - setpoint) err2
+8 Si 2/10 V 0 4/20 mA
+16 Salida inversa
para Crt.t =2
0 Salida de main
1 Salida de main inversa
2 Salida de repeticion setpoint (del programador)
3 Salida de repeticion entrada de relacion
4 Salida de repeticion entrada remoto SPR
5 Salida de repeticion setpoint de relacion (del regulador)
6 Salida de desviacion (setpoint - entrada) errl
7 Salida de desviacion (entrada - setpoint) errl
+8 Si 2/10 V 0 4/20 mA
+16 Salida inversa

L.OUx!/ correccion del minimo (-200/+1000 puntos conversor) con accion
inmediata en la salida para verificar su valor en tension o corriente (la sali-
da asume valor minimo).

H.OUx/ correccion del méximo (-1000/+ 200 puntos conversor) con accion
inmediata en la salida para verificar su valor en tensioén o corriente
(la salida asume valor maximo).

b) si salida de tipo I6gico aislado:

LOOx / atribucioén de la sefial de referencia:
0 salida de main Heat

1 salida de main Cool

2 salida de alarma 1

3 salida de alarma 2

4 salida abrir para valvula

5 salida cerrar para vélvula.

Ct_x / tiempo de ciclo para salida de main (0 - 200 s)
0 = regulacién HeaVCool tipo ON/OFF

c) si salida de tipo relé:

rL.O.x/ atribucion de la sefial de referencia:
0 salida de main Heat

1 salida de main Cool

2 salida de alarma 1

3 salida de alarma 2

4 salida abrir para valvula

5 salida cerrar para vélvula.

Ct_x / tiempo de ciclo para salida de main (0 - 200 s)

0 = regulacién Heat/Cool tipo ON/OFF

Nota. Se disponen en 0 las potencias inferiores al 3,2 % y en 100% las
potencias superiores al 96,8 %.

d) si salida para interfaz expansién MD8-1:

E8_x / atribucion referencia

0 excluido

1 alarmas (Alarma 3 -10)

e) si salida para alimentacién transmisor

E8_x En ausencia de ficha aparece la indicacién E8_x.

Retorno a CFG_ 0.
CONFIGURACION CFG4:
(programacion personalizada de la escala)

Para obtener acceso a la configuracion el puente J17 (CFG) debe encon-
trarse en posicion ON.

_Ch.t / atribucién funcionamiento de la dividida personalizada.

ninguna atribucién (retorno a CFGO0)

atribucion de la dividida para la linearizacion entrada principal
atribucion de la dividida para la linearizacion entrada auxiliar
atribucion de la dividida para la linearizacion entrada de relacion

WN PO

_Pn.t/ ndmero step (0-32) de la dividida para la linearizacion de la
sonda personalizada.

St.xx / unidad de medida correspondiente al step xx (xx= _Pnt programado)
Presionando la tecla F; si xx = 32 se retorna a CFG_0.

CONFIGURACION CFGS5:

Elaboracion matematica de las entradas segun la férmula:
(An* (Entrada) “Dn + Bn) / Cn para 1 <=n<=2.

Sin =1 elaboracién entrada principal:

_A1_/ coeficiente multiplicador (-19,99...99,99)
_B1_/ coeficiente sumador (-19,99...99,99)
_C1_/ coeficiente divisor (-19,99...99,99)
_D1_/exponente de la entrada (0...2)

0 entrada”™0
1 entrada”l
2 entrada 1/2 (raiz cuadrada)

PREDISPOSICION DEL PROGRAMADOR

(sélo para instrumentos configurados como programador en la opcién SP_Pr=1 0
2 (NPN); [SP_Pr =56 6 (PNP) de CFG2]

Para obtener acceso a la fase de configuracion, presionar la tecla D hasta
obtener la aparicion en el monitor del mensaje_dAt 0.

Existen dos niveles de configuracion:

0 - dAtO: retorno a funcionamiento normal

1 - dAtl: predisposiciéon programas

2 - dAt2: predisposicion parametros de regulacion

efectuar la seleccion mediante las teclas inc/decr y confirmar mediante la tecla D.
Para obtener acceso a la configuracion el parametro Prot (CFG2) debe ser <16.

CONFIGURACION DAt1: Predisposicién programas.

Esta constituida por dos fases, que son:

descripcion del programa e incorporacion de cada uno de los pasos.
En el monitor aparece el mensaje: PrG.n/ n comprendido (0-1)

si n=0 para visualizar el programa que se esta preparando:

CS.tP/ step actual
-tls-)/ tiempo de step dd.hh. (méax. 9999 23 hh referido al step completo).
-tIE.-)/ tiempo de step mm.ss. (referidos al step completo)
L(().())P / el nimero de ciclos a ejecutar
)

(*) todos estos parametros pueden ser modificados con programador detenido (stop).
Incorporacion de los pasos

Sin =1, se prosigue con:

F.St_ / namero del primer paso 0 — 3

L.St / nimero del Gltimo paso 0 — 3

LOOP / nimero ciclos de ejecucién programa (0-200; 0 = loop perpetuo)
Predisposicion de un paso:

StP.n / n° del paso 0-3 (= xx)

SPxx / setpoint del paso xx, rango dentro de los limites de escala

rHxx / tiempo de rampa dd.hh (méax. 99.23 dias.horas)

rLxx / tiempo de rampa mm.ss (max 59.59 minutos.segundos)

SHxx / tiempo de permanencia o mantenimiento en el setpoint dd.hh
(méx. 99.23)

SLxx / tiempo de permanencia o mantenimiento en el setpoint mm.ss
(méax. 59.59)

Hbxx/ banda de tolerancia simétrica relativa al setpoint (hold-back band)

y referida a la entrada principal o auxiliar segun tabla (1..1000 puntos
escala)

Cuando la variable no esta comprendida dentro de estos limites, la base
tiempos del programador se bloguea para esperar que la variable retorne
dentro de ellos (*).

Presionando la tecla F, si el namero del paso predispuesto xx = ltimo
paso del programa LSt_, se retorna a la fase Prg.n.0; de lo contrario xx es
incrementado y se retorna a la fase StPnxx para la programacion del paso
sucesivo.
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7 - CALIBRACION

PROCEDIMIENTO DE CALIBRACION

Los instrumentos 3400/4400 se suministran ya calibrados, por lo que este

procedimiento debera aplicarse sélo en caso de necesidad.

En funcionamiento normal presionar la tecla F hasta obtener la aparicion

en el monitor (A) del mensaje CAL_ 0 (también debe estar predispuesta la

habilitacion mediante puente J18 [CAL]). Predisponer la llave de acceso

software para obtener acceso a la fase de calibracion requerida:

8 calibracién entrada en funcion del tipo de sonda especificado en tYPE
(en CFG2) (*);

9 calibracién entrada auxiliar (SPR o TA o potenciémetro) en funcion del
tipo de sonda especificado en SPrt (en CFG2) (¥)

Los siguientes coédigos permiten efectuar calibraciones independientes del
tipo de sonda configurada:

0..7,20 ! no significativas

10 ! calibracion entradas desde TC

11! calibracion entradas desde RTD 3 hilos (%)

12 ! calibracion entradas lineares 0/50 mV o 10/50 mV (*)
13 ! calibracion entradas lineares 0/10 V 0 2/10 V (*)

14! calibracién entradas lineares 0/20 mA o 4/20 mA (*)
15! calibracion entradas desde sonda personalizada

16 ! calibracion entradas SPR lineares 0/1 V, pot. o TA
17 ! calibracion entradas SPR lineares 0/10 V
18 ! calibracion entradas SPR lineares 0/20 mA o 4/20 mA (*)

19 ! convocacion de la calibracién factory
Nota. Ninguna calibracién modifica el tipo de sonda configurado

(%) La calibracion relativa a la sonda Pt100 RTD 4 hilos se efectta s6lo
predisponiendo el cédigo CAL 8 en el instrumento configurado correcta-
mente (TyPE = 11 en CFG 2)

(*) La calibracion de las sondas 10/50 mV, 2/10 V, 4/20 mA se efectlia res-
pectivamente con el minimo en 0 mV, 0V, 0 mA.

CALIBRACION TIPO 10

C_50/ aplicar en la entrada borne 1A (+) borne 2A(-) una sefial de
50 mV y presionar la tecla F para confirmar.

C_t.A(25) / predisponer el valor de temperatura ambiente (25 °C = valor
postura estandar de la temperatura ambiente); presionar la tecla F para
confirmar retorno a CAL_ 0.

CALIBRACION TIPO 11 (%)

C.18.5/aplicar entre las entradas para RTD una resistencia de 18,49
ohmios (en configuracion para RTD 2 6 3 6 4 hilos); presionar la tecla F
para confirmar.

C.313 /aplicar entre las entradas para RTD una resistencia de 313,59
ohmios (en configuracion para RTD 2 6 3 6 4 hilos); presionar la tecla F
para confirmar retorno a CAL_ 0.

CALIBRACION TIPO 12, 13, 14, 15

S_LO/ aplicar en la entrada borne 1A (+) y borne 2A (-) la sefial corres-
pondiente al minimo de la escala; presionar la tecla F para confirmar.

S_HI/ aplicar en la entrada faston 1A (+) y faston 2A (-) la sefial corres-
pondiente al maximo de la escala; presionar la tecla F para confirmar retor-
noa CAL_O.

CALIBRACION TIPO 16,17, 18

NOTA

Si el instrumento esté configurado como controlador valvulas V1 o V2, las
teclas “Incrementa” y “Decrementa” generan, respectivamente, un mando
de apertura y cierre de la valvula.

SPLO / aplicar en la entrada auxiliar la sefial correspondiente al minimo
de la escala y presionar la tecla F para confirmar.

SPHI / aplicar en la entrada auxiliar la sefial correspondiente al maximo
de la escala y presionar la tecla F para confirmar retorno a CAL_0.

8 - NOTAS SOBRE EL FUNCIONAMIENTO

Alarmas

Las alarmas pueden ser absolutas, directas (de maxima) o inversas (de
minima) relativas al setpoint remoto, relativas simétricas, referidas a la
entrada principal, a la entrada secundaria y al setpoint.

Con alarmas relativas, las consignas tienen valores comprendidos entre -
1999 y + f.s. El valor predispuesto es sumado de modo algebraico a la res-
pectiva variable (es posible que se verifique una superacién de la consigna
de alarma relativa por debajo del minimo o sobre el maximo de la escala
predispuesta).

cédigo 0: Alarma absoluta directa relativa a la entrada principal:

la consigna predispuesta es comparada con el valor de la entrada (por e€j.:
situacion de alarma: entrada principal = 450, con consigna de alarma 400).
codigo 1: Alarma absoluta inversa relativa a la entrada principal:

la consigna predispuesta es comparada con el valor de la entrada (por €j.:
situacién de alarma: entrada principal = 400, con consigna de alarma 450).
cédigo 2: Alarma directa relativa al setpoint referido a la entrada principal:
la consigna predispuesta y el valor del setpoint son comparados con el
valor de la entrada principal (por ej.: situacién de alarma entrada principal
=500, con consigna de alarma = 50 y setpoint = 400).

codigo 3: Alarma inversa relativa al setpoint referido a la entrada principal:
la consigna predispuesta y el valor del setpoint son comparados con el
valor de la entrada principal (por ej.: situacién de alarma entrada principal
=400, con consigna de alarma = 50 y setpoint = 400).

codigo 4: Alarma directa relativa simétrica al setpoint referido a la entrada
principal: la consigna predispuesta y el valor del setpoint son comparados
con el valor de la entrada principal (por ej.: situacién de alarma entrada
principal = 500, con consigna de alarma = +50 y setpoint = 400).

codigo 5: Alarma inversa relativa simétrica al setpoint referido a la entrada
principal: la consigna predispuesta y el valor del setpoint son comparados
con el valor de la entrada principal (por ej.: situacién de alarma entrada
principal = 400, con consigna de alarma = +50 y setpoint = 400).

codigo 14: Alarma absoluta directa referida a la entrada auxiliar: la consig-
na predispuesta es comparada con el valor de la entrada auxiliar (por €j.:
situacion de alarma entrada auxiliar = 450, con consigna de alarma 400).
codigo 15: Alarma absoluta inversa referida a la entrada auxiliar: la consigna
predispuesta es comparada con el valor de la entrada auxiliar (por ej.: situa-
cién de alarma entrada auxiliar = 450, con consigna de alarma 450).

codigo 16: Alarma directa relativa al setpoint referido a la entrada auxiliar:
la consigna predispuesta y el valor del setpoint son comparados con el
valor de la entrada auxiliar (por ej.: situacion de alarma entrada auxiliar =
500, con consigna de alarma = 50 y setpoint = 400).

codigo 17: Alarma inversa relativa al setpoint referido a la entrada auxiliar:
la consigna predispuesta y el valor del setpoint son comparados con el
valor de la entrada auxiliar (por ej.: situacion de alarma entrada auxiliar =

400, con consigna de alarma = 50 y setpoint = 400).

cédigo 18: Alarma directa relativa simétrica al setpoint referido a la entra-
da auxiliar: la consigna predispuesta y el valor del setpoint son compara-
dos con el valor de la entrada auxiliar (por ej.: situacién de alarma entrada
auxiliar = 500, con consigna de alarma = +50 y setpoint = 400).

cddigo 19: Alarma inversa relativa simétrica al setpoint referido a la entra-
da auxiliar: la consigna predispuesta y el valor del setpoint son compara-
dos con el valor de la entrada auxiliar (por ej.: situacién de alarma entrada
auxiliar = 400, con consigna de alarma = +50 y setpoint = 400).

cédigo 20: Alarma absoluta directa referida al setpoint: la consigna predis-
puesta es comparada con el valor del setpoint (por ej.: situaciéon de alarma
setpoint = 450, con consigna de alarma 400).

codigo 21: Alarma absoluta inversa referida al setpoint: la consigna predis-
puesta es comparada con el valor del setpoint (por €j.: situacion de alarma
setpoint = 400, con consigna de alarma 450).

cédigo 22: Alarma directa relativa al setpoint remoto referido al setpoint: la
consigna predispuesta y el valor del setpoint remoto son comparados con
el valor del setpoint (por €j.: situacién de alarma setpoint = 500, con con-
signa de alarma 50 y setpoint remoto = 400).

coédigo 23: Alarma inversa relativa al setpoint remoto referido al setpoint:
la consigna predispuesta y el valor del setpoint remoto son comparados
con el valor del setpoint (por ej.: situacién de alarma setpoint = 400, con
consigna de alarma 50 y setpoint remoto = 400).

cédigo 24: Alarma directa relativa simétrica al setpoint remoto referido al
setpoint: la consigna predispuesta y el valor del setpoint remoto son com-
parados con el valor del setpoint (por ej.: situacion de alarma setpoint =
500, con consigna de alarma +50 y setpoint remoto = 400).

cddigo 25: Alarma inversa relativa simétrica al setpoint remoto referido al
setpoint: la consigna predispuesta y el valor del setpoint remoto son com-
parados con el valor del setpoint (por ej.: situacion de alarma setpoint =
400, con consigna de alarma: 1 50** y setpoint remoto = 400).

Regulador heat/cool con setpoint limitado en una banda de desplazamiento del
valor de la entrada auxiliar

Zona de alarma
+ Consigna Alarma
Valor Entrada Continuo
P "™\ Setpoint ~———
- Consigna Alarma
j Zona de alarma é
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- Funcion LBA

Esta alarma se refiere a interrupcion del anillo de regulacién debido a posi-
ble sonda en cortocircuito, sonda invertida o rotura de la carga.
Permanece siempre habilitada y se activa en caso de que la variable no
incremente en calentamiento (o0 no decremente en enfriamiento) su valor
en situacion de maxima potencia suministrada por un tiempo programado
LbAt. Si el valor de la variable estéa fuera de la banda proporcional, la
potencia queda limitada al valor programado LbAP.

La situacion de alarma activada es sefialada mediante centelleo del bar-
graph que indica el porcentaje de potencia.

A la alarma puede asociarse un relé mediante el cédigo de configuracion.
La situacién de alarma cesa en caso de aumentar la temperatura en calen-
tamiento (o de disminuir en enfriamiento) o bien desde el teclado, presio-
nando simultineamente las teclas “Data” y “F"..

- Alarma HB

Este tipo de alarma depende del uso de la entrada desde transformador
amperimétrico (T.A.).

Puede sefialar variaciones de consumo en la carga, distinguiendo el por-
centaje de corriente en entrada amperimétrica (max. 5 A).

Es habilitado mediante codigo de configuracién. En este caso, el valor de
interceptacion de la alarma es expresado en porcentaje (0-100 %).

El valor porcentual de corriente puede visualizarse en monitor mediante
bargraph si el tipo de controlador (rEG.t en CFG2) = 2, 3, 6, 7..

- Alarma H

Este tipo de alarma depende de la programacion de la banda H (hold
band). Al salir la variable controlada de la banda H simétrica respecto del
setpoint, la base tiempos del programador se detiene y se activa esta alar-
ma H.

Indicaciones sobre las acciones de control

Accién Proporcional:

accion segun la cual la aportacion en la salida es proporcional a la desviacion en la
entrada (la desviacion es la diferencia entre variable regulada y valor requerido).
Accion Derivativa: accién cuya contribucion en la salida es proporcional a
la velocidad de variacion de la variable regulada.

Accion Integral: accién cuya contribucion en la salida es proporcional a la
integral en el lapso de la desviacion.

Influencia de las acciones Proporcional, Derivativa e Integral en la respues-
ta del proceso controlado:

- El aumento de la Banda Proporcional reduce las oscilaciones pero
aumenta la desviacion.

- La disminucién de la Banda Proporcional reduce la desviacién pero valo-
res demasiado bajos pueden conferir inestabilidad al sistema.

- El aumento de la Accién Derivativa, correspondiente a un aumento del
Tiempo Derivativo, evita oscilaciones hasta alcanzarse un valor critico mas
alla del cual la desviacion aumenta provocando oscilaciones prolongadas.
- El aumento de la Accion Integral, correspondiente a una reduccion del
Tiempo Integral, tiende a anular la desviacion de régimen.

Para valores elevados de Tiempo Integral (Accion Integral débil) es posible
una persistencia de desviacion a régimen.

Indicaciones sobre el comportamiento del Selftuning

Esta funcion es valida para sistemas de tipo de accién simple

(calor o frio).

La activacion del selftuning tiene como objeto el célculo de los parametros
6ptimos de regulacion en la fase de inicio del proceso. La variable (por
ejemplo, la temperatura) debe ser aquélla considerada como a potencia
nula (temperatura ambiente).

El regulador suministra el maximo de potencia de salida hasta alcanzarse
un valor intermedio entre el valor de inicio y el setpoint, después de lo cual
vuelve a cero la potencia. De la evaluacion del sobreimpulso y del tiempo
necesario para alcanzar el valor de pico se calculan los parametros PID.
La funcién completada de este modo se desactiva automaticamente y la
regulacién continda aproximandose al setpoint.

Variable de Proceso

S.P.

Pico
S.P.-ta

Tiempo

Indicaciones sobre el comportamiento del Autotuning

La habilitacion de la funcién autotuning bloguea la entrada manual de los
parametros PID. Puede ser de dos tipos: permanente y de un sélo impulso.
El primero contintia evaluando las oscilaciones de un sistema buscando lo
antes posible los valores de los parametros PID que reducen la oscilacion

presente. No interviene si las oscilaciones se reducen a valores inferiores
al 1,0 % de la banda proporcional.

Se interrumpe en el caso de variacion del setpoint y se reactiva automati-
camente con un setpoint constante. Los parametros calculados no son
memorizados; en caso de apagado del instrumento, el regulador se reacti-
va con los parametros que han sido programados antes de habilitar el
autotuning. El autotuning de accién de un solo impulso es Util para efectuar
el célculo en el entorno del setpoint; produce una variacién en la salida de
control correspondiente al 10% de la potencia de la corriente de regulacién
y evalla los efectos del sobreimpulso en funcion del tiempo.

Estos parametros son memorizados y reemplazan a los programados ante-
riormente. Después de esta perturbacion el regulador reanuda el control en
el setpoint con los nuevos parametros.

TECNICA DE TUNE MANUAL

A) Ajustar el setpoint a su valor de trabajo

B) Programar la banda proporcional con valor 0 1% (con un lapso de ciclo
nulo para obtener una regulacion de tipo on-off con salida a relé).

C) Conmutar a Automatico y observar la evolucién de la variable; se obten-
dra un comportamiento similar al de la siguiente figura:

Variable de Proceso

Pico /

>

Tiempo

D) Calculo de los parametros PID: Valor de la banda proporcional (P.B.).

Pico

P.B.= x 100

V méaximo - V minimo

(V méximo - V minimo) es el rango de escala.
Valor del tiempo integral t=1,5x T
Valor del tiempo derivativo dt = It/4

E) Conmutar el regulador a Manual, entrar los valores calculados, (rehabili-
tar la regulacion PID ajustando a un tiempo posible del ciclo para salida
relé) y volver a conmutar a Automatico.

F) De ser posible, para evaluar la optimizacion de los parametros, cambiar
el valor de setpoint y controlar el comportamiento transitorio; si persiste
una oscilacion, aumentar el valor de banda proporcional; en cambio, si la
respuesta es demasiado lenta, se debera reducir este valor.

REGULADOR

La serie de los reguladores Gefran presenta una estructura modular que
permite obtener soluciones aplicativas en funcién de los diferentes requeri-
mientos de uso. Todos los modelos disponen de salidas de control configu-
rables tipo ON/OFF, continuo (0-20 mA, 4-20 mA, 0-10 V) y salidas a relé
para los mandos de apertura/cierre de valvulas con o sin retroaccion
potenciométrica.

Las principales caracteristicas a destacar son: las salidas de control aisla-
das galvanicamente respecto de la entrada principal, la elaboracion a 32
divididas, tipo de controlador configurable de doble accién calor/frio y regu-
lador de relacién. Es posible programar una secuencia de cuatro pasos de
setpoint de tiempo o seleccionables desde entradas. A continuacién se
indican algunos de los posibles empleos. Una aplicacion tipica de un con-
trolador de relacion se encuentra en los quemadores para mantener cons-
tante la relacion entre caudal de combustible y aire introducido para la
combustién. La sefial de caudal combustible (entrada auxiliar sujeta a
extraccion de raiz cuadrada) es comparada con el valor de caudal del aire
para mantener constante la relacion programada Aire/Combustible. El con-
trol sobre el caudal de combustible puede efectuarse desde otro regulador
de temperatura. Un eventual pedido de mayor cantidad de combustible
provoca el consiguiente pedido de aumento de caudal del aire.
Aprovechando las funciones de las alarmas, con posibilidad de limitacion
del valor de setpoint en regulacioén, es posible efectuar el siguiente control:
Calentamiento de un fluido en el interior de un reactor, manteniendo

un maximo gradiente térmico entre temperatura interna del fluido calentado
y temperatura externa del elemento calentador. El setpoint de la
temperatura externa asume el valor maximo permitido en la banda definida
por la temperatura interna * el delta T programado como consigna de una
alarma relativa a la entrada auxiliar. El valor de setpoint queda limitado por
el valor asumido por la temperatura interna del reactor que, mediante un
transmisor, es adquirida en la entrada auxiliar.
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PROGRAMADOR

El instrumento 3400/4400 reune las dos funciones de regulador y progra-
mador singular loop.
La funcién programador permite aplicar un programa como conjunto de
segmentos o pasos, cada uno de ellos constituido por una rampa y una
permanencia.

Ejemplo de Programa
Ejemplo Funcién H (banda de mantenimiento)

Paraday reactivacion de programa
- Remota con entradas de START (IN1 )y de STOP (IN2).
- Remota con entrada de reset.

Modificacién de un programa en ejecucion y reactivacién con un pro-
grama nuevo

- Detener el programa (STOP).

- Reescribir el programa (dAt1).

- Presionar RESET.

- Presionar START.

Temperatura
"~
SPoe
SP00
SPOL
tr0 | tp0| trl | tpl | tre |tp2| tr0 | tp0
Inicial
STEP{0 STEP| 1 STEP| 2 STEP|0
AN
PRIMER CICLO SEG. CIcLO?

En caso de apagamiento del instrumento, los datos de los pasos de pro-
grama permanecen almacenados.

Seleccion directa del setpoint (SP.Pr = 2)

Ejemplo de perfil de setpoint en la configuracién programa mdiltiple: 4
setpoints + 4 rampas; los 4 setpoints son convocados directamente mediante
una combinacion de las entradas IN1, IN2. En este caso, la alarma de fin de
programa directo/inverso (cédigo 12/13) cumple la funcién de fin de proceso.

Setpoint

Set2

Cada paso es caracterizado por un conjunto de datos:
- (SPxx) un valor de setpoint;

- (rHxx,rLxx) un tiempo de rampa (entre 0 y 99 dd, 23 h, 59’, 59”); progra-
mar un tiempo que admita una variacién mas o menos rapida en funcion
del valor inicial y del setpoint a alcanzar.

- (SHxx,SLxx) un tiempo de permanencia (entre 0y 99 dd, 23 h, 59', 59”)

- (Hbxx) una banda de tolerancia simétrica relativa al setpoint (entre 1y
1000 puntos escala, 0 para excluir la accion).

Se encuentran disponibles 4 pasos de programa en total.

USANDO EL PROGRAMADOR:
Con SP.Pr = 1 véase CFG1)

Banda H

INL

N2

Alarma Fin|de paso

Es posible efectuar una seleccion directa (*) del setpoint de cada step de
programa predispuesto mediante combinacion binaria de las entradas digi-
tales IN1 e IN2, segln la tabla:

Setpoint

Set2

Banda H / 3934
Setl
.
Y
N
| T | t
Start programa
Fin[ pragrama
1

IN1 IN2 NUMERO DE STEP SELECCIONADO
0 0 0
1 0 1
0 1 2
1 1 3

(*) Para obtener un paso directo se debera predisponer para cada paso de programa:
- tiempo de rampa rodillo;

- tiempo de permanencia rodillo;

- banda H nula.

PROGRAMACION DESDE PC

Todas las operaciones de configuracion y calibracién pueden efectuarse
utilizando un ordenador personal industrial (terminales industriales Gefran

Ejemplo de perfil de setpoint en la configuracion programador singular:
4 setpoints + 4 rampas.
- En el ejemplo ilustrado, el paso 2 admite una banda de hold back que

da sea extendida a la misma. Si el valor de esta banda es predispuesto
como nulo, el programador procede generando el perfil de setpoint inde-
pendientemente del valor de la variable controlada.

- Con el start, el valor del setpoint queda predispuesto igual al valor de la
variable controlada.

- Al término de la permanencia del set4 se activa la situacion de fin de
programa que permanece activada hasta el proximo reset (start + stop).
Habilitaciéon programa

- desde teclado, predisponiendo el parametro ProG = 1

- remota desde linea serie

Control programa: Start - Stop - Reset

- Desde frontal, presionando simultaneamente las teclas MAN/AUTO y DATA
es posible visualizar los datos del programa en ejecucion seleccionando para ello:
Prg.n = 0 en DAt1.

- Remoto desde entradas de START (IN1), STOP (IN2), RESET (IN3)

- Remoto desde linea serie.

Parada de programa

- Remota con entrada STOP (IN2).

- La variacién del setpoint local, efectuada durante una fase de suspensién
del programa, provoca la reactivacion del step actualmente en ejecucion,
con la conservacion del gradiente preestablecido con el tiempo de rampa
programado.

Activacién de programa

- Junto con el encendido con entrada de START (IN1).

0 PC compatible IBM*) y adecuado software de gestion.

* IBM corresponde a la marca registrada International Business Machines.

provoca el bloqueo de la base tiempos en caso de que la variable controla-

- Desde frontal, presionando simultaneamente las teclas MAN/AUTO y DATA.

- Desde frontal, presionando simultdneamente las teclas MAN/AUTO y DATA.

74




SIGLA PARA EFECTUAR EL PEDIDO

LI

COMUNICACION DIGITAL

MODELO
3400 3400
4400 4400
ENTRADAS
TC/RTD 2-3 hilos linear 0...50 mV A*
RTD 4 hilos B
0..10Vv
0...20, 4...20mA D
ENTRADAS AUXILIARES
Ninguna 0
0..1v 1
0..10v 2%
0...20, 4...20mA
Potenciémetro
Tr?nsformador amperimétrico TA 5
(s6lo para modelo 4400)

ENTRADAS LOGICAS IN2, IN3
Ninguna 0
NPN 1*
PNP 2

En el 3400 posibles sélo para Entrada auxiliar = 0

(*) Identificacion version estandar

SALIDA 1
Ninguna 0
Relé R*
Estéatica D
Continua 0...10V \V
Continua 0...20, 4...20mA |
Alimentacion Transmisor T

Se ruega contactar con el personal GEFRAN para solicitar informaciones sobre disponibilidad de los cédigos.

0* Ninguna
1 Current Loop
2 RS422/485
3 RS232C
SALIDA 4
0 Ninguna
R* Relé
D Estatica
Continua 0...10V
| Continua 0...20, 4...20mA
Expansion MD81
T Alimentacién Transmisor
SALIDA 3
0 Ninguna
R* Relé
D Estatica
\Y Continua 0...10V
| Continua 0...20, 4...20mA
Expansion MD81
T Alimentacién Transmisor
SALIDA 2
0 Ninguna
R* Relé
D Estéatica
\Y Continua 0...10V
| Continua 0...20, 4...20mA
Expansiéon MD81
T Alimentacién Transmisor

75




« ADVERTENCIAS

A ATENCION. Este simbolo indica peligro.
Es visible en proximidad de la alimentacién y de los contactos de los relés que pueden estar sometidos a tension de red.

Antes de instalar, conectar o usar el instrumento se deberan leer las siguientes advertencias:

* Conectar el instrumento aplicando escrupulosamente las instrucciones del manual.

Efectuar las conexiones utilizando siempre tipos de cables adecuados para los limites de tension y corriente indicados en los datos técnicos.

« El instrumento NO esté provisto de interruptor ON/OFF, por lo que se enciende inmediatamente al aplicar la alimentacion; por motivos de seguridad, los
aparatos conectados permanentemente a la alimentacion requieren un interruptor seccionador bifasico identificado con la marca correspondiente; debe
estar situado en la proximidad del aparato, en posicion de facil acceso para el operador; un sélo interruptor puede controlar varios aparatos.

« Si el instrumento esta conectado a aparatos NO aislados eléctricamente (por ejemplo termopares) se debe efectuar la conexién de tierra con un con-
ductor especifico, para evitar que ésta se efectlie directamente a través de la propia estructura de la maquina.

« Si el instrumento se utiliza en aplicaciones con riesgo de dafios a personas, maquinas o materiales, es indispensable conectarlo a aparatos auxiliares
de alarma. Se recomienda prever ademas la posibilidad de verificar la correcta intervencion de las alarmas incluso durante el funcionamiento normal.

A fin de evitar lesiones y/6 dafios a las personas 6 cosas, es responsabilidad del usuario comprobar antes del uso la correcta predisposicion de los
parametros del instrumento.

« El instrumento NO puede funcionar en ambientes con atmdsferas peligrosas (inflamables 6 explosivas); puede conectarse a dispositivos que actien en
dichos ambientes sélo a través de tipos apropiados de interfaz, que cumplan con lo establecido por las normas locales de seguridad vigentes.

« El instrumento contiene componentes sensibles a las cargas electrostaticas, por lo que la manipulacion de sus fichas electronicas debe efectuarse con
las debidas precauciones, a fin de evitar dafios permanentes a dichos componentes.

Instalacién: categoria de instalacion Il, grado de contaminacion 2, aislamiento doble.

« Las lineas de alimentacion deben estar separadas de las de entrada y salida de los instrumentos; verificar siempre que la tensién de alimentacion corre-
sponda a la indicada en la respectiva etiqueta del instrumento.

» Reagrupar la instrumentacion por separado de los dispositivos de la parte de potencia y de los relés.

« Evitar que en el mismo cuadro coexistan telerruptores de alta potencia, contactores, relés, grupos de potencia de tiristores en particular “de desfase”,
motores, etc.

« Evitense el polvo, la humedad, los gases corrosivos y las fuentes de calor.

* No obstruir las aberturas de ventilacion; la temperatura de servicio debe mantenerse dentro del rango de O ... 50 °C.

« Si el instrumento esta equipado con contactos de tipo “faston”, es necesario que éstos sean del tipo protegido aislado; en caso de utilizar contactos con
tornillo, efectuar la fijacién de los cables por pares, como minimo.

* Alimentacién. Debe provenir de un dispositivo de seccionamiento con fusible para la parte de instrumentos; la alimentacion de los instrumentos debe
ser lo mas directa posible, partiendo del seccionador y ademas: no debe utilizarse para gobernar relés, contactores, electrovalvulas, etc.; en caso de
fuertes perturbaciones debidas a la conmutacién de grupos de potencia a tiristores o de motores, serd conveniente disponer un transformador de aisla-
miento sélo para los instrumentos, conectando su pantalla a tierra. Es importante que la instalacién tenga una adecuada conexion de tierra, que la ten-
sién entre neutro y tierra no sea > 1 V y que la resistencia 6hmica sea < 6 Ohmios; si la tension de red es muy variable se debera utilizar un estabilizador
de tension; en proximidad de generadores de alta frecuencia o soldadoras de arco deben utilizarse filtros de red; las lineas de alimentacién deben estar
separadas de las de entrada y salida de los instrumentos; verificar siempre que la tensién de alimentacién corresponda a la indicada en la respectiva eti-
queta del instrumento.

» Conexion de las entradas y salidas. Los circuitos exteriores conectados deben respetar el doble aislamiento; para conectar las entradas analdgicas (TC,
RTD) es necesario: separar fisicamente los cables de las entradas de los de alimentacion, de las salidas y de las conexiones de potencia; utilizar cables
trenzados y apantallados, con la pantalla conectada a tierra en un Unico punto; para conectar las salidas de regulacion, de alarma (contactores, elec-
trovélvulas, motores, ventiladores, etc.) deben montarse grupos RC (resistencia y condensador en serie), en paralelo con las cargas inductivas que
actlan en corriente alterna. (Nota. Todos los condensadores deben reunir los requisitos establecidos por las normas VDE (clase x2) y soportar una ten-
sion de al menos 220 Vca. Las resistencias deben ser de 2 W., como minimo); montar un diodo 1N4007 en paralelo con la bobina de las cargas inducti-
vas que actlian con corriente continua.

GEFRAN spa declina toda responsabilidad por los dafios a personas 6 cosas, originados por alteraciones, uso erréneo, impropio o no confor-
me con las caracteristicas del instrumento.
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